Zatacznik do Uchwaty
Rady Wydziatu Mechanicznego
Nr: XV1/10/2019 z dnia 25.04.2019 r.

Uniwersytet Technologiczno-Humanistyczny

im. Kazimierza Pulaskiego
w Radomiu

WYDZIAL MECHANICZNY

Program studiow na kierunku:
MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
Stopien: pierwszy
Studia: stacjonarne i niestacjonarne
Profil: ogolnoakademicki

Radom 2019 r.



Spis tresci

I Ogolna charakterystyka prowadzonych studiow...........cccccvveevieeiciieniieecee e 4
1 Nazwa Kierunku StUAIOW .........coooiiriiiiiiiiiiiceceeeecese e 4
2 Klasyfikacja ISCED .......ccoiiiiiiiieiieeieeee ettt et sre e 4
3 POZIOM STUAIOW ..ottt sttt et et et 4
4 Poziom PREK ... 4
5 Profil SEUAIOW ....oviiiiiiiiiiiiciccc et 4
6 DyScyplina NAUKOWA: .....c.eeviiiiiiiiiiieiie ettt ettt ettt e e sseesbe e eene 4
7  Procentowy udziat liczby punktow ECTS dla kazdej z dyscyplin:..........cccceuenneee. 4
8  Koncepcja ksztalcenia..........oooueeiiiiiiiiiiii e 4

Q) Cele KSZEAICONIA .....vieiiieiieeeeeee e 4
b)Zgodnos¢ koncepcji ksztalcenia z misjg i celami strategicznymi Uczelni oraz
potrzebami otoczenia spoleczno-gospodarczego oraz rynku pracy, prowadzonymi

W jednostce badaniami...........coeouiiiiiiiiiiii e 5

c¢) Wzorce krajowe lub/i miedzynarodowe wykorzystane przy opracowaniu programu
SEUAIOW ...ttt ettt et e b ettt e s bt et e e st e sbeenbesneenaeennens 6

d) Gtowne zalozZenia i cele polityki jako$ci oraz wptyw jej realizacji na doskonalenie
koncepcji ksztalcenia, w tym rola i znaczenie interesariuszy zewngtrznych w
procesie opracowania koncepcji ksztalcenia ..........cceeevvieeiiieiiiiiiiiie 6

9  Wymagania wstepne — oczekiwane kompetencje kandydata i zasady rekrutacji ... 8
10 Tytut zawodowy uzyskiwany przez absolwenta .........c..ccccevevieniniiniinennicnnene. 10
11 Mozliwosci zatrudnienia 1 kontynuowania ksztalcenia przez absolwentow ......... 10

IT OPIS ZAKEADANYCH EFEKTOW UCZENIA SIE ......c.cooovviivieieeeeeeeeeeseeeeene. 11

1  Tabela odniesien kierunkowych efektow uczenia si¢ do uniwersalnych
charakterystyk pierwszego stopnia okreslonych w ustawie z dnia 22 grudnia 2015

r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji oraz charakterystyk drugiego stopnia
okreslonych w przepisach wydanych na podstawie art. 7 ust. 3 tej ustawy.......... 11

2 Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ przez
kierunkowe efekty uczenia si¢ (KEU). ......cccoeiiiieiiiiniiiiceccee e 14

3  Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢
umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich, przez kierunkowe efekty
UCZEIIA SIC. 1.uvveeeurrrerrreerrreeateeeaseeessseeassseeassseeassseessseessseesassseessseesssseesssseesssseesnssees 15

IIT OPIS PROGRAMU STUDIOW .....oouieviieiicieeeecee e eee e 16



O 0 9 AN N B~ W N =

—_ =
—_ O

12

FOTINA STUALOW .. eeseeeneemsmneeenmnnne 16

Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow ..........ccccceceeveerieniennnen. 16
LICZDA SEMESLIOW ...ttt ettt ettt et et e e 16
SHrUKIUTa STUAIOW ..ottt 16
Opis poszczegoInych przedmiotOW..........ccecveeiieriieriieniieieeceeeeee e 17
Matryca efektOW UCZENIA SIC .....ccviiriieeiieiiieiieiie ettt 17
PLan SEUAIOW ....coeueiiiiieiieee ettt ettt e 17
Sumaryczne wskazniki ilosciowe charakteryzujace program studiow. ................ 17
PraKEYKA. . .ooviiiiieiiecie ettt ettt ettt e et e b e e seaeenbaenare e 26

Aspekty programu studidw i jego realizacji, ktére stuzg umiedzynarodowieniu . 28
Zasady rejestracji na kolejny semestr oraz dozwolony deficyt punktéw ECTS po
poszczegdlnych semestrach..........ooooviiiiiiiiiiiiii 29

Za8ady dYPlOMOWANIA. ........eecuiieiieriieeiieiieeieeriteete et e et seeeebeesaeebeeseaeensaeneseenns 29



I OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROWADZONYCH STUDIOW

I Ogodlna
1 Nazwa Kierunku studiow

MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
2 Klasyfikacja ISCED

0715 — Mechanika i metalurgia
3 Poziom studiow

Studia I stopnia
4 Poziom PRK:

Studia odpowiadaja 6 poziomowi wg Polskiej Ramy Kwalifikacji
5 Profil studiow

ogolnoakademicki.
6 Dyscyplina naukowa:

Kierunek Mechanika i budowa maszyn jest przyporzadkowany do dyscypliny: inzynieria

mechaniczna.
7 Procentowy udzial liczby punktow ECTS dla kazdej z dyscyplin:

Dla kierunku Mechanika i budowa maszyn 100% liczby punktéw ECTS jest przypisane do
dyscypliny inZynieria mechaniczna.

8 Koncepcja ksztalcenia

a) Cele ksztalcenia

Zasadniczym celem ksztatcenia na kierunku Mechanika i budowa maszyn jest wyksztatce-
nie specjalistow odpowiadajacych potrzebom nowoczesnych zaktadéw branzy mechanicznej,
energetycznej 1 motoryzacyjnej oraz umozliwienie absolwentom kontynuacji ksztatcenia na stu-
diach II stopnia. Ksztatcenie oparte jest na gruntownej wiedzy z zakresu mechaniki, projektowania
maszyn i urzadzen z wykorzystaniem nowoczesnych technik informatycznych, skomputeryzowa-
nych technik wytwarzania oraz eksploatacji 1 diagnostyki pojazdéw samochodowych.

Kluczowe tresci ksztatcenia na studiach I stopnia koncentrujg si¢ na zagadnieniach zwia-
zanych z budowg, wytwarzaniem oraz eksploatacja pojazdow i1 maszyn, a w szczegolnosci doty-
cz3:

— znajomosci zasad mechaniki oraz projektowania elementéw maszyn z wykorzystaniem no-

woczesnych narzedzi obliczeniowych i technik komputerowych,



— doboru materiatow inzynierskich stosowanych na elementy konstrukcyjne,
—  znajomosci budowy wspotczesnych pojazdéw samochodowych,
— znajomosci zasad 1 umiejetnosci nadzoru nad poprawng eksploatacja pojazdow 1 maszyn,
— znajomosci jezyka obcego na poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatce-
nia Jezykowego Rady Europy oraz umiejetnosci postugiwania si¢ jezykiem specjalistycznym
z zakresu kierunku ksztalcenia,
— znajomosci technik 1 technologii informatycznych.
W realizowanych aktualnie programach studiow zwrécono szczegdlng uwage na formy
1 metody zaje¢ wymagajace bezposredniego udziatu nauczyciela oraz o charakterze praktycznym
(zwigzane z efektami dotyczacymi kompetencji inzynierskich, w tym z umiejetnosciami bezpo-

$rednio zwigzanymi z rozwigzywaniem zadan inzynierskich).

b) Zgodno$¢ koncepcji ksztalcenia z misjq i celami strategicznymi Uczelni oraz potrzebami otoczenia
spoleczno-gospodarczego oraz rynku pracy, prowadzonymi w jednostce badaniami

Program studiow I stopnia dla kierunku Mechanika i budowa maszyn obowiazujacy od
roku akademickim 2019/2020 zostal opracowany zgodnie z misjg i strategia Wydziatu Mechanicz-
nego, spdjna z misja 1 strategia UTH Radom, 1 wychodzi naprzeciw oczekiwaniom interesariuszy
zewnetrznych regionu radomskiego. Misja Uczelni, zawarta w slowach: ,, KU GODNEJ
PRZYSZEOSCI”, realizowana jest poprzez:

* odkrywanie 1 przekazywanie prawdy,

* ksztatcenie na najwyzszym poziomie studentow i doktorantow,

* prowadzenie badan naukowych.

Kierunek Mechanika i budowa maszyn wpisuje si¢ w kierunkowe cele strategiczne UTH
Radom, w szczego6lnosci w zakresie doskonalenia procesu dydaktycznego poprzez wdrazanie po-
stanowien Deklaracji Bolonskiej 1 Polskiej Ramy Kwalifikacji, rozszerzanie nauczania w jezykach
obcych, realizacji zaje¢ dydaktycznych przez wyspecjalizowane kadry oraz wspotprace z otocze-
niem spoteczno-gospodarczym i uczelniami zagranicznymi w ramach europejskich programow
edukacyjnych.

Kierunek Mechanika i budowa maszyn, z uwagi na istnienie w regionie radomskim silnego
1 prezenie dziatajacego przemystu branzy metalowej, jest kierunkiem o znaczeniu strategicznym
dla funkcjonowania lokalnych firm.

Dane pozyskiwane na biezaco z ogolnopolskiego raportu $ledzenia losow absolwenckich
ELA, wskazuja na wysoka zatrudnialno$¢ absolwentow w zawodzie przy uzyskiwanych docho-

dach odpowiadajacych srednim dochodom w wojewddztwie mazowieckim.



Program studiow na kierunku Mechanika i budowa maszyn koresponduje z obszarami in-
teligentnych specjalizacji dla Mazowsza, w tym rozwigzan technologicznych umozliwiajacych op-
tymalizacje 1 automatyzacje procesow zwigzanych z produkcja, w tym z technikami wytwarzania,
co jest zgodne ze strategig rozwoju regionu i otoczenia makroekonomicznego.

Program studiéw na kierunku Mechanika i budowa maszyn koresponduje z badaniami na-
ukowymi realizowanymi w jednostce w zakresie dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna.
Badania te sg realizowane we wszystkich jednostkach naukowych sktadajacych si¢ na Wydziat
Mechaniczny i obejmujg zaréwno prace realizowane w ramach dziatalnos$ci statutowej jednostek,
jak i prace finansowane z innych zrédet. Szereg badan prowadzonych jest we wspotpracy z zagra-

nica.

¢) Wzorce krajowe lub/i miedzynarodowe wykorzystane przy opracowaniu programu studiow

Program studiéw dla kierunku Mechanika i budowa maszyn jest doskonalony od wielu lat
1 bazuje na do$wiadczeniach kadry badawczo-dydaktycznej, podnoszacej swoje kompetencje
w ramach: prac naukowych, wspotpracy z lokalnymi przedsiebiorstwami branzy projektowo-pro-
dukcyjnej, wyjazdow studyjnych do innych osrodkéw naukowych w ramach programoéow typu
POWER, wyjazdow w ramach programu Erasmus+ do partnerskich uczelni o podobnym profilu
ksztalcenia. Zakres tematyczny kierunku Mechanika i budowa maszyn nieprzerwanie istniejgcego
od blisko 70 lat, merytorycznie jest zblizony do analogicznych programéw nauczania w wioda-

cych osrodkach akademickich w Polsce.

d) Gléwne zalozenia i cele polityki jakosci oraz wplyw jej realizacji na doskonalenie koncepcji ksztal-
cenia, w tym rola i znaczenie interesariuszy zewnetrznych w procesie opracowania koncepcji
ksztalcenia

Polityka jakos$ci ksztalcenia na Wydziale Mechanicznym opiera si¢ na funkcjonowaniu
Wydzialowego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztalcenia, Kierunkowych Komisjach Oceny
Efektow Ksztalcenia oraz gremiach doradczych skupiajacych interesariuszy zewnetrznych.

Gtownymi celami Wydzialowego Systemu Zapewnienia Jako$ci Ksztalcenia s3:

- zapewnienie wysokiej jako$ci ksztalcenia na Wydziale Mechanicznym,

- zapewnienie podmiotowosci studentow i doktorantéw w procesie ksztalcenia,

- zapewnienie mobilnosci studentow w kraju 1 za granica,

- zapewnienie powszechnego dostepu do informacji o procesie ksztalcenia na Wydziale

Mechanicznym UTH Rad. i atrakcyjno$ci Wydzialu Mechanicznego na rynku ustug szkolnictwa

WYZSZego.

Cele te sg realizowane przez:



e stale monitorowanie i doskonalenie jako$ci ksztatcenia;

e zatrudnianie, ocen¢ i rozw0j kadry naukowo-dydaktycznej;

e podnoszenie poziomu naukowego jednostki 1 prowadzonych badan naukowych,;

e dbalos¢ o zapewnienie odpowiednich technicznych i1 organizacyjnych warunkow ksztatcenia;

e dostosowywanie planéw i programow studiéw do nowych ram prawnych w szkolnictwie wyz-
szym i zmieniajacych si¢ wyzwan rynku pracy;

e tworzenie i stosowanie jednoznacznych procedur oceny metod, warunkéw i programow stu-
diow;

e zapewnienie udziatu interesariuszy zewnetrznych (w tym pracodawcow), studentow 1 dokto-
rantdw w procesie tworzenia i doskonalenia programéw studiow;

o staly kontakt przedstawicieli WM z wladzami miasta i regionu radomskiego, szkotami ré6z-
nych typoéw 1 przedsiebiorstwami oraz udzial we wspolnych inicjatywach upowszechniajg-
cych wiedze.

W celu udoskonalania i okresowych przegladéw programu studiéw na Wydziale Mecha-
nicznym UTH Radom uchwata Rady Wydzialu zostaly powotane Kierunkowe Komisje Oceny
Efektow Ksztalcenia, rowniez dla kierunku Mechanika i budowa maszyn. Komisja, co najmniej
raz w roku dokonuje oceny osiggania zalozonych efektow uczenia si¢ na podstawie protokotéw
samooceny nauczycieli realizujacych program, statystyki ocen oraz wynikow ankiet studenckich.
W wyniku tego dokonywane sg korekty programéw studiow.

W procesie projektowania, zatwierdzania oraz monitorowania i okresowego przegladu pro-
gramu studiéw biorg udziat zarowno interesariusze wewnetrzni jak i zewngtrzni.

Do najwazniejszych interesariuszy wewnetrznych nalezy zaliczy¢: studentow, kadre nau-
kowo-dydaktyczng oraz pracownikoéw administracyjnych Uczelni. Z kolei do grupy interesariuszy
zewngetrznych zalicza si¢: kandydatow na studia, absolwentéw Uczelni, przedstawicieli praktyki
gospodarczej, inne uczelnie i instytuty badawcze (ich jednostki lub pojedynczych pracownikéw),
jednostki administracji publicznej, itp.

Studenci jako interesariusze wewngtrzni, biorg udzial w procesie okreslania i weryfikacji
zakladanych efektow uczenia si¢ przez:

— uczestnictwo w obradach Rady Wydzialu, w szczegdlnosci poprzez wyrazanie opinii na temat
zaktadanych efektow uczenia si¢ oraz innych spraw zwigzanych z procesem dydaktycznym,

a takze udziat w gtosowaniach,



— udzial w pracach Wydziatlowego Zespotu ds. Jakosci Ksztatcenia oraz Kierunkowych Komisji
ds. Oceny Jakosci Ksztalcenia, gdzie studenci maja mozliwos¢ wypowiedzenia si¢ na temat
przydatnos$ci zajec¢ oraz uczestniczg w opracowywaniu programow studiow,

—  wyrazanie opinii na temat zaje¢ dydaktycznych i nauczycieli prowadzacych zajecia, w ramach
ankiet studenckich.

Interesariuszami zewnetrznymi, ktorzy wspomagaja proces projektowania, a takze okre-
sowe przeglady programu studiow, sg z reguty przedstawiciele firm, z ktorymi wspotpracuje UTH
Rad. Wspélpraca z interesariuszami zewnetrznymi obejmuje, miedzy innymi:

—  czlonkostwo w Radzie Programowej,

—  wspotprace w zakresie badan naukowych,

—  wykonywanie przez pracownikOw opracowan naukowych,

— organizowanie praktyk studenckich.

Kontakty wynikajace z prowadzonych wspdlnych dziatan z firmami zewnetrznymi wyko-
rzystywane sg takze do wystuchania opinii przedstawicieli tych firm w zakresie ich wymagan sta-
wianych absolwentom — przyszlym pracownikom. Uwagi te sa wnikliwie analizowane i w miar¢
mozliwo$ci uwzgledniane w ramach weryfikacji programu studiow. Firmy te bardzo czgsto prze-
kazuja lub wypozyczaja swoj sprzet na rzecz wyposazenia laboratoriow dydaktycznych. Bardzo
cenne s3 rowniez informacje zwrotne od pracodawcéw dotyczace stopnia przygotowania absol-
wentow do wymagan rynku pracy.

Wplyw interesariuszy zewngtrznych na program studiéw realizowany jest rOwniez poprzez
formutowanie, analizg i realizacj¢ wnioskdéw ze spotkan Rady Programowe;j, w ktorej sktad wcho-
dzg przedstawiciele wiadz regionu radomskiego 1 przedstawiciele wiodacych firm regionu radom-

skiego. Spotkania Rady Programowej odbywaja si¢ co najmniej raz w roku akademickim.
9 Wymagania wstepne — oczekiwane kompetencje kandydata i zasady rekrutacji

Kandydaci na studia I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn powinni posiada¢
ugruntowang wiedze z matematyki, fizyki, chemii 1 informatyki na poziomie szkoly $redniej oraz
wykazywac si¢ zainteresowaniami zwigzanymi z kierunkiem studiow.

Rekrutacja na studia I stopnia na kierunek Mechanika i budowa maszyn prowadzona jest
zgodnie z warunkami, trybem, sposobem jej przeprowadzania oraz w terminach ustalonych przez
Senat UTH Radom. Uchwata Senatu udostepniana jest na stronie Uczelni nie pozniej niz do dnia

30 czerwca roku poprzedzajacego rok akademicki, w ktorym ma si¢ odby¢ rekrutacja.



Uczelnia prowadzi rekrutacje na kierunek Mechanika i budowa maszyn na 1 rok studiow
prowadzonych w formie studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych, w ramach okreslonej na dany
rok akademicki liczby miejsc.

Rejestracja kandydatoéw prowadzona jest w formie elektronicznej w Systemie Internetowe;]
Rekrutacji Kandydatow na studia, zwanym SIRK.

Celem postepowania kwalifikacyjnego jest sporzadzenie wspolnej listy rankingowej kan-
dydatow zakwalifikowanych do przyjecia na kierunek Mechanika i budowa maszyn na podstawie
wynikéw egzaminu maturalnego lub egzaminu dojrzatosci, lub wytgcznie na podstawie formal-
nego sprawdzenia ztozonych przez kandydata wymaganych dokumentow.

W postepowaniu kwalifikacyjnym na kierunek Mechanika i budowa maszyn studia stacjo-
narne, w przypadku, gdy liczba kandydatow przekroczy ustalong liczbe miejsc, wprowadza sie¢
wskaznik rekrutacyjny W, ktory obliczany jest na podstawie ocen ze §wiadectwa ukoficzenia
szkoty $redniej 1 swiadectwa dojrzatosci z matematyki, fizyki lub chemii lub informatyki oraz
jezyka obcego nowozytnego, umozliwiajacy ustalenie wspolnej listy rankingowej dla kandydatow.
Wskaznik rekrutacyjny stanowi sum¢ punktéw uzyskanych w postgpowaniu kwalifikacyjnym.
Przyjecia kandydatéw na I rok studiow odbywac si¢ beda w kolejnosci wynikajacej z wartosci
wskaznika rekrutacyjnego.

Zasady rekrutacji na I rok studiéw niestacjonarnych pierwszego stopnia zostaty ustalone
dla kandydatow legitymujacych si¢ §wiadectwem dojrzatosci uzyskanym w wyniku zlozenia eg-
zaminu maturalnego (nowa matura) oraz egzaminu dojrzato$ci (stara matura). W przypadku gdy
liczba kandydatéw na I rok studiow niestacjonarnych nie przekroczy ustalonej liczby miejsc, po-
stepowanie kwalifikacyjne na kierunek Mechanika i budowa maszyn przeprowadza si¢ na podsta-
wie formalnego sprawdzenia zlozonych przez kandydatow wymaganych dokumentow. Jezeli
liczba kandydatow przekroczy ustalong liczbe miejsc, postepowanie kwalifikacyjne przeprowadza
si¢ w oparciu o wielko$¢ wskaznika rekrutacyjnego W obliczanego jak w przypadku studiow sta-
cjonarnych.

Przyjecie na studia na kierunku Mechanika i budowa maszyn jest mozliwe na podstawie
potwierdzenia efektow uczenia si¢ zgodnie z zasadami ustalonymi w uchwale Senatu UTH Ra-
dom.

Zgodnie z Uchwatg Senatu UTH Radom z pominigciem postepowania kwalifikacyjnego
przyjmowani sg na I rok studiow laureaci 1 finalisci olimpiad stopnia centralnego oraz laureatow

konkurséw miedzynarodowych i ogélnopolskich.



10 Tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta

Po ukonczeniu studiéw I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn absolwent

otrzymuje tytut zawodowy inZyniera.
11  MozliwoSci zatrudnienia i kontynuowania ksztalcenia przez absolwentéow

Ksztatcenie na kierunku Mechanika i budowa maszyn promuje absolwentéw specjalistow
odpowiadajacych potrzebom nowoczesnych zaktadow branzy mechanicznej, informatycznej
1 motoryzacyjnej. Oparte jest na gruntownej wiedzy z zakresu mechaniki, projektowania maszyn
1 urzadzen, w tym zwigzanych z OZE, technik wytwarzania, informatyki oraz eksploatacji

samochodow.

Na studiach I stopnia przyszly absolwent zdobywa podstawowa wiedz¢ i umiejetnosci
konieczne do zrozumienia zagadnien z zakresu: budowy, wytwarzania oraz eksploatacji pojazdow
i maszyn. Uzyskuje gruntowna znajomos$¢ zasad mechaniki oraz projektowania z wykorzystaniem
nowoczesnych narzedzi obliczeniowych. Jest przygotowany do: realizacji procesow wytwarzania,
montazu 1 eksploatacji maszyn oraz pojazddéw, prac wspomagajacych projektowanie, doboru
materialdw inzynierskich stosowanych jako elementy konstrukcyjne oraz nadzoru nad ich
eksploatacja zarzadzania pracg w zespole, koordynacji prac i oceny ich wynikow oraz sprawnego
postugiwania si¢ nowoczesnymi technikami komputerowymi. Absolwent ponadto posiada
znajomos¢ jezyka obcego na poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
Jezykowego Rady Europy oraz umiejetnosci postugiwania si¢ jezykiem specjalistycznym
z zakresu kierunku ksztalcenia. W zaleznos$ci od wybranego zakresu absolwent jest przygotowany
do pracy w: przedsigbiorstwach przemyslu maszynowego oraz w innych zajmujacych si¢
wytwarzaniem i eksploatacja maszyn oraz pojazdow samochodowych; jednostkach projektowych,
konstrukcyjnych 1 technologicznych oraz zwigzanych z organizacja produkcji 1 automatyzacja
procesOw technologicznych; jednostkach odbioru technicznego produktow 1 materiatow,
jednostkach  akredytacyjnych 1  atestacyjnych;  jednostkach  naukowo-badawczych
1 konsultingowych oraz innych jednostkach gospodarczych, administracyjnych i edukacyjnych
wymagajacych wiedz¢ techniczng iinformatyczng. Jest dobrze przygotowany do pracy
w przedsiebiorstwach szeroko pojetej branzy motoryzacyjnej, firmach transportowych,

ubezpieczeniowych i1 rzeczoznawczych.

Ukonczenie studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn umozliwia dalsze
ksztalcenie inzyniera na studiach II stopnia oraz na studiach podyplomowych, zar6wno w Uniwer-
sytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu, jak i w innych

osrodkach akademickich krajowych i zagranicznych.
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II OPIS ZAKLADANYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

1

Tabela odniesien kierunkowych efektow uczenia si¢ do uniwersalnych charakterystyk

pierwszego stopnia okreslonych w ustawie z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym

Systemie Kwalifikacji oraz charakterystyk drugiego stopnia okreslonych w przepisach

wydanych na podstawie art. 7 ust. 3 tej ustawy.

KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Nazwa kierunku studiow: Mechanika i budowa maszyn
Poziom studiow: studia pierwszego stopnia

Poziom kwalifikacji (PRK): 6

Profil studiow: ogdlnoakademicki

Dyscyplina naukowa: inynieria mechaniczna (dziedzina nauk inzynieryjno — technicznych)

Uniwersalne Charakterystyki
Symbol Opis efektéw uczenia sie¢ dla kierunku charakterystyki drugiego stopnia
kierunko- pierwszego efektow uczenia si¢
wych Absolwent po ukonczeniu kierunku studiow stopnia efektow | dla kwalifikacji na
efektow zna i rozumie (W) uczenia si¢ poziomie 6 PRK
Lp uczenia si¢ potrafi (U) ) (S)
: (KEU) jest gotow do (K):
symbol symbol
WIEDZA (W)
ma wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujaca algebrg, analizg
matematyczng, probabilistyke i wybrane metody numeryczne,
w tym wiedz¢ niezbedna do:
—  modelowania i analizy uktadéw mechanicznych;
1 K WG01 . . . . ) P6U W P6S_ WG
- —  wykonywania obliczen przy projektowaniu procesow tech- - -
nologicznych;
opisu i przewidywania wlasciwosci eksploatacyjnych urzadzen,
obiektow i systemow technicznych;
ma wiedzg w zakresie fizyki, obejmujaca podstawy mechaniki,
termodynamiki, optyki, elektrycznos$ci i magnetyzmu, fizyki ja-

> | k weoz drpwej, fizyki ciata statego i e.lerr.lenty ﬁzyl.d kwantowej, w t}{m P6U W P6S WG
wiedze¢ potrzebng do zrozumienia, opisu i wykorzystania zja- - -
wisk fizycznych przy projektowaniu wytwarzaniu i eksploatacji
uktadow mechanicznych;
ma podstawowg wiedz¢ w zakresie chemii potrzebng do rozu-

3 K WGO03 | mienia i opisu zjawisk wystepujacych przy wytwarzaniu i eks- P6U W P6S WG
ploatacji elementéw maszyn;

4 | K waos zna i rozumie zasady graﬁki inZyniersk.i'ej oraz‘narze.;dzia stoso- P6U W P6S WG
wane w przygotowywaniu dokumentacji technicznej; - -
ma uporzadkowana, podbudowang teoretycznie wiedz¢ w za-

5 | K waos kr.es'ie 'statyki uktadow ciat §Ztywnych oraz kinerpatyki i dyna- POU W P6S WG
miki ciala sztywnego, a takze ma podstawowa wiedz¢ w zakre- - -
sie drgan i hatasu;

6 | kK waos ma wiedze w z%kresie ar}alizy wytrzymato$ciowej podstawo- POU W P6S WG
wych konstrukcji mechanicznych; - -
ma elementarng wiedzg w zakresie mechaniki plynéw i termo-

7 | k wao7 dynami'lfi technicrzne:j wymagang dla rozumiegia budowy i eks- POU W P6S WG
ploatacji urzadzen mechanicznych, mechatronicznych lub ener- - -
getycznych;
ma elementarng wiedz¢ w zakresie elektrotechniki, elektroniki,

8 | K WGO08 | automatyki oraz informatyki w zastosowaniach w mechanice, P6U_W P6S_ WG
mechatronice lub energetyce;
zna i rozumie zasady projektowania czg§ci maszyn, konstrukcji

9 | K WG09 | mechanicznych P6U W P6S_ WG

i urzadzen energetycznych;
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10

K_WGI10

zna i rozumie wybrane zagadnienia z zakresu budowy maszyn,
obstugi, diagnozowania stanu technicznego, technologii na-
prawy i bezpiecznego uzytkowania;

P6U W

P6S WG

11

K WGl1

ma wiedze z zakresu komputerowo wspomaganego projektowa-
nia, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen mechanicz-
nych, mechatronicznych lub energetycznych;

P6U W

P6S WG

12

K_WGI12

ma podstawowa wiedz¢ w zakresie metrologii, zna i rozumie
metody pomiaru podstawowych wielko$ci charakterystycznych
dla budowy maszyn i urzadzen, zna metody obliczeniowe i na-
rz¢dzia informatyczne niezbedne do analizy wynikow ekspery-
mentu,

P6U W

P6S WG

13

K WG13

ma wiedz¢ w zakresie materiatdw inzynierskich, ich badan oraz
technologii ksztattowania;

P6U W

P6S WG

14

K_WG14

ma podstawowa wiedz¢ o trendach rozwojowych w zakresie,
projektowania, wytwarzania, budowy i eksploatacji maszyn i
urzadzen;

P6U W

P6S WG

K WGI5

ma podstawowg wiedz¢ o cyklu zycia maszyn i urzadzen me-
chanicznych, mechatronicznych lub energetycznych;

P6U W

P6S WG

K WG16

zna 1 rozumie podstawowe metody techniki i narzedzia wyma-
gane dla rozwigzywaniu prostych zadan inzynierskich z zakresu
budowy, technologii wytwarzania i eksploatacji maszyn;

P6U W

P6S WG

K WG17

ma elementarng wiedz¢ w zakresie metod numerycznych stoso-
wanych w symulacjach i analizie uktadéw mechanicznych, a
takze w procesie projektowania, wytwarzania i eksploatacji;

P6U W

P6S WG

18

K WGIS8

ma podstawowsg wiedze z zakresu podstaw mechatroniki, me-
chatroniki przemystowej, samochodowej, sterownikéw PLC i
struktur przemystowego sterowania automatycznego;

P6U W

P6S WG

19

K WG19

ma podstawowa wiedzg z zakresu sensoryki przemystowe;j, sa-
mochodowej, robotyki oraz konstruowania, programowania i
sterowania robotow i manipulatoréw;

P6U W

P6S WG

20

K_WK20

zna podstawowe uwarunkowania prawne, ekonomiczne, ekolo-
giczne oraz inne pozatechniczne zwigzane z dziatalno$cia zawo-
dowa, w tym z rozwojem indywidualnej przedsigbiorczosci;

P6U W

P6S_ WK

21

K_WK21

ma podstawowa wiedz¢ dotyczaca zarzadzania, w tym zarza-
dzania jako$cia, zarzadzania produkcja, logistyki i prowadzenia
dziatalno$ci gospodarczej;

P6U W

P6S_ WK

22

K_WK22

zna 1 rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony
wlasnosci przemystowej i prawa autorskiego;

P6U W

P6S_ WK

23

K_WK23

rozumie wptyw spotecznych i cywilizacyjnych zmian na styl zy-
cia spolecznosci lokalnej, regionalnej, krajowej, Swiatowe;.

P6U W

P6S_ WK

UMIEJETNOSCI (U)

24

K_UWOI

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych
zrodel, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym
uznawanym za jezyk komunikacji migdzynarodowej; potrafi in-
tegrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a
takze wyciagga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie;

P6U U

P6S_UW

25

K_UWO02

potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan in-
zynierskich metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymen-
talne;

P6U U

P6S_UW

26

K_UWO03

potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich
dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne;

P6U U

P6S_UW

27

K_UWO04

potrafi dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowa-
nych dzialan inzynierskich w zakresie projektowania, wytwa-
rzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U U

P6S UW

28

K_UWO05

potrafi postugiwac si¢ metodami komputerowymi przy rozwia-
zywaniu zadan inzynierskich z zakresu projektowania, wytwa-
rzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U U

P6S UW

29

K_UWO06

potrafi postugiwacé si¢ aparaturg pomiarowa i metodami szaco-
wania bledéw pomiaru;

P6U U

P6S UW

30

K_UWO07

potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i
ocenic istniejace rozwigzania techniczne, urzadzenia, obiekty,

P6U_U

P6S_UW
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systemy, procesy i ushugi w zakresie budowy, wytwarzania
i eksploatacji maszyn i urzadzen;

31

K_UWO08

potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowa¢ specyfikacje pro-
stych zadan inzynierskich o charakterze praktycznym w zakre-
sie projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn iurza-
dzen;

P6U_U

P6S_UW

32

K_UW09

potrafi oceni¢ przydatnos$¢ rutynowych metod i narzedzi stuza-
cych do rozwiazania prostego zadania inzynierskiego o charak-
terze praktycznym w zakresie projektowania, wytwarzania
i eksploatacji maszyn i urzadzen oraz wybrac i zastosowa¢ wia-
Sciwa metode i narzedzia;

P6U U

P6S UW

33

K _UW10

potrafi, zgodnie z zadang specyfikacja, zaprojektowac oraz zre-
alizowa¢ proste urzadzenie, obiekt, system lub proces, typowe
dla procesu projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i
urzadzen, uzywajac wtasciwych metod, technik i narzedzi;

P6U U

P6S UW

34

K UW11

potrafi dobra¢ odpowiednie materialy inzynierskie, dla zapew-
nienia poprawnej eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U_U

P6S UW

35

K UWI2

potrafi postugiwa¢ si¢ technikami informacyjno-komunikacyj-
nymi wlasciwymi do realizacji zadan z zakresu projektowania,
wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U_U

P6S_UW

36

K UWI3

potrafi planowaé i przeprowadzaé eksperymenty, w tym po-
miary i symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wy-
niki i wyciaga¢ wnioski,

P6U_U

P6S_UW

37

K UW14

potrafi korzysta¢ z odpowiednich baz danych w procesie projek-
towania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U_U

P6S_UW

38

K_UKI5

potrafi porozumiewac si¢ przy uzyciu réznych technik w §rodo-
wisku zawodowym oraz w innych $rodowiskach;

P6U_U

P6U_UK

39

K_UK16

potrafi przygotowaé opracowanie problemoéw z zakresu podsta-
wowych zagadnien inzynierskich w jezyku polskim, takze w je-
zyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk
komunikacji migdzynarodowej;

P6U_U

P6U_UK

40

K_UK17

potrafi tworzy¢ spojne wypowiedzi ustne i pisemne w jezyku
angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk ko-
munikacji migdzynarodowej na poziomie B2, w tym w zakresie
dotyczacym zagadnien inzynierskich;

P6U_U

P6U_UK

41

K _UKI8

potrafi wyszukiwaé, analizowa¢ i uzytkowaé informacje ze zro-
det w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym
za jezyk komunikacji migdzynarodowej na poziomie B2, w tym
w zakresie projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i
urzadzen;

P6U_U

P6U_UK

42

K_UO19

potrafi pracowac i wspotdziata¢ w grupie postugujacej si¢ jezy-
kiem angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk
komunikacji migedzynarodowej na poziomie B2, w tym w zakre-
sie  wlasciwym dla  kierunku studiow, przyjmujac
w niej réozne role;

P6U_U

P6S_UO

43

K_U020

potrafi wspdtpracowaé i dziata¢ w grupie, przyjmujac w niej
rozne role;

P6U U

P6S_UO

44

K_UU21

ma $§wiadomo$¢ potrzeby uzupekiania wiedzy przez cate zycie
i potrafi dobra¢ wtasciwe metody uczenia dla siebie i innych
0s0b.

P6U U

P6U_UU

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

45

K_KKO1

jest gotow do uzupehiania oraz krytycznej oceny wiedzy spe-
cjalistycznej i potrafi dobiera¢ wlasciwe zrodta wiedzy i metody
uczenia si¢ dla siebie i innych;

P6U_K

P6S_KK

46

K_KK02

jest gotdw wszechstronnie przeanalizowac i efektywnie realizo-
waé przydzielone zadania, a w przypadku trudnosci w ich roz-
wigzaniu skorzysta¢ z opinii ekspertow;

P6U_K

P6S_KK

47

K_KO003

ma $wiadomos$¢ pozatechnicznych aspektow dziatalnosci inzy-
niera-mechanika, migdzy innymi jej konsekwencje spoteczne
oraz wplyw na stan Srodowiska;

P6U K

P6S KO

13




48

ma $wiadomo$¢ odpowiedzialnosci zwiazanej z decyzjami, po-
dejmowanymi w ramach dzialalno$ci inzynierskiej, szczegolnie
w kategoriach bezpieczenstwa wlasnego i innych osob oraz
ochrony $rodowiska;

K_K004

P6U K

P6S_KO

49

jest gotow wykazywac si¢ przedsigbiorczoscia i pomystowoscia

K_KO05 w dziataniu zwiazanym z realizacja zadan zawodowych;

P6U K

P6S_KO

50

ma $wiadomo$¢ waznosci spotecznej roli inzyniera oraz ko-
niecznosci brania udziatu w przekazywaniu spoteczenstwu wia-
K _KRO06 | rygodnych informacji i opinii dotyczacych osiagnig¢ techniki i
innych jej aspektow, szczegodlnie w zakresie mechaniki, budowy
i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U K

P6S KR

51

ma $§wiadomo$¢ waznoS$ci postepowania profesjonalnego, prze-
K _KRO7 | strzegania zasad etyki zawodowej oraz poszanowania réznorod-
nosci pogladow i kultur.

P6U K

P6S KR

Ilo$¢ efektéw: 23 W21 U 7K

Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ przez kierun-

kowe efekty uczenia si¢ (KEU).

TABELA POKRYCIA

CHARAKTERYSTYK DRUGIEGO STOPNIA EFEKTOW UCZENIA SIE PRZEZ KIERUNKOWE EFEKTY

UCZENIA SIE

Nazwa kierunku studiow: Mechanika i budowa maszyn
Poziom studiow: studia pierwszego stopnia

Poziom kwalifikacji (PRK): 6

Profil studiow: ogdlnoakademicki

nictwa wyzszego (S)

Dyscyplina naukowa: inzynieria mechaniczna
Charakterystyki drugiego stopnia efektow uczenia si¢ Kierunkowe efekty uczenia si¢
dla kwalifikacji na poziomie 6 PRK (KEU)
Lp.
()
symbol symbol
WIEDZA (W)
1. P6S WG K WG01-K WGI19
2. P6S_WK K _WK20-K WK23
UMIEJETNOSCI (U)
3. P6S_UW K _UWO01 -K UW14
4. P6S UK K UK15-K UKI8
S. P6S_UO K UO19-K U020
6. P6S_UU K_UU21
KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)
7. P6S KK K_KKO1, K_KK02
8. P6S_KO K_KO03, K _KO04,K_KO05
9. P6S_KR K_KRO06, K _KRO07
z Informacja o ilosci pokrytych charakterystyk drugiego stopnia PRK typowych dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkol-

* nalezy sporzqdzi¢ w przypadku kierunkow przyporzqdkowanych do dyscyplin artystycznych
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3

Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ umozliwiajacych

uzyskanie kompetencji inzynierskich, przez kierunkowe efekty uczenia sie.

TABELA POKRYCIA CHARAKTERYSTYK DRUGIEGO STOPNIA EFEKTOW UCZENIA SIE
UMOZLIWIAJACYCH UZYSKANIE KOMPETENCJI INZYNIERSKICH
PRZEZ KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Nazwa kierunku studiow: Mechanika i budowa maszyn
Poziom studidow: studia pierwszego stopnia

Poziom kwalifikacji (PRK): 6

Profil studiow: ogdlnoakademicki

Dyscyplina naukowa: inZynieria mechaniczna

Opis charakterystyki drugiego stopnia efektow uczenia si¢

umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich Odniesienie do kierunkowych

efektow uczenia sie
(KEU)

Symbol
Lp. Absolwent po ukonczeniu kierunku studiow:
zna i rozumie (W)

potrafi (U)

WIEDZA (W)

podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiek-

L. P6S_WG tOw 1 systemoOw technicznych

K_WGO01 - K_WG019

podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywi-

2. P6S_WK dualnej przedsiebiorczos$ci

K_WK20 - K_WK21

UMIEJETNOSCI (U)

planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i sy-
mulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycia- K UW13
ga¢ wnioski

przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynier-
skich oraz ich rozwigzywaniu:

- wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i ekspery-
mentalne,

- dostrzega¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne, w tym | K UW02 - K UW06, K UW08
aspekty etyczne,

- dokonywa¢ wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych
rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich.

P6S_UW

dokonywac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istnie-

. LT . . ., . . K UW07
jacych rozwiazan technicznych i oceniaé te rozwiazania —

projektowa¢ — zgodnie z zadang specyfikacja — oraz wykonywac
typowe dla kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, sys-
temy lub realizowac¢ procesy, uzywajac odpowiednio dobranych
metod, technik, narzedzi i materiatow

K_UW09,K_UW14
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IITI OPIS PROGRAMU STUDIOW

1 Forma studiow

Studia na kierunku Mechanika i budowa maszyn prowadzone sa w formie studiéw stacjo-

narnych i niestacjonarnych.
2 Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow

Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studidow (uzyskania tytutu inzyniera) na

kierunku Mechanika i budowa maszyn wynosi 210.
3 Liczba semestrow

Liczba semestrow na kierunku Mechanika i budowa maszyn dla studiow prowadzonych

w formie studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych wynosi 7.
4 Struktura studiow

Przedmioty 1 zajgcia realizowane na studiach I stopnia na kierunku Mechanika i budowa

maszyn pogrupowane sg na nastepujace grupy zajec:

1. Grupa zaj¢c¢ podstawowych.

2. Grupa zaje¢¢ kierunkowych obowigzkowych.

3. Grupa zajec obieralnych (1 z 7 do wyboru), w sktad ktorej wechodza grupy zaje¢ obo-
wigzkowych 1 do wyboru przez studenta.
Grupa zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych.
Grupa zaje¢ ogolnouczelnianych.

Praktyka.

A

Grupa zaj¢¢: Przygotowanie pracy dyplomowej i przygotowanie do egzaminu dyplo-
mowego.

Grupa zaje¢ obieralnych do wyboru zawiera zajgcia w nastepujacych zakresach:

—_—

. Diagnostyka i1 tuning samochodow.
2. Technika samochodowa i bezpieczenstwo w transporcie samochodowym.
3. Systemy mechatroniczne
4. CAE Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich.
5. Maszyny 1 urzadzenia OZE.
6. Projektowanie i wytwarzanie maszyn.
7. Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie.
Student dokonuje wyboru jednej grupy zaje¢ obieralnych z siedmiu grup wedtug zasad okreslo-

nych przez dziekana Wydziatu.
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5 Opis poszczegdlnych przedmiotow

Opis (Sylabusy) poszczegolnych przedmiotow realizowanych na kierunku Mechanika i bu-
dowa maszyn znajduja si¢ w Zalaczniku nr 1.

6 Matryca efektow uczenia si¢
Matryce efektow uczenia si¢ dla studiow I stopnia dla kierunku Mechanika i budowa ma-

szyn zamieszczono w Zalgcezniku nr 2.
7 Plan studiow

Plan dla studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn osobno dla kazdej

formy ich prowadzenia przedstawiono w Zalaczniku nr 3.
8 Sumaryczne wskazniki iloSciowe charakteryzujace program studiow.

Student studiow stacjonarnych musi uzyska¢ na zajgciach wymagajacych bezposredniego
udzialu nauczycieli akademickich od 114,18 (54.4%) do 116,9 (55.7%) punktéw ECTS, za$ dla
studiow niestacjonarnych od 80.05 (38.1%) do 87.05 (41.5%) punktéw ECTS (w zalezno$ci od
wybranego zakresu).

Liczba punktow ECTS, ktéra student otrzymuje w ramach zaje¢ zwigzanych z prowadzo-
nymi badaniami naukowymi wynosi od 111 (52.9%) do 138 (65.7%) ECTS (w zalezno$ci od wy-
branego zakresu).

Liczba punktoéw ECTS, ktorg student otrzymuje w ramach zaje¢ stuzagcym zdobywaniu
kompetencji inzynierskich wynosi od 131,9 (62.8%) do 146.9 (70%) ECTS (w zaleznosci od wy-
branego zakresu).

Laczna liczba punktow ECTS z przedmiotow do wyboru, zarowno na studiach stacjonar-
nych jak i niestacjonarnych wynosi 86, co stanowi ponad 41% ogolnej liczby punktow ECTS na

kierunku w catym toku studiow. Szczegdty zestawiono w tabelach 1, 2 1 3.

Tabela 1. Sumaryczne wskazniki ilo§ciowe programu studiéw

Lp. Sumaryczne wskazniki iloSciowe programu studiow ECTS

Laczna liczba punktow ECTS przyporzadkowana do zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem | 114.18+116.9"
nauczycieli akademickich lub innych 0s6b prowadzacych zajecia i studentow: 80.05+87.05™"

2 | Laczna liczba punktow ECTS przyporzadkowana zajeciom podlegajacym wyborowi* 86

taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom z dziedziny nauk humanistycznych lub

nauk spotecznych: S

taczna liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom:
4 | - zwigzanym z prowadzonymi badaniami naukowymi w dyscyplinie wtasciwej/dyscyplinach wiasci- 111+138"
wych dla kierunku - w przypadku kierunku o profilu ogélnoakademickim

Laczna liczba punktoéw ECTS przypisana zajeciom odnoszacym si¢ do dyscyplin, do ktorych przypo-
5 | rzadkowano kierunek studiow: 210
- dyscyplina inzynieria mechaniczna

* liczba punktow uzalezniona od wyboru zakresu studiow (1 z 7) studia w formie stacjonarnej
** liczba punktow uzalezniona od wyboru zakresu studiow (1 z 7) studia w formie niestacjonarnej
**%* liczba punktow uzalezniona od wyboru zakresu studiow (1 z 7)

17




Tabela 2. Grupa zaje¢ zwiazanych z prowadzonymi badaniami naukowymi

Grupa zaje¢c¢ zwigzanych z prowadzonymi badaniami naukowymi
w dyscyplinie/dyscyplinach whasciwych dla Kierunku

Laczna liczba go-

Przedmiot/zajecia Forma / dzin/liczba godzin | Liczba punk-
(nazwa) formy zajeé zajeé dydaktycz- tow ECTS
nych
Matematyka/Mathematics w/C 300 / 150 / 90| 12 / 12
Fizyka/Physics W/C/L 150 / 90 / 56 6 [/ 8
Chemia/Chemistry W/L 50 / 30 / 16 2/ 4
Mechanika ogdlna I/Engineering mechanics I w/C 125 / 90 / 48 5 /9
Wytrzymato$¢ materiatow/ Strength of materials W/C/L 100 / 90 / 48 4 /7
Mechanika ptynéw/Fluid mechanics W/C/L 75 /45 / 24 3/ 5
Grafika inzynierska/Engineering graphics W/P 50 /75 / 40 2/ 8
Nauka o materiatach/Materials science W/L 87,5 / 75 / 40| 35 / 7
Maszynoznawstwo/Theory of machines W 100 / 30 / 16 4 / 4
Zarzadzanie srodowiskiem i ekologia/Environmental management w % /15 /8 1 / |
and ecology
Bezpieczenstwo pracy i ergonomia/Work safety and ergonomics w o / 15 / 8 o / 1
Inzynieria wytwarzania/Manufacturing Engineering W/L 0o / 75 / 40 o / 7
Podstawy konstrukcji maszyn/Basics of machine design W/P 300 / 120 / 64| 12 / 12
Elektrotechnika i elektronika/Electrical engineering and electronics W/L 50 / 45 / 24 2/ 4
Systemy graficzne CAD/CAD graphics systems L 25 / 30 / 16 1/ 25
Podstawy MES/Basics of the finite element method W/L 25 / 30 / 16 1/ 3
Podstawy termodynamiki techmczng/Basms of Technical Thermo- W/C/L 50/ 60 / 32 2 /6
dynamics
Podstawy eksplanaCJl i dlagnqstykl poj agdow/F undamentals of ve- WL 50/ 30 / 16 > /2
hicle diagnostics and maintenance
Teoria eksperymentu/Experiment theory P 50 / 30 / 16 2 /25
Technologia budowy maszyn/Machinery production technology W/L 0 / 45 / 24 o / 3
Projektowanie zespolow napedowych/Transsmision system design W/P 25 / 30 / 16 1/ 3
Mechatronika i automatyka/Mechatronics and Automatics W/L 125 / 60 / 32 5 /5
Metrologia i systemy pomlarovst/Z:lI;/S[etrology and measurement sys- WL 0 / 45 | 24 0/ 35
Technologie przemystu 4.0/ Industry 4.0 technologies w 25 /15 /8 1/ 1
Razem A+B: 71,5 120,5
Budowa samochoddw i teoria ruchu W/L 75 /75 /40 3/ 5
Diagnostyka i budowa silnikow spalinowych W/L 50 / 60 / 32 2 /5
Podstawy eksploatacji samochodow W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Technologie napraw samochodow W/L 75/ 60 / 32 3/ 4
Zaplecze techniczne motoryzacji W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Mechatronika samochodowa W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Diagnostyka samochodowa W/L 75 /] 45 | 24 3/ 3
Plyny motoryzacyjne W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Logistyka w eksploatacji samochodéw w/C 75 /45 / 24 3/ 3
Elektrotechnika samochodowa W/L 62,5 / 30 / 16| 25 / 25
Badania pojazdow W/L 50 / 30 / 16 2 /25
Tuning samochodow W/L 50 / 45 / 24 2/ 3




Praca przejsciowa S 75 / 60 / 32 3/ 4

Diagnostyka uktadow zasilania W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Eksploatacja ukladow mechatronicznych W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Ochrona $rodowiska w motoryzacji W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Samochody ci¢zarowe W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Wycena napraw samochodow W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Zarzadzanie zapasami w motoryzacji W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Razem C1: 435 / 56

Budowa samochodow i teoria ruchu W/L 75 /75 /40 3/ 5
Diagnostyka i budowa silnikow spalinowych W/L 50 / 60 / 32 2 /5
Podstawy eksploatacji samochoddéw W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Technologie napraw samochodoéw W/L 75/ 60 / 32 3/ 4

Zaplecze techniczne motoryzacji W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Mechatronika samochodowa W/L 100 / 60 / 32 4 / 4

Diagnostyka powypadkowa samochodéw W/L 50 / 30 / 16 2 /2
Lakiernictwo samochodowe W/L 50 / 30 / 16 2 /2

Wycena napraw i warto$ci rynkowej samochodoéw W/L 25 /45 / 24 1/ 3
Podstawy analizy wypadkow drogowych W/L 50 / 45 / 24 2/ 3
Bezpieczenstwo ruchu drogowego W/L 75/ 60 / 32 3/ 5
Zarzadzanie bezpieczenstwem ruchu drogowego W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Praca przejsciowa S 75/ 60 / 32 3/ 4

Samochody cigzarowe W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Budowa, wytwarzanie i naprawa nadwozi samochodowych W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Eksploatacja uktadow mechatronicznych W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Materialy niemetalowe w budowie i eksploatacji samochodéw W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Zarzadzanie zapasami w motoryzacji W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Razem C2: 39 / 56

Programowanie obiektowe W/L 25 /45 / 24 1/ 3

Systemy mikroprocesorowe W/L 100 / 45 / 24 4 / 4

Metody komputerowe mechaniki W/L 25 / 30 / 16 1/ 2
Komputerowe wspomaganie projektowania W/L 50 / 105 / 56 2 /7
Nowoczesne czujniki i uktady pomiarowe W/L S5 /30 / 16| 02 / 2
Mechanika konstrukcji w/C 75/ 90 / 48| 3 /6

Sterowniki PLC W/L 100 / 45 / 24| 4 / 4

Drgania mechaniczne W/P 75/ 45 / 24 3/ 3

Statecznos$¢ konstrukc;ji w 125 / 15 / 8 0,5 / 1

Pakiety oprogramowania w mechanice L 25/ 30 / 16 1/ 2
Komputerowa analiza konstrukcji W/P 50 / 45 / 24 2 /3
Komputerowe systemy nadzoru procesé6w przemystowych W/L 25/ 30 / 16 1/ 2
Inteligentne systemy inzynierskie W/L 25/ 30 / 16 1/ 2

Konstrucje robotow przemystowych W/L 12,5 / 30 / 16| 05 / 2

Praca przej$ciowa S 75 / 60 / 32 3/ 4

Modelowanie numeryczne zagadnien cieplno - przeptywowych W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Jezyki programowania W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Inzynierskie bazy danych W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Systemy komputerowe w matematyce W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Obiektowe projektowanie procesow przemystowych W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Razem C3: 332 / 56

Druk 3D/3D printing W/L/P 75 / 45 / 24 3/ 3

Projektowanie proceséw technologicznych czegsci maszyn/Design of W/P 0o / 30 / 16 o / 2

technological processes of machine parts
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Sprzezone analizy termiczno-mechaniczno-przeptywowe//Numerical

modeling of fluid - structure interaction wip 375 1 45 1 2415 /3
Mechanika konstrukcji/Mechanics of structures W/C/L 75 /75 / 40 3/ 5
Symulacje komputerowe w mgchamce//C()mputer simulations in en- L % /30 / 16 L 2
gineering mechanics
Drgania mechaniczne/Mechanical vibration W/P 100 / 60 / 32 4 / 4
Optymalizacja konstrukcji/Optimization of construction W/P 50 / 45 / 24 2 /3
Pakiety oprogramowania w meckrllzii(r:lslce/ Software packages in mecha- L 25 /30 / 16 1/ 2
Komputerowa analiza konstrukcji/Computer structural analysis W/P 75 /45 / 24 3/ 4
Kinematyka i dynamika 1_1k1ad0w w?eloczlonowych/Kmematlcs and WIL s0 / 30 / 16 2 2
dynamics of multibody systems
Systemy wbudowane/Embedded systems W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Numeryczne moddowame problemow cieplno-przeptywowych/Nu- WL 375 /3 / 16| 15 / 3
merical modeling of heat-flow problems
Technologia motoryzacyjna/Automotive Technology W/L 375 /45 / 24| 1,5 / 3
Sterowniki PLC/ Programmable Logic Controllers PLC W/L 50 / 30 / 16 2 /2
Zaawansowane systemy CAD/Advanced CAD systems L 25/ 30 / 16 1/ 2
Nowoczesne materiaty konstrukcyjne/Modern construction materials W/L 25 / 45 / 24 1/ 3
Praca przej$ciowa/Senior project S 75/ 60 / 32 3/ 4
Eksperymentalne metody w nauce o materiatach i nanotech-
nologii/Experimental methods in materials science and nanotechnol- W/P 37,5 / 30 / 16| 15 / 2
ogy
Stateczno$¢ konstrukcji/Stability of structures W/P 375 / 30 / 16| 1,5 / 2
Automatyzacja proceséw produkcyjnych/Automation of production W/P 375 /30 / 16| 15 / 2
processes
Systemy komputerowe w matemat.yce/Computer systems in mathe- W/P 375 / 30 / 16 15 / P
matics
Programowanie i metody numeryczne/Programming and numerical W/P 375 730 / 16| 15 / 2
methods
Razem C4: 37 / 56
Sitlownie wiatrowe, wodne i stoneczne W/P 50 / 60 / 32 2 /4
Podstawy eksploatacji instalacji energetycznych W/L 50 / 45 / 24 2/ 4
Projektowanie instalacji OZE P 50 / 60 / 32 2 /5
Instalacje grzewcze W/P 50 / 60 / 32 2/ 4
Pompy ciepta W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Paliwa alternatywne W/L 50 / 45 / 24 2 /3
Zagadnienia materiatowe w budowie i eksploatacji instalacji OZE W/L 125 / 45 / 24|05 / 3
Niekonwencjonalne urzadzenia i systemy konwersji energii W/P 50 / 60 / 32 2/ 4
Energooszczedne instalacje wentylacyjne i klimatyzacyjne W/C/L 50 / 45 / 24 2 /3
Urzadzenia przeptywowe W/C/L 50 / 45 / 24 2/ 3
Perspektywiczne technologie energetyczne W/P 25/ 30 / 16 1/ 2
Analiza ekonomiczna instalacji OZE W 25 /15 /8 | A
Sterowniki PLC W/L 50 / 30 / 16 2 /2
Systemy geotermalne w 50 / 30 / 16 2 /2
Praca przejsciowa S 50 / 60 / 32 2/ 4
Systemy energetyczne W/P 50 / 45 / 24 2 /3
Rynek energii W/P 50 / 45 / 24| 2 / 3
Magazynowanie energii W/P 50 / 45 / 24| 2 / 3
Wymienniki ciepta i masy W/P 50 / 45 / 24 2 /3
Regulacje prawne OZE W/P 50 / 45 / 24 2 /3
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Razem C5: 325 / 56
Technologie specjalne W/P 50 / 60 / 32 2/ 4
Nowoczesne materiaty konstrukcyjne W/L 50 / 60 / 32 2/ 4
Analiza wymiarowa dla przemystu w/C 0 / 30 / 16 o / 2
Obrabiarki CNC W/L 0 / 45 / 24 o / 3
Systemy CAM W/P 0 / 45 / 24 o / 3
Teoria mechanizméw i maszyn W/P 50 / 45 / 24 2 /3
Modelowanie brylowe w systemach CAD P 0o / 60 / 32 o / 5
Programowanie obrabiarek CNC W/P 0o / 60 / 32 o / 4
Projektowanie oprzyrzadowania technologicznego W/P 0 / 30 / 16 o / 2
Projektowanie proceséw technologicznych czg$ci maszyn W/P 375 / 45 / 24| 1,5 / 3
Inzynieria powierzchni W/L 25/ 30 / 16 1/ 2
Obrobka skrawaniem i narzgdzia W/L 0 / 30 / 16 o / 2
Podstawy nanotechnologii W/L 25/ 30 / 16 1/ 2
Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 375 / 45 / 24| 1,5 / 3
Praca przejsciowa S 75/ 60 / 32 3/ 5
Technologia wyrobéw kompozytowych W/C/L 375 / 45 / 24| 15 / 3
Metody badan materialow W/C/L 375 /45 / 24| 1,5 / 3
Automatyzacja proceséw produkcyjnych W/C/L 375 / 45 / 24|15 / 3
Systemy zarzadzania jako$cia W/C/L 375 / 45 / 24| 15 / 3
Konstruowanie maszyn w/C/L 375 / 45 / 24| 15 / 3
Energochtonno$c¢ i materiatochtonnos$¢ produkcji W/C/L 375 / 45 / 24| 15 / 3
Razem C6: 185 / 56
Technologie specjalne W/P 50 / 60 / 32 2/ 4
Nowoczesne materiaty konstrukcyjne W/L 50 / 60 / 32 2/ 4
Obroébka skrawaniem i narzedzia W/L 0 / 30 / 16 o / 2
Obrabiarki CNC W/L 0 / 45 / 24 o / 3
Systemy CAM W/P 0 / 60 / 32 o / 4
Programowanie obrabiarek CNC W/P 0o / 60 / 32 0o / 4
Projektowanie proceséw technologicznych na centrach CNC W/P 0o / 75 / 40 o / 5
Modelowanie brytlowe w systemach CAD P 0o / 60 / 32 o / 5
Projektowanie procesow technologicznych czgéci maszyn W/P 375 / 45 / 24| 15 / 3
Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 375 / 45 / 24| 1,5 / 3
Metody badan materiatow W/L 25/ 30 / 16 1/ 2
Inzynierskie bazy danych W/L 25 /45 / 24 1/ 3
Praca przejsciowa S 75/ 60 / 32 3/ 5
Technologia wyrobéw kompozytowych W/C/L 375 / 45 / 24| 15 / 3
Inzynieria powierzchni W/C/L 375 /45 / 24| 1,5 / 3
Automatyzacja proceséw produkcyjnych W/C/L 375 /45 / 24| 1,5 / 3
Systemy zarzadzania jakoscia W/C/L 375 /45 / 24| 1,5 / 3
Konstruowanie maszyn w/C/L 375 / 45 / 24| 1,5 / 3
Energochtonnos¢ i materiatochtonno$¢ produkcji w/C/L 375 / 45 / 24| 1,5 / 3
Razem C7: 16,5 / 56
Grupa zaje¢¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecz- W 0 / 60 / 35 o / 5
nych
dOucg?;}ap :ﬁgza;s’:; gr:sg]};is;%:vej i prawo autorskie/Protection of in- W o / 10 / 6 0 / 05
Jezyk obcy / Foreign language ¢ 150 / 120 / 60 6 / 6
Praktyka zawodowa (4 tygodni.e) / Diploma apprenticeship exam pre- % 7150 / 150l 1/ s
paration - 4 weeks
Seminarium dyplomowe / Diploma seminar S 25/ 30 / 16 1/ 2
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Przygotowanie pracy dyplomowej i przygotowame do egzaminu dy- 7BN 375 7 375 / 375| 15 /15
plomowego/ Diploma thesis and diploma exam preparation
Razem D+E+F+H: 23 / 335
Razem C1. Grupa zajeé z zakresu: Diagnostyka i tuning samochodéw 138 / 210
Razem C2.Grupa zajeé z zakresu Technika samochodowa i bezpieczenstwo w transporcie samochodo- 1335 / 210
wym ’
Razem C3. Systemy mechatroniczne 127,7 / 210
Razem C4. Grupa zaje¢ z zakresu CAE Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 131,5 / 210
Razem CS. Grupa zaje¢ z zakresu Maszyny i urzadzenia OZE 127 / 210
Razem C6. Grupa zaje¢ z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn 113 / 210
Razem C7. Grupa zaje¢ z zakresu Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 111 / 210

Tabela 3. Grupa zaje¢é stuzacych zdobywaniu przez studenta kompetencji inzZynierskich

Grupa zajec stuzacych zdobywaniu przez studenta kompetencji inzynierskich

Laczna liczba go-
Przedmiot/zajecia (nazwa) Forma / dzin/liczba godzin | Liczba punktéw
camiotizajec W formy zajeé zajeé dydaktycz- ECTS
nych
Matematyka/Mathematics w/C 0 / 150 / 90 0 /12
Fizyka/Physics W/C/L /90 / 56 0 / 8
Chemia/Chemistry W/L 50 / 30 / 16 2 / 4
Mechanika ogdélna I/Engineering mechanics I w/C 125/ 90 / 48 5 / 9
Wytrzymato$¢ materiatdw/ Strength of materials W/C/L 75/ 90 / 48 3 / 7
Mechanika ptynéw/Fluid mechanics W/C/L 125 / 45 / 24 5 / 5
Grafika inzynierska/Engineering graphics W/P 125 /75 / 40 5 / 8
Nauka o materiatach/Materials science W/L 150 / 75 / 40 6 / 7
Maszynoznawstwo/Theory of machines w 100 / 30 / 16 4 / 4
Zarzadzanie srodowiskiem i ekologia/Environmental management w %5 /15 /8 1 / |
and ecology
Bezpieczenstwo pracy i ergonomia/Work safety and ergonomics W o / 15 / 8 0 / 1
Inzynieria wytwarzania/Manufacturing Engineering W/L 175 /75 / 40 7 / 7
Podstawy konstrukcji maszyn/Basics of machine design W/P 300 / 120 / 64 12 / 12
Elektrotechnika i elektromka/ElifC:ztncal engineering and electron- WL 100 / 45 | 24 4 / 4
Systemy graficzne CAD/CAD graphics systems L 62,5 / 30 / 16 25 /25
Podstawy MES/Basics of the finite element method W/L 50 / 30 / 16 2 / 3
Podstawy termodynamiki technlczn'eJ/Basws of Technical Ther- W/C/L 50/ 60 / 32 5 / 6
modynamics
Podstawy eksploa'ttaql i dlagnpstykl pOJa.ZdOW/Fundamentals of W/L 50/ 30 / 16 5 / 5
vehicle diagnostics and maintenance
Teoria eksperymentu/Experiment theory P 25/ 30 / 16 1 /2,5
Technologia budowy maszyn/Machinery production technology W/L 75 /45 |/ 24 3 / 3
Projektowanie zespotow napedowych/Transsmision system design W/P 50 / 30 / 16 2 / 3
Mechatronika i automatyka/Mechatronics and Automatics W/L 125 / 60 / 32 5 / 5
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Metrologia i systemy pomiarowe/Metrology and measurement

systems W/L 8 / 45 / 24| 34 / 35
Technologie przemystu 4.0/Industry 4.0 technologies w 25 /15 /8 1 / 1
Razem A+B: 77,9 120,5
Budowa samochodoéw i teoria ruchu W/L 75 /75 / 40 3 / 5
Diagnostyka i budowa silnikow spalinowych W/L 75/ 60 / 32 3 / 5
Podstawy eksploatacji samochodow W/L 25 /45 |/ 24 1 / 3
Technologie napraw samochoddéw W/L 50 / 60 / 32 2 / 4
Zaplecze techniczne motoryzacji W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Mechatronika samochodowa W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Diagnostyka samochodowa W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Plyny motoryzacyjne W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Logistyka w eksploatacji samochoddéw w/C 75 /45 ] 24 3 / 3
Elektrotechnika samochodowa W/L 62,5 / 30 / 16 25 /25
Badania pojazdow W/L 50 / 30 / 16 2 /2,5
Tuning samochodow W/L 25 /45 |/ 24 1 / 3
Praca przejsciowa S 75/ 60 / 32 3 / 4
Diagnostyka uktadow zasilania W/L 75 /45 / 24 3 / 3
Eksploatacja ukladow mechatronicznych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Ochrona $rodowiska w motoryzacji W/L 75/ 45 |/ 24 3 / 3
Samochody ci¢zarowe W/L 75 /45 / 24 3 / 3
Wycena napraw samochodéw W/L 75 /45 |/ 24 3 / 3
Zarzadzanie zapasami w motoryzacji W/L 75 /45 / 24 3 / 3
Razem C1: 45 /| 56
Budowa samochodoéw i teoria ruchu W/L 75 /75 / 40 3 / 5
Diagnostyka i budowa silnikoéw spalinowych W/L 75/ 60 / 32 3 / 5
Podstawy eksploatacji samochodoéw W/L 25 /45 / 24 1 / 3
Technologie napraw samochodow W/L 50 / 60 / 32 2 / 4
Zaplecze techniczne motoryzacji W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Mechatronika samochodowa W/L 100 / 60 / 32 4 / 4
Diagnostyka powypadkowa samochodéw W/L 50 / 30 / 16 2 / 2
Lakiernictwo samochodowe W/L 50 / 30 / 16 2 / 2
Wycena napraw i wartosci rynkowej samochodow W/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Podstawy analizy wypadkow drogowych W/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Bezpieczenstwo ruchu drogowego W/L 50 / 60 / 32 2 / 5
Zarzadzanie bezpieczenstwem ruchu drogowego W/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Praca przejsciowa S 75/ 60 / 32 3 / 4
Samochody cigzarowe W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Budowa, wytwarzanie i naprawa nadwozi samochodowych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Eksploatacja uktadéw mechatronicznych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Materiaty niemetalowe w budowie i eksploatacji samochodéw W/L 75 /45 |/ 24 3 / 3
Zarzadzanie zapasami w motoryzacji W/L 75 /45 |/ 24 3 / 3
Razem C2: 41 /56
Programowanie obiektowe W/L 75 /45 / 24 3 / 3
Systemy mikroprocesorowe W/L 100 / 45 / 24 4 / 4
Metody komputerowe mechaniki W/L 50 / 30 / 16 2 / 2
Komputerowe wspomaganie projektowania W/L 175 / 105 / 56 7 / 7
Nowoczesne czujniki i uktady pomiarowe W/L 12,5 / 30 / 16 0,5 / 2
Mechanika konstrukcji w/C 150 / 90 / 48 6 |/ 6
Sterowniki PLC W/L 100 / 45 / 24 4 /4
Drgania mechaniczne W/P 75 /45 ] 24 / 3
Statecznos$¢ konstrukcji W 125 / 15 / 8 0,5 / 1
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Pakiety oprogramowania w mechanice L 25/ 30 / 16 1 / 2
Komputerowa analiza konstrukcji W/P 25 /45 |/ 24 1 / 3

Komputerowe systemy nadzoru procesow przemystowych W/L 25/ 30 / 16 1 / 2
Inteligentne systemy inzynierskie W/L 25/ 30 / 16 1 / 2

Konstrukcje robotow przemystowych W/L 0 / 30 / 16 0 / 2

Praca przej$ciowa S 100 / 60 / 32 4 / 4

Modelowanie numeryczne zagadnien cieplno - przeplywowych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Jezyki programowania W/L 75 /45 ] 24 3 / 3

Inzynierskie bazy danych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3

Systemy komputerowe w matematyce W/L 75 /45 ] 24 3 / 3

Obiektowe projektowanie procesow przemystowych W/L 75 /45 ] 24 3 / 3
Razem C3: 47 /56

Druk 3D/3D printing W/L/P 75 /45 ] 24 3 / 3

Projektowanie proces()\y technologicznych cze;s'ci maszyn/Design W/P 46 /30 / 16| 184 )

of technological processes of machine parts
Sprzgzone gnalizy termiczno-mechaniczno-p_rzeplyv_vowe//Numer— W/P 75/ a5 | 24 3 / 3
ical modeling of fluid - structure interaction
Mechanika konstrukcji/Mechanics of structures W/C/L 125 /75 / 40 5 / 5
Symulacje komputerowe_ w mechanice//computer simulations in L %5 /30 / 16 1 / 5
engineering mechanics
Drgania mechaniczne/Mechanical vibration W/P 100 / 60 / 32 4 / 4
Optymalizacja konstrukcji/Optimization of construction W/P 50 / 45 / 24 2 / 3
Pakiety oprogramowania w mecha}nice/ Software packages in me- L % /30 / 16 1 / )
chanics
Komputerowa analiza konstrukcji/Computer structural analysis W/P 25 /45 /| 24 1 / 4
Kinmaska amik adon wiseedomomyeKinmais [ w0 150 1 16| 2 1 o
Systemy wbudowane/Embedded systems W/L 75 /45 / 24 3 / 3
e I O LR
Technologia motoryzacyjna/Automotive Technology W/L 37,5 / 45 / 24 LS / 3
Sterowniki PLC/ Programmable Logic Controllers PLC W/L 50 / 30 / 16 2 / 2
Zaawansowane systemy CAD/Advanced CAD systems L 50 / 30 / 16 2 / 2
Nowoczesne materiaty konstrurlizf;jne/Modem construction mate- WL 25 /45 / 24 1 / 3
Praca przej$ciowa/Senior project S 100 / 60 / 32 4 / 4
Eksperymentalne metody w nauce o materiatach i nanotech-
nologii/Experimental methods in materials science and nanotech- W/P 50 / 30 / 16 2 / 2
nology
Statecznos¢ konstrukceji/Stability of structures W/P 50 / 30 / 16 2 / 2
Automatyzacja procesOw produkcyjnych/Automation of produc- W/P 50/ 30 /16 ) / ’
tion processes
Systemy komputerowe w matemat.yce/Computer systems in ma- W/P 50/ 30 /16 ) / ’
thematics
Programowanie i metody numeryczne/Programming and numeri- W/P 50/ 30 / 16 5 / 2
cal methods

Razem C4: 46,34 / 56

Sitownie wiatrowe, wodne i stoneczne W/P 50 / 60 / 32 2 / 4

Podstawy eksploatacji instalacji energetycznych W/L 50 / 45 / 24 2 / 4
Projektowanie instalacji OZE P 50 / 60 / 32 2 / 5

Instalacje grzewcze W/P 50 / 60 / 32 2 / 4

Pompy ciepta W/L 50 / 45 / 24 2 / 3

Paliwa alternatywne W/L 25 /45 |/ 24 1 / 3
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Zagadnienia materiatowe w budowie i eksploatacji instalacji OZE W/L 25 /45 |/ 24 1 / 3
Niekonwencjonalne urzadzenia i systemy konwersji energii W/P 50 / 60 / 32 2 / 4
Energooszczedne instalacje wentylacyjne i klimatyzacyjne W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Urzadzenia przeptywowe W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Perspektywiczne technologie energetyczne W/P 25/ 30 / 16 1 / 2
Analiza ekonomiczna instalacji OZE w 25 /15 /8 1 / 1
Sterowniki PLC W/L 50 / 30 / 16 2 /2

Systemy geotermalne w 50 / 30 / 16 2 / 2

Praca przejsciowa S 50 / 60 / 32 2 / 4

Systemy energetyczne W/P 50 / 45 / 24 2 / 3

Rynek energii W/P 50 / 45 / 24 2 / 3

Magazynowanie energii W/P 50 / 45 / 24 2 / 3

Wymienniki ciepta i masy W/P 50 / 45 / 24 2 / 3

Regulacje prawne OZE W/P 50 / 45 / 24 2 / 3
Razem CS5: 32 / 56

Technologie specjalne W/P 25/ 60 / 32 1 / 4

Nowoczesne materiaty konstrukcyjne W/L 25/ 60 / 32 1 / 4

Analiza wymiarowa dla przemysh w/C 45 / 30 / 16 L8 / 2

Obrabiarki CNC W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Systemy CAM W/P 50 / 45 / 24 2 /3

Teoria mechanizmow i maszyn W/P 75 /45 |/ 24 3 / 3
Modelowanie brylowe w systemach CAD P 75/ 60 / 32 3 / 5
Programowanie obrabiarek CNC W/P 75/ 60 / 32 3 / 4
Projektowanie oprzyrzadowania technologicznego W/P 50 / 30 / 16 2 / 2
Projektowanie proceséw technologicznych czes$ci maszyn W/P 50 / 45 / 24 2 / 3
Inzynieria powierzchni W/L 25/ 30 / 16 1 / 2

Obroébka skrawaniem i narzedzia W/L 46 / 30 / 16 | 1,84 / 2

Podstawy nanotechnologii W/L 25/ 30 / 16 1 / 2

Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 75/ 45 |/ 24 3 / 3

Praca przejsciowa S 100 / 60 / 32 4 / 5

Technologia wyrobow kompozytowych W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3

Metody badan materiatow W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3

Automatyzacja proceséw produkcyjnych W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Systemy zarzadzania jako$cia W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Konstruowanie maszyn W/C/L 50 / 45 / 24 2/ 3
Energochtonnos¢ i materiatochtonno$é produkeji W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Razem C6: 37,64 / 56

Technologie specjalne W/P 25/ 60 / 32 1 /4

Nowoczesne materialy konstrukcyjne W/L 25/ 60 / 32 1 / 4

Obrobka skrawaniem i narzgdzia W/L 46 / 30 / 16 | 1,84 / 2

Obrabiarki CNC W/L 50 / 45 / 24 2 /3

Systemy CAM W/P 75/ 60 / 32 3 /4

Programowanie obrabiarek CNC W/P 75/ 60 / 32 3 /4
Projektowanie proceséw technologicznych na centrach CNC W/P 100 / 75 / 40 4 / 5
Modelowanie brytlowe w systemach CAD P 75/ 60 / 32 3 / 5
Projektowanie proceséw technologicznych czes$ci maszyn W/P 50 / 45 / 24 2 / 3
Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 75 /45 ] 24 3 / 3

Metody badan materiatow W/L 25/ 30 / 16 1 / 2

Inzynierskie bazy danych W/L 50 / 45 / 24 2 / 3

Praca przejsciowa S 100 / 60 / 32 4 / 5

Technologia wyrobow kompozytowych W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
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Inzynieria powierzchni W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Automatyzacja procesow produkcyjnych W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Systemy zarzadzania jako$cia W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Konstruowanie maszyn W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Energochtonno$¢ i materiatochtonno$é produkcji W/C/L 50 / 45 / 24 2 / 3
Razem C7: 36,84 / 56
Grupa zajec z
dziedziny nauk humanistycznych lub naik spotecznych w 0 /60 /33 0 / >
Qchrong wlasnosci przemysigwej i prawo autorskie/Protection of w o / 10 / 6 0 /05
industrial property and copyright
Jezyk obcy / Foreign language ¢ 0 / 120 / 60 0 / 6
Praktyka zawodowa (4 tygodn'le) / Diploma apprenticeship exam 125 / 150 / 150 5 / 5
preparation - 4 weeks
Seminarium dyplomowe / Diploma seminar S 50 / 30 / 16 2 / 2
Przygotowanie pracy dyplomowej i przygotowanie do egzaminu
dyplomowego/ Diploma thesis and diploma exam preparation ZBN 3751375 1375 5/ 15
Razem D+E+F+H: 22 /33,5
Razem C1. Grupa zaje¢ z zakresu: Diagnostyka i tuning samochodow 1444 / 210
Razem C2.Grupa zajeé z zakresu 1409 / 210
Technika samochodowa i bezpieczenstwo w transporcie samochodowym ’
Razem C3. Systemy mechatroniczne 146,9 / 210
Razem C4. Grupa zajeé z zakresu CAE Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 146,2 / 210
Razem C5. Grupa zajeé z zakresu Maszyny i urzadzenia OZE 131,9 / 210
Razem C6. Grupa zajeé z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn 137,5 / 210
Razem C7. Grupa zaje¢ z zakresu Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 136,7 / 210

9 Praktyka

Realizacja praktyk zawodowych dla kierunku Mechanika i budowa maszyn odbywa si¢

W oparciu o przepisy zamieszczone w nastepujacych dokumentach:

e Regulamin studiow w Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Pu-

faskiego w Radomiu.

e Zasady Realizacji Studenckich Praktyk Zawodowych na Wydziale Mechanicznym Uniwer-

sytetu Technologiczno-Humanistycznego im. Kazimierza Pufaskiego w Radomiu.

Praktyki na kierunku Mechanika i budowa maszyn sa obligatoryjnym elementem

ksztalcenia, sa podsumowaniem 1 weryfikacja, w warunkach przemystowych wiadomosci

zdobytych w ramach przedmiotéw kierunkowych i przedmiotéw obieralnych w ramach wybra-

nego zakresu.
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Program studiow przewiduje odbycie czterotygodniowej (160 h), dyplomowej praktyki
wakacyjnej na studiach I stopnia po 6 semestrze studiow (4 pkt. ECTS zaliczane do 6 semestru).
Zakres praktyk zostal uszczegotowiony w karcie przedmiotu Praktyka zawodowa.

Praktyki dajg studentom mozliwo$¢ poszerzenia wiedzy o zagadnienia praktyczne oraz za-
poznania si¢ z potencjalnym przysztym pracodawca, z jego potrzebami i wymaganiami. Przedsig-
biorstwo lub instytucja przyjmujaca studentow na praktyke ma z kolei mozliwos¢ poznaé poten-
cjalnych przysztych pracownikow, wykorzysta¢ ich pracowito$¢ 1 wiedze, a takze wptywac na
dalszy bieg ich studiéw w celu dopasowania ich umiejetnosci do swoich potrzeb.

W szczegolnosci studenckie praktyki zawodowe maja na celu:

1. wprowadzenie do praktycznego wykonywania zawodu, do ktérego przygotowuja studia na
poszczegblnych kierunkach;
2. wyksztalcenie umiejetnosci zastosowania wiedzy teoretycznej zdobytej na studiach

w praktyce;

3. ksztaltowanie umiejetnosci niezbednych w przysziej pracy zawodowej, w tym m.in. umie-
jetno$ci: organizacyjnych, pracy w zespole, nawigzywania kontaktow, radzenia sobie

w trudnych sytuacjach, prowadzenia negocjacji, a takze przygotowanie studenta do samo-

dzielnosci 1 odpowiedzialno$ci za powierzone mu zadania, itp.;

4. poglebianie wiedzy o poszczegdlnych branzach gospodarki, organach administracji pu-
blicznej 1 przedsigbiorcach;

5. stworzenie warunkoéw do aktywizacji zawodowej studentow na rynku pracy;

6. poznanie organizacji pracy odpowiadajgcej wspotczesnym tendencjom w gospodarce, prze-
mysle wytworczym oraz ustugach;

7. poznanie zasad organizacji i mechanizméw funkcjonowania przedsigbiorstw 1 instytucji;

8. ksztaltowanie wysokiej kultury oraz postaw etycznych w pracy zawodowej;

9. pogtebienie przekonania o koniecznosci uczenia si¢ przez cale zycie i samodoskonalenia

w zakresie kompetencji osobistych 1 zawodowych;

10. gromadzenie materiatow do pracy dyplomowe;.

Podstawowa forma odbywania praktyki jest praktyka indywidualna, ktérej przebieg jest
zgodny z programem studiow 1 spetnia zakladane efekty uczenia si¢. Praktyki zawodowe moga
odbywac si¢ w jednostkach organizacyjnych Uczelni. Praktyki mogg by¢ zaliczane roéwniez na
podstawie pracy lub dziatalno$ci zawodowej studenta o ile ich charakter jest zgodny z programem
praktyki.

Praktyki przeprowadzane sa w okresie wakacyjnym (mig¢dzysesyjnym), tj. od konca

czerwca do potowy wrzesnia.
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Zakres prac wykonywanych w czasie praktyki powinien by¢ dostosowany do profilu i cha-
rakteru dziatalno$ci ,,zaktadu pracy” i powinien obejmowac szkolenie BHP oraz wybrane zagad-
nienia z zakresu: dziatalnosci i procedurami funkcjonowania ,,zaktadu pracy”, zapoznanie si¢ z
procesem projektowym/technologiami stosowanymi w ,,zaktadzie”.

Rektor powoluje sposrod nauczycieli akademickich wydzialu opiekunéw praktyk studenc-
kich, ktorzy jako przedstawiciele Uczelni sa upowaznieni do rozstrzygania, wspdlnie z kierownic-
twem zaktadu pracy, spraw zwigzanych z przebiegiem praktyk. Opiekun sprawuje merytoryczny
nadzor i opieke nad przebiegiem praktyki, przygotowuje dokumenty zwigzane z organizacja prak-
tyk, w tym Porozumienia mi¢dzy Uczelnig a zakladem pracy, zalicza praktyki i sporzadza spra-
wozdanie z przebiegu i oceny praktyk wedtug wzoréw drukow okreslonych w zarzadzeniach Rek-
tora UTH Radom.

Podstawg zaliczenia praktyki jest za§wiadczenie z zaktadu pracy o jej odbyciu oraz spra-
wozdanie z jej realizacji, w ktérym opisano jej przebieg oraz realizowane zadania. Zaswiadczenie
o odbywaniu praktyki potwierdza, ze zostaly zaakceptowane i zrealizowane efekty uczenia si¢
ustalone w programie. Zaliczanie praktyk w oparciu o prac¢ (dziatalno$¢) zawodowa, udziat
w innej praktyce lub obozie naukowym odbywa si¢ w oparciu o wniosek studenta ztozony w Biu-
rze Obslugi Studenta w wyznaczonym terminie oraz dokumenty potwierdzajace zgodnos¢ z pro-
gramem praktyk (umowy o prace, zaswiadczenia z zaktadu pracy, za§wiadczenia o odbyciu innej
praktyki, itp.).

10 Aspekty programu studiow i jego realizacji, ktore stuzg umiedzynarodowieniu

Studia na kierunku Mechanika i budowa maszyn prowadzone sg przez UTH Radom, ktéry
realizuje dziatania sprzyjajace wspoOtpracy miedzynarodowej w obszarze nauki 1 edukacji. Od
wielu lat najwazniejszym narz¢dziem umozliwiajagcym rozwdj tej wspotpracy jest program Era-
smus/Erasmus+, wspierajacy mobilno$¢ migdzynarodowa studentow oraz pracownikow. Koordy-
nator programu Erasmus+ podejmuje niezbedne dziatania stuzace rozwojowi wymiany miedzyna-
rodowej wsrod studentow 1 pracownikow. W zwigzku z tym opracowano informacyjng strong in-
ternetowa, ktora jest dostgpna w jezyku polskim, angielskim, greckim oraz ukrainskim. Biezace
informacje o realizacji wspotpracy migdzynarodowej umieszczane sa rOwniez na profilu Wydziatu
na portalu spoteczno$ciowym Facebook.

Koordynator Erasmus+ realizuje spotkania ze studentami, podczas ktérych sg oni informo-
wani o zasadach korzystania z programu wymiany mi¢dzynarodowej. Jest rowniez odpowie-

dzialny za utrzymywanie kontaktéw z zagranicznymi partnerami, z ktérymi UTH Radom posiada
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podpisane umowy bilateralne dotyczace wspotpracy w ramach programu Erasmus. W ramach roz-
wijanej wspotpracy przyjmowani sg na studia studenci z uczelni zagranicznych.

W ramach programu Erasmus+ studenci moga rowniez odbywac¢ praktyki zawodowe.

W ramach kierunku Mechanika i budowa maszyn na studiach I stopnia istnieje mozliwos¢
ksztatcenia w jezyku angielskim (wybrane przedmioty, studia czesciowe lub pelne w ramach jed-
nego zakresu, uruchamiane w przypadku wystarczajacej liczby zainteresowanych studentéw) lub
w formule ,,English Friendly”. Oznacza to, ze wybrane zajecia oferowane sg w jezyku angielskim
w sposob dostosowany do poziomu i umiejetnosci jezykowych studentéw. Podczas wyktadow,
laboratoriow oraz ¢wiczen wykorzystywane sg materialy edukacyjne oraz oprogramowanie w wer-
sji anglojezycznej. Dzigki temu przyszli inzynierowie moga doskonali¢ swoje kompetencje jgzy-
kowe 1 osiagna¢ zaktadane efekty uczenia sig.

11  Zasady rejestracji na kolejny semestr oraz dozwolony deficyt punktow ECTS po po-

szczegolnych semestrach

Ogodlne zasady rejestracji studenta na kolejny semestr wskazano w Regulaminie studiow w
Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu. Zgod-
nie z tre$cig tego dokumentu:

Podstawa dokonywania rejestracji studentow na kolejny semestr jest system punktowy
ECTS, za$ okresem zaliczeniowym w toku studiow jest semestr. Zaliczenie semestru potwier-
dzone zostaje wpisem na kolejny semestr w dokumentacji rejestrujacej przebieg studidw oraz
w systemie informatycznym.

Student uzyskuje rejestracje na kolejny semestr, jezeli:

1) uzyskat taczna liczbe punktow wymagang do zaliczenia danego semestru z deficytem
punktow nie wigkszym niz okreslony w programach studiow,

2) zaliczyl wszystkie przedmioty obowigzkowe ujete w planie studidéw danego kierunku stu-
didow z opdznieniem nie wigkszym niz dwa semestry.

W stosunku do studenta, ktory nie uzyskat wymaganej liczby punktow ECTS zastosowanie
majg odpowiednie zapisy Regulaminu Studiow.

Dozwolony deficyt punktow ECTS po semestrach I, II, III, IV 1 V wynosi 12, za$ po se-

mestrze VI - 6.
12 Zasady dyplomowania

Warunkiem ukonczenia studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn 1 uzy-

skania dyplomu jest uzyskanie okreslonych w programie studiéw efektow uczenia si¢, ktorym
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przypisano 210 punktéw ECTS, pozytywna ocena pracy dyplomowej i ztozenie egzaminu dyplo-

mowego z wynikiem co najmniej dostatecznym.

Warunki ukonczenia studiow i1 zasady dyplomowania na studiach I stopnia na kierunku

Mechanika i budowa maszyn, reguluja:

L 2

Regulamin studiow w Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza
Putaskiego w Radomiu.

Procedura dyplomowania na Wydziale Mechanicznym Uniwersytetu Technologiczno-Hu-
manistycznego im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu.

Sylabus przedmiotu ,,Przygotowanie pracy dyplomowe;j i przygotowanie do egzaminu dy-
plomowego”.

Procedura antyplagiatowa prac dyplomowych przed dopuszczeniem ich do obrony w Uni-
wersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu.

Praca dyplomowa jest samodzielnym opracowaniem zagadnienia praktycznego prezentu-

jacym og6lng wiedzg¢ 1 umiejetnosci studenta zwigzane ze studiami I stopnia na kierunku Mecha-

nika i budowa maszyn (profil ogolnoakademicki) oraz umiejetnosci samodzielnego analizowania

1 wnioskowania, a takze umiejetnoscia postugiwania si¢ nowoczesnymi narzedziami wspomaga-

jacymi prace inzyniera, w tym technikami komputerowymi.

Pracom dyplomowym na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych stawiane sg takie same

wymagania.

Tematy prac, wraz ze wskazaniem promotora, podawane sg do wyboru studentéw nie poz-

niej niz na dwa semestry przed zakonczeniem studiow.

Zasady przygotowania pracy dyplomowej inzynierskiej:

prac¢ dyplomowa inzynierska student wykonuje pod kierunkiem promotora;

oceny pracy dyplomowej inzynierskiej dokonuje promotor oraz jeden recenzent;

student sktada o$wiadczenie, wedtug ustalonego na wzoru, o samodzielnym wykonaniu
pracy dyplomowej inzynierskiej oraz o zgodnos$ci wersji elektronicznej z wersja druko-
wana;

student sktada prace dyplomowg inzynierska w formie papierowej i elektronicznej nie poz-
niej niz w terminie 3 miesiecy po dacie zakonczenia zaje¢ w ostatnim semestrze studiow.
W przypadku niezloZenia pracy w wyzej wskazanym terminie student otrzymuje oceng
niedostateczna.

Oryginalno$¢ pisemnych prac dyplomowych wykonywanych na kierunku Mechanika

i budowa maszyn jest sprawdzana z wykorzystaniem Jednolitego Systemu Antyplagiatowego.
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Egzamin dyplomowy odbywa si¢ przed Komisja i jest egzaminem ustnym, zamknig¢tym,
przeprowadzanym zgodnie z procedura i sktada si¢ z dwoch czgsci:

1. Prezentacji pracy dyplomowej (glowne tezy i osiggni¢cia pracy) wraz z dyskusja na jej temat.
Kazdy z cztonkéw komisji moze zada¢ pytanie zwigzane tematycznie z prezentowang praca.
Prezentacja oceniana jest przez wszystkich cztonkdéw komisji. Przewodniczacy komisji wpi-
suje do protokotu egzaminu dyplomowego ocen¢ z prezentacji pracy, po uzgodnieniu jej
z cztonkami komisji.

2. Odpowiedzi na 3 pytania (1 pytanie z zakresu przedmiotéw podstawowych i kierunkowych,
1 pytanie z zakresu przedmiotow obieralnych oraz 1 pytanie z zakresu tematyki pracy, przy
czym zakres pytan jest podawany do publicznej wiadomosci).

Ustalenie oceny z egzaminu dyplomowego oraz ostatecznego wyniku studiow odbywa si¢
na posiedzeniu niejawnym Komisji, po zakonczeniu egzaminu dyplomowego. Odpowiedzi na py-
tania sg oceniane w skali podanej w Regulaminie Studiow.

Ocena z egzaminu dyplomowego stanowi $rednig arytmetyczng oceny z prezentacji pracy
dyplomowej oraz oceny z odpowiedzi na 3 pytania (liczonej jako $rednia arytmetyczna z ocen
czastkowych). Wszystkie wymienione wyzej oceny musza by¢ pozytywne.

Komisja egzaminacyjna, zgodnie z Regulaminem Studiow, wylicza ostateczny wynik stu-
diéw 1 sporzadza stosowny protokot wedtug wzoru obowigzujacego w Uczelni, ktory stanowi za-
tacznik do akt osobowych studenta.

W przypadku nieusprawiedliwionego nieprzystapienia do egzaminu dyplomowego lub
uzyskania z egzaminu oceny niedostatecznej, dziekan wyznacza drugi termin egzaminu jako osta-
teczny. Powtorny egzamin, nie moze si¢ odby¢ pdzniej niz 3 miesigce od daty pierwszego egza-
minu. W przypadku, gdy student nie uzyska pozytywnej oceny z egzaminu w drugim terminie,

dziekan wydaje decyzje o skresleniu z listy studentow.
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