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Kierunek

w zakresie

Mechanika i budowa maszyn

wszystkie

Poziom studiéw

studia pierwszego stopnia

Profil studiéow

ogoblnoakademicki

Forma studiow

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

6

Przynaleznos$¢ do grupy zajec

C2A Grupa zaje¢ z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn

Status przedmiotu

obowiazkowy

Liczba godzin
Forma zajgc¢ zaj¢¢ dydak- | Liczba punktow ECTS
tycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, wyktad 16 [h]
punkty ECTS
laboratorium 16 [h] 4 ECTS
........ ... [h]
zwigzany z dziatalno$cig naukowg w dyscyplinie do
z profilem studiow ktorej przypisany jest kierunek studiow 4 ECTS
Powi i dmiotu Lo . L
R Z uprawnieniami zdobywanie kompetencji inzynierskich 4 ECTS
z dyscypling inzynieria mechaniczna 4 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni

Wymagania wstepne

Wiadomosci z zakresu: Podstaw Konstrukcji Maszyn, Mechaniki,
Teorii mechanizmow i maszyn, Matematyki

Jednostka prowadzaca

Wydziat Mechaniczny UTH Radom

Koordynator

Dr hab. inz. Wojciech Zurowski, prof. nadzw. UTH Rad.

Adres strony internetowej pjo

www.mechaniczny.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

wojciech.zurowski@uthrad.pl, tel. 48 3617681
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERY-

FIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1- nabycie umiej¢tnosci wykorzystywania podstawowych metod
i narzgdzi shuzacych do rozwigzywania prostych zadan
inzynierskich

C2- nabycie umieje¢tnosci stosowania analiz inzynierskich w

zagadnieniach budowy maszyn

C3 — nabycie umiej¢tnoscei prezentowania wynikow analiz

inzynierskich

Treséci programowe:

Tresci zajg¢ sa powigzane z prowadzonymi badaniami naukowy-
mi.

Wyklad:

Modelowanie uktadow kinematycznych o jednym stopniu swobo-
dy. Wyznaczanie wielkosci zredukowanych. Dynamiczne réwna-
nie ruchu uktadu kinematycznego o jednym stopniu swobody.
Stany przejsciowe w uktadach kinematycznych. Analiza konstruk-
cji z wykorzystaniem wybranych modutéw programow CAD.
Modelowanie i analiza statyczna ram. Analiza elementéw maszyn
i ich zespotow za pomoca MES. Wykorzystanie modutéw obli-
czeniowych do analizy i doboru tozysk. Analiza i modelowanie
przektadni zebatych i pasowych synchronicznych. Synteza me-
chanizméw krzywkowych.

Tre$é zajeé laboratoryjnych:

Modelowanie uktadéw kinematycznych o jednym stopniu swobo-
dy (wyznaczanie wielkosci zredukowanych). Dynamiczne réwna-
nie ruchu uktadu kinematycznego o jednym stopniu swobody
(obliczanie uktadu napgdowego). Stany przej$ciowe w uktadach
kinematycznych. Modelowanie i analiza statyczna ram. Analiza
elementéw maszyn i ich zespotéw za pomocg MES. Wykorzysta-
nie modutow obliczeniowych do analizy i doboru tozysk. Analiza
i modelowanie przektadni zebatych i pasowych synchronicznych.
Synteza mechanizmoéw krzywkowych.

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

—wyktad informacyjny z wykorzystaniem $rodkéw audiowizu-
alnych,

— metoda projektu z wykorzystaniem komputerowych syste-
méw CAD

— metoda laboratoryjna projektu z wykorzystaniem komputero-
wych systeméw CAD

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych efek-
tow uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagni¢cie wszystkich
wymaganych efektow ksztalcenia okreslonych dla danego przed-
miotu. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich form zajg¢
wchodzacych w sktad danego przedmiotu jest rownoznaczne z
jego zaliczeniem i zdobyciem przez studenta liczby punktow
ECTS przyporzadkowanej temu przedmiotowi.

Sposob obliczania oceny z poszczegodlnych form zajeé przedsta-
wia si¢ nastgpujaco:

Wyklad — warunkiem zaliczenia jest osiggnigcie wszystkich wy-
maganych efektow ksztalcenia dla tej formy zajec 1 uzyskanie
pozytywnych ocen za pomoca przyjetych dla przedmiotu metod
oceniania.

Ocena koncowa z wyktadu stanowi sum¢ ocen: 50 % prac zali-
czeniowych, 50% sprawdzianu koncowego

Laboratorium — warunkiem zaliczenia jest osiggni¢cie wszyst-
kich wymaganych efektow ksztalcenia dla tej formy zajec i uzy-
skanie pozytywnych ocen za pomoca przyjetych dla przedmiotu
metod oceniania..

Ocena koncowa z ¢w. proj. stanowi sumg¢ ocen: 40 % kolokwium,

50% prac projektowych, 10% aktywnos$ci na zajeciach.




Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy

zajec

Metody weryfikacji efektow
uczenia sie

Numer
efektu
uczenia
sie

Opis efektow uczenia si¢ dla przedmio-
tu (PEV)
Student, ktory zaliczyt przedmiot
(W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest
gotow do:

Kierunkowy
efekt uczenia
sie
(KEU)

Forma zajgé

Forma
weryfikacji
(zaliczen)

Metody spraw-
dzania
i oceny

w1

Student ma elementarng wiedz¢ w zakre-
sie zasad projektowania konstrukcji me-
chanicznych; ma podstawowa wiedzg o
trendach rozwojowych w zakresie projek-
towania i wytwarzania maszyn;

K_WG09- +++

wyktad

zaliczenie
na oceng

sprawdzian

W2

Student zna podstawowe narzedzia wy-
magane dla rozwiazywania zadan inzy-
nierskich z zakresu budowy maszyn; ma
elementarng wiedz¢ w zakresie metod
stosowanych w symulacjach i analizie
uktadéw mechanicznych;

K_WG11- +++
K_WG16- +++
K_WG17- +++

wyktad

zaliczenie
na oceng

sprawdzian

Ul

Student umie analizowac zatozenia pro-
jektowe przed rozpoczeciem prac; potrafi
wykorzysta¢ do formulowania i rozwia-
zywania zadan inzynierskich z zakresu
projektowania maszyn metody analitycz-
ne i symulacyjne; potrafi oceni¢ przydat-
nos$¢ rutynowych metod i narzgdzi shuza-
cych do rozwiazania prostego zadania
inzynierskiego oraz potrafi wybrac i za-
stosowa¢ wlasciwa metode i narzedzia;

K_UWO09- +++

wyktad
laboratorium

zaliczenie
na oceng

projekt
sprawdzian

U2

Student potrafi wykona¢ podstawowe
analizy inzynierskie oraz wykorzystuje
komputerowe programy wspomagajace
projektowanie; potrafi prezentowaé wyni-
ki analiz inzynierskich; potrafi porozu-
miewac si¢ przy uzyciu réznych technik
w $rodowisku zawodowym oraz w innych
srodowiskach

K_UW12- +++

wyktad
laboratorium

zaliczenie
na ocenq

projekt
sprawdzian

K1

Student ma $§wiadomo$¢ waznosci poste-
powania profesjonalnego, przestrzegania
zasad etyki zawodowej oraz poszanowa-

nia réznorodno$ci pogladdw i kultur

K_KRO5- ++

wyktad
laboratorium

rozmowa

rozmowa

Literatura i pomoce naukowe

1. Lucjan T. Wrotny: Kinematyka i dynamika maszyn technologicznych i robotow przemystowych, Wyd.

Politechniki Warszawskiej, Warszawa 1996

Lucjan T. Wrotny: Zadania z kinematyki i dynamiki maszyn technologicznych i robotéw przemystowych, Wyd.
Politechniki Warszawskiej, Warszawa 1998

Lucjan T. Wrotny: Dynamika uktadéw mechanicznych : repetytorium teoretyczne i zadania, Wyd. Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 1995

Andrzej Jaskulski - Autodesk Inventor 2011PL/2011 Metodyka projektowania, Wydawnictwo Naukowe PWN
2011

Andrzej Jaskulski - Autodesk Inventor Professional / Fusion 2012PL/2012+ Metodyka projektowania,
Wydawnictwo Naukowe PWN 2012

Pawel Maciag - Autodesk Inventor éwiczenia, Politechnika Radomska, Wydawnictwo 2008




Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]

Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywno$é Inne godz. kon- nauczyciela- Zajecia dydak-
taktowe praca wilasna ——,
(IGK) studenta y
(ZBN)
Udziat w wyktadach X X 16 [h]
Udziat w ¢wiczeniach laboratoryjnych X X 16 [h]
Udziat w konsultacjach 4h] X X
Przygotowanie do wyktadow/ ¢wiczen laboratoryjnych 40 [h]
. . . X X
Przygotowanie do zaliczenia 24 [h]

Sumaryczne obcigzenie pracg studenta

4n] /0,2 ECTS

64 [] / 2,5 ECTS

32[h]/ 1,3 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

[100] / 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




