KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu < B Kinematyka i dynamika uktadow wielocztonowych
R E
<3 . . . .
MB/O/I/ST/C1A.3 <3 Kinematics and dynamics of multibody systems
Jezyk wyktadowy polski / angielski
Rok akademicki 2021/2022
Kierunek Mechanika i budowa maszyn
w zakresie CAE Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich
Poziom studiow pierwszy
Profil studiow ogolnoakademicki
Forma studiow stacjonarne
Semestr / semestry 5
Przynaleznos$¢ do grupy zajec Grupa zaje¢ CAE Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich
Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin
Forma zajgc¢ zajeé Liczba punktow ECTS
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, 8 G
punkty ECTS Wyktad 15 [h]
3 ECTS
Laboratorium 30 [h]
zwigzany z prowadzong dziatalno$cia naukowa
z profilem studiow w dyscyplinie do ktorej przyporzadkowany jest| 2 ECTS
kierunek studiow
Powigzanie przedmiotu ; ; I
g p 7 uprawnieniami .smzy. qubywamu przez studenta kompetencji 3ECTS
inzynierskich
z dyscypling Inzynieria mechaniczna 3 ECTS
Forma nauczania Tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni

Znajomos$¢ matematyki, metod numerycznych i mechaniki

Wymagania wstgpne technicznej
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Cl-Celem zaje¢ jest zapoznanie studentdw z zagadnieniami
modelowania i symulacji kinematyki i dynamiki ztozonych
uktadow mechanicznych z wykorzystaniem wspotczesnym metod
obliczeniowych i specjalistycznego oprogramowania CAD/CAE
C2 — Nabycie przez studentow umiejetnosci doboru metod i
narze¢dzi do modelowania i symulacji kinematyki i dynamiki
uktadéw mechanicznych i interpretacji otrzymywanych wynikow.

Tresci programowe:

TreSci zaje¢ sa powigzane z prowadzonymi badaniami
naukowymi.

Wyklad (BN):
1. Mechaniczne uktady wielocztonowe o strukturze otwartej i
zamknigetej.

2. Podstawy kinematyki i dynamiki cial sztywnych:
wspoétrzedne, predkosci, przyspieszenia, stopnie swobody,
rodzaje i warunki wigzow, sity czynne i sity reakcji.

3. Metody modelowania uktadéw wielocztonowych — réwnania
Lagrange’a 1 i II rodzaju — réwnania rézniczkowo-
algebraiczne (DAE) i rozniczkowe (ODE) ruchu

4. Zadania kinematyk i dynamiki

5. Kinematyka i dynamika ukladow mechanicznych w
programach CAD/CAE SolidWorks Motion, Ansys

Laboratorium (BN):

1. Modelowanie i symulacja ukladow mechanicznych o
strukturze otwartej i zamknigtej z wykorzystaniem réwnan
rézniczkowych (ODE) i rézniczkowo-algebraicznych (DAE)

2. Modelowanie i symulacja ukladow mechanicznych =z
wykorzystaniem oprogramowania CAD/CAE - analiza
kinematyczna i dynamiczna uktadéw o strukturze otwartej i
zamknigtej w programach SolidWorks Motion i Ansys

3. Pordéwnanie i interpretacja wynikoéw symulacji otrzymanych
ré6znymi metodami i z r6znych programow

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Wyktad podawczy z wykorzystaniem technik wizualnych
Zajgcia laboratoryjne z wykorzystaniem komputerow — praca
indywidualna lub grupowa

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnigtych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie wszystkich
wymaganych efektow uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.
Laboratorium — uzyskanie pozytywnych ocen z wszystkich
¢wiczen (raportow)

Wyktad — uzyskanie pozytywnej oceny z kolokwium

Ocena koncowa obliczana zgodnie z Regulaminem Studiow UTH
Radom

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy Metody weryfikacji efektow
zajed uczenia sie
Opis efektow uczenia si¢ dla .
LI przedmiotu (PEU) Klerunkow_y Forma Metody
efektu ] ) . efekt uczenia ., o .
. Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zajg¢ | weryfikacji sprawdzania
uczenia " ; 5 - si¢ . .
) (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) i oceny
si¢ , . (KEU)
gotow do:
Ma podstawowa wiedz¢ o metodach
modelowania i symulacji ztozonych K_WG01 Zaliczenie
W1  |uktadow mechanicznych z K_WG05 wyktad na ocen Kolokwium
wykorzystaniem réznych metod i K_WG17 ¢
narzedzi.
Potrafi z wykorzystaniem komputera i K_Uwo01 Zaliczenie
U1 odpowiednio dobranych metod K_UwW02 laboratorium Raporty
. na ocen¢
komputerowych oraz oprogramowania K_UK13




CAD/CAE przygotowa¢ model i

dynamiczna, a takze poréwnan i
zinterpretowac otrzymane wyniki

przeprowadzi¢ symulacj¢ kinematyczng i

K_U017

U2

Potrafi pracowaé w grupie

K_U020

laboratorium

Raporty

Ocena werbalna

K1

Wykazuje si¢ pomystowosciag w

rozwigzywaniu zadan inzynierskich, a w
przypadku problemow jest Swiadomy
koniecznos$ci wsparcia przez ekspertow

K_KK02
K_KO05

Wyktad
laboratorium

Ocena
werbalna

Ocena werbalna

Literatura i pomoce naukowe
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4. Kuang-Hua Chang, Motion Simulation and Mechanism Design with Solidworks Motion 2017

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta [h]

Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywno$é Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wilasna dydaktyczne
(IGK) studenta Y
(ZBN)

Udziat w wyktadach X X 15 [h]
Udziat w ¢wiczeniach laboratoryjnych X X 30 [h]
Udziat w konsultacjach 2 [h] X X
Przygotowanie do wyktadéw/¢wiczen 5[h] /18 [h]

. . . X X
Przygotowanie do zaliczenia 5 [h]

Sumaryczne obciazenie praca studenta

2 [h)/ 0,1 ECTS

28 [h)/ 1,1 ECTS

45 [h]/ 1,8 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

75[h] /3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




