KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu % é Sterowniki przemystowe PLC
MB/O/1/ST/C1A.12 2 E Industrial controllers PLC
Jezyk wyktadowy polski
Rok akademicki 2021/22

Kierunek

w zakresie
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Poziom studiow
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Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma studiéw

studia stacjonarne

Semestr / semestry

VI

Przynaleznos$¢ do grupy zajec

Grupa zaje¢ CAE Komputerowe wspomaganie prac inZynierskich

Status przedmiotu

obowigzkowy

punkty ECTS

Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, wymiar,

Liczba godzin

Forma zaj¢é zajel Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Wyktad 15[h]
Cwiczenia 15[h] 2 ECTS

Powiazanie przedmiotu

zwigzany z prowadzonq dziatalnosciq naukowgq

z profilem studiow w dyscyplinie do ktorej przyporzqdkowany jest| 1ECTS
kierunek studiow

z uprawnieniami sliu.zy. qubywanzu przez studenta kompetencji 2 ECTS
inzynierskich

z dyscypling Inzynieria mechaniczna 2 ECTS
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tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni
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Cel ksztalcenia:

Znajomos¢ roli przemystowych sterownikow PLC w
automatyzacji systemow automatyki i robotyki. Umiejgtnosé
pisania i uruchamiania programow sterujacych.

Treséci programowe:

Tresci zajg¢ sg powiazane z prowadzonymi badaniami naukowymi.

WYKLAD (BN)

Producenci i rodziny sterownikow przemystowych. Koncepcje
programowania - normy IEC-1131 i EN 61131 (2h). Podstawowe
i rozszerzone instrukcje programowania (6h).

PLC w inzynierii zintegrowanej. Wybrane standardy
komunikacji. Wbhudowany serwer www (3h). Interfejs cztowiek-
maszyna HMI. Elementy wizualizacji procesu sterowania.
Systemy nadzoru i akwizycji danych (4h).

CW.LABORATORYINE (BN)

Programowanie i uruchamianie sterownikéw PLC z modelami
uktadow elektropneumatycznych (4h). Programowanie
sterownikow PLC dla uktadow napgdowych z silnikami
elektrycznymi (4h). Programowanie sterownikow PLC w
systemach bezpieczefstwa (4h). Uruchamianie programéw PLC
w $rodowisku symulatora (3h)

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

e metody problemowe (wyktad konwersatoryjny),

e metody eksponujace (film, pokaz),

e metody programowane (z wykorzystaniem komputera),

e metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne,
metoda projektoéw, symulacja)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Zaliczenie wyktadow odbywa si¢ na podstawie pisemnego
kolokwium.

Zaliczenie laboratorium wymaga wykonania ¢wiczen i
uzyskania pozytywnych ocen z wejsciowek oraz sprawozdan.
Sposob obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy | Metody weryfikacji efektow
zajed uczenia sie
Opis efektow uczenia si¢ dla q
NS, przedmiotu (PEU) Klerunkow_y Forma Metody
efektu . . . efekt uczenia . S :
" Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zaje¢ | weryfikacji | sprawdzania
uczenia . - ! - S1¢ . , -
) (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) i oceny
si¢ ; (KEU)
gotéw do:
Zna zasady konfiguracji i K WG11444
W1  |programowania sterownikow K WG15+++ wyktad kolokwium Egzamin
przemystowych PLC ~
Wykorzystuje wiedz¢ do programowania| K_WG18+++ . .
W2 systeméw PLC K WG19++ wyktad kolokwium Egzamin
Potrafi uruchami¢ uktady K_UWO09+++ Zaliczenie na
U1 mechatroniczne ze sterownikami PLC K_UW12+++ | wyktad/¢w.lab | kolokwium ocen
dla réznych procesoéw fizycznych K_UW13++ ¢
Realizuje doswiadczenia i projekty 0raz | K_KKO1+++ Zaliczenie na
K1 dyskutuje, prezentuje i raportuje wyniki | K_KKO02++ ¢w.lab kolokwium ocen
realizowanych zadan zespolowych K_KRO6++ ¢

Literatura i pomoce naukowe

N

Literatura podstawowa

"Materialy pomocnicze do wyktadow i éwiczen",Puchalski A., E-skrypt: Lab. Mechatroniki IEPiM 2020
“Simatic S7-200 Podrecznik"," Simatic S7-1200 Podrecznik", Siemens, Warszawa 2009 — 2019
“Pierwsze kroki z Simatic S7-1200”, Siemens 03/2014




4. “Przewodnik programowania dla S7-1200/S7-1500 STEP 7 Professional oraz STEP 7 Safety w TIA Portal”,

Siemens 2017

Literatura uzupetniajaca

5. "Laboratorium automatyki i mechatroniki”, Luft M., Lukasik Z., Krzysztoszek K., Pietruszczak D.,

Podsiadty D., Wyd. UTH Radom 2015
“Wyktady z automatyki dla mechanikéw”, Chtedowski M., Wyd. Polit. Rzeszowskiej 2003
»Astraada User Manual ECC22xx”, Astor Sp.z 0.0. i Berghof Automation GmBH 2015

~No

8. ,,Podrecznik uzytkownika Programowanie sterownikéw PLC w systemie CoDeSys 2.3”, 3S — Smart

Software Solutions GmbH 2006

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagnigcia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]

Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywnosé Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wlasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaarty
(ZBN)

Udziat w wyktadach X X 15 [h]
Udziatl w ¢wiczeniach X X 15 [h]
Udziat w konsultacjach 2 [h] X X
P i ;

rzygotowanie do wyktadow X 18[h] X

Przygotowanie do zaliczenia

Sumaryczne obcigzenie praca studenta

2 [h])/ 0,1 ECTS

18 [n)/ 0,7 ECTS

30 [h])/ 1,2 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

50 h/ 2 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




