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Opis przedmiotu
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Kierunek

w zakresie

Mechanika i budowa maszyn

wszystkie

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogoblnoakademicki

Forma studiéw

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

6

Przynaleznos$¢ do grupy zajec

C2A Grupa zaje¢ z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn

Status przedmiotu

obowiazkowy

Liczba godzin
Forma zajgc¢ zaj¢¢ dydak- | Liczba punktow ECTS
tycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, wyktad 8 [h]
punkty ECTS
projekt 16 [h] 3 ECTS
........ .. ["]
zwigzany z dziatalno$cig naukowg w dyscyplinie do
z profilem studiow ktorej przypisany jest kierunek studiow 3 ECTS
Powi i dmiotu Lo
R Z uprawnieniami zdobywanie kompetencji inzynierskich 3 ECTS
z dyscypling inzynieria mechaniczna 3 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni

Wymagania wstepne

Wiadomosci z zakresu: Podstaw Konstrukcji Maszyn, Mechaniki,
MatematyKi

Jednostka prowadzaca

Wydziat Mechaniczny UTH Radom

Koordynator

Dr hab. inz. Wojciech Zurowski, prof. nadzw. UTH Rad.

Adres strony internetowej pjo

www.mechaniczny.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

wojciech.zurowski@uthrad.pl, tel. 48 3617681



mailto:wojciech.zurowski@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERY-

FIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1- nabycie umiejetnosci analizy zagadnien zwigzanych z
techniczng realizacja ruchu typowych mechanizmow,
sterowaniem ruchem maszyny oraz zagadnien dynamicznych
zwigzanych z ruchem mechanizméw i maszyn.

C2- nabycie umiejetnosci stosowania analiz inzynierskich w
zagadnieniach budowy maszyn.

C3- nabycie umiejetnosci prezentowania wynikow analiz

inzynierskich

Treséci programowe:

Tresci zajgé sg powigzane z prowadzonymi badaniami naukowy-
mi.

Wyklad:

Podstawowe pojecia analizy strukturalnej mechanizméw. Para
kinematyczna. tancuch kinematyczny. Ruchliwo$¢ tancucha
kinematycznego. Analityczno-wykreélne metody wyznaczania
torow, predkosci i przyspieszen punktow w mechanizmach
dzwigniowych. Metody analityczne i numeryczne analizy
kinematycznej mechanizméw dzwigniowych. Kinetostatyka
dzwigniowych mechanizmow ptaskich. Wywazanie
mechanizméw i maszyn. Bilans energetyczny maszyny. Okresy
ruchu maszyny. Sprawno$¢ mechaniczna. Zredukowane wielkosci
dynamiczne. Ré6wnanie ruchu maszyny. Badanie ruchu maszyny
pod dziataniem sit. Nierownomierno§¢ biegu maszyny. Koto
zamachowe. Mechanizmy krzywkowe. Synteza mechanizméw
krzywkowych. Mechanizmy zgbate. Mechanizmy ruchu
przerywanego. Mechanizmy przestrzenne. Uktady kinematyczne
manipulatoréw.

Tres¢ zajeé projektowych:

Analiza strukturalna ptaskiego mechanizmu dzwigniowego.
Wyznaczanie predkosei i przyspieszen ogniw plaskiego mechani-
zmu dzwigniowego.

Analiza kinetostatyczna ptaskiego mechanizmu dzwigniowego z
uwzglednieniem zagadnien tarcia w wezlach kinematycznych.

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

—wyktad informacyjny z wykorzystaniem $rodkéw audiowizu-
alnych,
— metoda projektu,

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnigtych efek-
tow uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagni¢cie wszystkich
wymaganych efektow ksztalcenia okreslonych dla danego przed-
miotu. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich form zajgc¢
wchodzacych w sktad danego przedmiotu jest rownoznaczne z
jego zaliczeniem i zdobyciem przez studenta liczby punktow
ECTS przyporzadkowanej temu przedmiotowi.

Sposoéb obliczania oceny z poszczegbdlnych form zajeé przedsta-
wia si¢ nastgpujaco:

Wyklad — warunkiem zaliczenia jest osiagnigcie wszystkich wy-
maganych efektow ksztatcenia dla tej formy zajec i uzyskanie
pozytywnych ocen za pomoca przyjetych dla przedmiotu metod
oceniania.

Ocena koncowa z wyktadu stanowi sum¢ ocen: 50 % prac zali-
czeniowych, 50% sprawdzianu koncowego

Cwiczenia projektowe — warunkiem zaliczenia jest osiagniecie
wszystkich wymaganych efektéw ksztatcenia dla tej formy zajec i
uzyskanie pozytywnych ocen za pomoca przyjetych dla przedmio-
tu metod oceniania..

Ocena koncowa z ¢w. proj. stanowi sumg ocen: 40 % kolokwium,

50% prac projektowych, 10% aktywnosci na zajeciach.




Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy

Metody weryfikacji efektow

zajec uczenia si¢
Numer Opis efektow uczenia si¢ dla przedmio- Kierunkowy
tu (PEU) : Forma Metody spraw-
efektu . . . efekt uczenia " - 4
- Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zaje¢ | weryfikacji dzania
uczenia . . X X sig . .
) (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) i oceny
sie ) (KEU)
gotow do:
Ma wiedzg w zakresie metod i algorytmow
analizy strukturalnej, kinematycznej oraz zaliczenie
W1  |dynamicznej zwigzanych z ruchem typowych | K_WGQ09- +++ wyktad sprawdzian
I . - na oceng
mechanizmow stosowanych w budowie ma-
szyn.
Student umie poprawnie zamodelowacé ele- _ _ )

Ul menty struktury typowych mechanizméw, K UWO8- +++ ¢wiczenia zaliczenie prOJek_t
stosowanych w budowie maszyn, oraz prze- - projektowe na ocene sprawdzian
prowadzi¢ jej analizg.

Student umie zbudowa¢ model matematyczny

U2 opisujacy parametry kinematyczne i dyna- K_UWQ02- +++ ¢wiczenia zaliczenie projekt
miczne mechanizmu, rozwigza¢ go oraz prze- | K_UWO08- +++ | projektowe na oceng sprawdzian
prowadzi¢ analizg uzyskanych wynikow.

Student ma §wiadomo$¢ potrzeby uzupetniania éwiczenia
K1 wiedzy przez cale zycie i potrafi dobra¢ wla- | K_KRO05- ++ iekt rozmowa rozmowa
Sciwe metody uczenia dla siebie i innych 0sob projexktowe
Literatura i pomoce naukowe
1. Parszewski Z. : Teoria maszyn i mechanizméw. WNT. Warszawa, 1978
2. Oledzki A. : Podstawy teorii maszyn i mechanizméw. WNT. Warszawa, 1987
3. Morecki A. , Oderfeld J. : Teoria maszyn i mechanizméw. PWN. Warszawa, 1987
4. Miller S. : Teoria maszyn i mechanizméw. Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej. Wroctaw, 1996
5.  Gronowicz A. : Podstawy analizy uktadow kinematycznych. Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskie;j.

o

Wroctaw, 2003

Wawrzecki J. : Teoria maszyn i mechanizméw. Wydawnictwo Politechniki Lodzkiej. £.odz, 1994
Wrotny L. : Kinematyka i dynamika maszyn technologicznych i robotéw przemystowych. Oficyna Wydawni-

cza Politechniki Warszawskiej. Warszawa, 1996

Wrotny L. : Zadania z kinematyki i dynamiki maszyn technologicznych i robotoéw przemystowych. Oficyna

Wydawnicza Politechniki Warszawskiej. Warszawa, 1998

Morecki A. , Knapczyk J. , Kedzior K.: Teoria mechanizméw i manipulatorow. WNT. Warszawa, 2002

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta [h]
Zajgcia bez
Udzial w zajeciach, aktywnos$é Inne godz. kon- nauczyciela- Zajecia dydak-
taktowe praca wiasna tvezne
(IGK) studenta y
(ZBN)
Udzial w wyktadach X X 8 [h]
Udziat w ¢wiczeniach projektowych X X 16 [h]
Udziat w konsultacjach 8 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow/ ¢wiczen projektowych 25 [h]
. . . X X
Przygotowanie do zaliczenia 18 [h]
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 8[h]/0,4 ECTS |43[h]/1,7ECTS| 24[h]/0.9 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot [75] /3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi







