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Wykaz pytan na egzamin dyplomowy
Studia I1-go stopnia
Stacjonarne i niestacjonarne
Przedmioty z zakresu ksztalcenia:

Programowanie Obrabiarek CNC
Klasyfikacja materiatdéw narzedziowych.
Wymagania stawiane materialom narzedziowym.
Rozwiazania konstrukcyjne narzgdzi dla obrabiarek CNC.
Powloki stosowane na narzedzia skrawajace i metody ich naktadania.
Czynniki wplywajace na wybdr technologii montazu wyrobu.
Istota technologicznosci konstrukcji czesci, podaé przyktady.
Dane wyjsciowe do projektowanie procesow technologicznych obrobki skrawaniem.
Rola i rodzaje oprzyrzadowania technologicznego w obrabiarkach CNC.

Zdefiniuj pojecie ,,baza” i przedstaw ich klasyfikacje.

. Ksztaltowanie doktadnosci czgsci 1 jakosci wyrobu w procesach technologicznych.
. Wyjasni¢ pojecia: ,,adhezja powtoki”, ,.kohezja powtoki”.

. Wyjasni¢ na czym polega parametryzacja obiektéw w programach CAD.

. Wyjasni¢ role bibliotek narzedziowych i materialowych w programach CAM.

. Omoéwi¢ elementy struktury programu sterujacego obrabiarka CNC

. Omowic istote programowania warsztatowo — zorientowanego (WOP).

. Programowanie z zastosowaniem powtdrzen czesci programu oraz tzw. ,,podprogramow”.
. Scharakteryzowaé sposoby programowania obrobki gwintow na obrabiarkach CNC.

. Omoéw réznice programowania w uktadzie wspotrzednych prostokatnych i biegunowych.

. Rola postprocesora w systemach CAM.

. Omowi¢ sposoby pomiaru predkosci ruchu zespoldw roboczych obrabiarek CNC.

. Rodzaje interpolacji stosowane w programowaniu ruchu narzedzia

. Scharakteryzowac¢ uktady sterowania adaptacyjnego AC.

. Wymagania stawiane obrabiarkom CNC pod katem obrobki szybkosciowej (HSM).

. Podac¢ definicje¢ i przyktad sterowania w funkcji ,,czasu”.

. Cechy charakterystyczne tokarskich i frezarskich centrow obrébczych CNC.

. Zalety i wady silnikow liniowych i obrotowych w napedach ruchu posuwowego.

. Omoéw punkty charakterystyczne (odniesienia) w obrabiarkach CNC.

. Omowi¢ funkcji petnione przez sterownik PLC w uktadzie sterowania numerycznego.
. Przedstawi¢ schemat przeptywu i przetwarzania informacji w uktadzie sterowania CNC.

. Zasady programowania wieloosiowych centrow frezarskich — ,,obrobka nachylona”.
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Wykaz pytan na egzamin dyplomowy
Studia I1-go stopnia
Stacjonarne i niestacjonarne

Przedmioty z zakresu ksztalcenia:
Systemy CAD/CAE

Poda¢ przyklady konstrukcji nosnych pretowych 1 opisa¢ etapy przygotowania modelu
geometrycznego i okreslenia warunkdéw brzegowych dla obliczen za pomoca metody elementow
skonczonych.

Na wybranym przyktadzie zilustrowac proces statycznej analizy konstrukcji, poczawszy od
przygotowania modelu do weryfikacji wynikow.

Opisa¢ metody weryfikacji wynikéw analizy konstrukcji nos$nej oraz sposdb oceny zbieznoSci
procesow obliczeniowych.

Co to sa wspotrzedne absolutne (kartezjanskie) i zlaczowe wieloczlonowego uktadu
mechanicznego?

Omowi¢ metode modelowania i1 symulacji ukladéw wieloczionowych z wykorzystaniem
wspotrzednych absolutnych.

Omowi¢ metode rzutowa formulowania dynamicznych rownan ruchu w zmiennych niezaleznych
dla uktadéw mechanicznych o strukturze otwarte;j.

Wymieni¢ programy, ktore Pan(i) uzywal(a) w celu analizy drgan mechanicznych. Jakie analizy
drgan potrafi Pan(i) wykona¢ za pomocg programow komputerowych?

Opisa¢ proces symulacji komputerowej drgan swobodnych i wymuszonych uktadu dyskretnego o
jednym stopniu swobody (za pomoca wybranego programu). Omowi¢ wyniki symulacji.

Na przyktadzie ciezkiej belki wspornikowej opisaé proces przygotowania modelu obliczeniowego
do wyznaczenia trzech podstawowych czestosci drgan wilasnych i narysowaé przewidywane
postacie drgan.

Omowic podstawowe wielkosci fizyczne wystepujace w analizie drgan, wymieni¢ ich jednostki
oraz podac przyktady zamiany jednostek w tych wielkosciach.

Poda¢ przyktady modeli uktadow drgajacych dyskretnych i modeli uktadoéw drgajacych ciagtych.
Wymieni¢ podstawowe roznice.

Omowi¢ sposob wyznaczania potozenia §rodka masy cztowieka

Omowic¢ znane pakiety oprogramowania wspomagajace obliczenia matematyczne.

Podstawowe operacje na macierzach w kontekscie zastosowan komputerowych.

Jezyki programowania obiektowego.

Jezyki znacznikowe i skryptowe tworzenia stron internetowych.

Technologie tworzenia dynamicznych stron internetowych.

Zdefiniowa¢ elementy ksztaltujace szkicowe i elementy ksztaltujace wstawiane w Autodesk

Inventor.

Ktory z systemow AutoCAD czy AutoCAD Mechanical polecitby(aby) Pan(i) dla projektanta
branzy mechanicznej i dlaczego?

Scharakteryzowac¢ pojecie inzynierii odwrotnej (reverse engineering).

Techniki szybkiego prototypowania (rapid prototyping).

Scharakteryzowac¢ pojecie wirtualnej rzeczywistosci (virtual reality).

Omowic zalety i przedstawic¢ narzgdzia cyfrowego prototypowania (digital prototyping).

Techniki opracowania danych pomiarowych.

Metody interpolacji danych pomiarowych.

Metody aproksymacji danych pomiarowych.

Opis matematyczny zagadnien ruchu cieczy lepkie;j.

Etapy tworzenia modeli numerycznych zagadnien przeptywowych.

Metody obliczeniowe CFD.

Metody graficznej wizualizacji wynikow obliczen.



