Aktualizacja 26.09.2025

Sem.lll .
Niestacjonarne 1st Kierunek: Robotyka i Automatyzacja Procesow Plan Zajec Rok 2025/2026
Zjazd 1 Zjazd 2 Zjazd 3 Zjazd 4 Zjazd 5 Zjazd 6* Zjazd 7 Zjazd 8 Zjazd 9 Zjazd 10 Zjazd 11
03-05.10.2025 17-19.10.2025 24-26.10.2025 07-09.11.2025 21-23.11.2025 28-30.11.2025 05-07.12.2025 19-21.12.2025 09-11.01.2026 16-18.01.2026 23-25.01.2026
1 | L2 1 | L2 1 | L2 L1 L2 1 | L2 1 | L2 L1 L2 L1 L2 L1 [ L2 1 [ L2 L [ L2
Pigtek
15.50-16.35 Uktady elektroniczne (w) | Uktady elektroniczne (w) Uktady elektroniczne (w) Uktady elektroniczne (w)
16.45-17.30 Podstawy Robotyki (w) Z. Wotczynski s. 234.3 Z. Wotczynski s. 234.3 Z. Wotczynski s. 234.3 Z. Wotczynski s. 234.3
s SELS K. Kotodziejczyk
17.35-18.20 ey Przedmiot z dziedziny nauk | Przedmiot z dziedziny nauk Przedmiot z dziedziny nauk | Przedmiot z dziedziny nauk Przedmiot z dziedziny nauk
18.25-19.10 Uktady elektroniczne (L) | Uklady elektroniczne (L) | human. lub spotecznych | human. lub spotecznych human. lub spotecznyeh |~ human. lub spotecznych | - yjady elektroniczne (L) | human. lub spotecznych | ykiady elektroniczne (L)
16.20.20.05 7. Wolczyfiski's. 2343 | Z. Wolczyfiski s, 234.3 | S-208,209,219, 220 WE | 5.208, 209, 219, 220 WE 5.208, 209, 219, 220 WE | 5.208, 209, 219, 20WE | 7 \Wolcayriskis. 234.3 | S-208,209,219,220WE | 7 Woczyriskis. 234.3
20.15-21.00
Sobota
6.00-8.45 W) Mechatronika (w) W) W) W) A Pucraiil s 1052
U0-0. M (W) lechatronika (w) M ) M ) " " M ) . i s. 105.
8.50-9.35 A. Puchalski A. Puchalski A. Puchalski A. Puchalski Tei;‘v’)“’l_'°g'ﬁa“;‘k“’ot“":r;":”'a A. Puchalski
s.105.2 s.105.2 s.105.2 s.105.2 ) : s.105.2 i
9.45-10.30 MEEEtala
10.35-11.20 ARG ) 52403
— Technologie wytwarzania pschatonikals) Mechatronika (L) Mechatronika (L) CADICAE (w) Mechatronika (L) B. Drabik s. 225.3
11.30-1215 | (w)L. Chatko s. A1 I Komorska L Komorska Uklady elektroniczne () L Komorska B. Drabik s. A1 I Kook
S. R S. R Aski S. R S. R
12.20-13.05 Z. Wolczynski s. 234.3
Technologie wytwarzania
13.15-14.00 (L) J. Kotlinski s. 112.2
L Podstawy Robotyki (w) Podstawy Robotyki (w)
14.05-14.50 | Ppodstawy Robotyki (éw) | Podstawy Robotyki (éw) | Statystyka inzynierska () | podstawy Robotyki (6w) ! ! K. Kotodziejczyk K. Kolodziejezyk
M. Maj s. 311 Podstawy Robotyki (w) Technologie wytwarzania Jczy| jczyl
14.55-15.40 K. Skrzek K. Skrzek K. Skrzek e (L) J. Kotlinski s. 112.2 | Technologie wytwarzania s. A2 s. A2
s. 308 s. 308 s. 308 K. Kotodziejczyk (w)L. Chalko s. A2
15.50-16.35 Statystyka inzyni (lab) s. A2 - :
L L M. Maj s. 311 L
16.45-17.30 [ Statystyka inzynierska (w) | Statystyka inzynierska (w) Statystyka inzynierska (w) Podstawy Robotyki (6w)
M. Maj s. 311 M. Maj s. 307 M. Maj s. 307
17.35-18.20 He-d o o Statystyka inzynierska (w) K. Skrzek
M. Maj s. 307 s. 308
18.30-19.15 | Statystyk (lab) | Statystyk (lab) Statysty (lab)
M. Maj s. 311 M. Maj s. 307 M. Maj s. 307
19.20-20.05 3js.3 3js. 30 3js. 30 Statystyt (1ab)
20.15-21.00 M. Maj s. 307
Niedziela
8.00-8.45 J.ang. (¢w.) J.ang. (¢w.) J.ang. (¢w.) J.ang. (¢w.) J.ang. (¢w.)
8.50-9.35 P. Skrzypczyk s. 225.3 | P. Skrzypczyk s. 225.3 P. Skrzypczyk s. 225.3 | P. Skrzypczyk s. 225.3 P. Skrzypczyk s. 225.3
9' 45. 16 30 ar RIAP+ZiIP ar RIAP+ZiIP ar RIAP+ZiIP ar RIAP+ZiIP ar RIAP+ZiIP
10.35-11.20
11.30-12.15 ettt . ettt . Technologie wytwarzania
echnologie wytwarzama echnologie wytwarzama
12.20-13.05 CAD/CAE (w) (W) L. Chatko s. A2 (w) L. Chatko's. A1 (L) L. Chalko s. 112.2 Technologie wytwarzania
D. Drabik s. A2 (L) L. Chatko's. 112.2
13.15-14.00
14.05-14.50 Technologie wytwarzania
14.55-15.40 (L) L. Chatko's. 112.2
Podstawy Robotyki (w)
15.50-16.35 K. Kotodziejczyk
16.45-17.30 s. A2
17.35-18.20
18.30-19.15 |
19.20-20.05 |
UWAGI | WYJASNIENIA
Tryb wyktadu z pr iotéw h nych i spotecznych oraz wyktad z ochrony wiasnosci przemystowej student moze wybraé jako: zajecia pro 1e z wykorzy metod i technik k lia na odlegtos$é (aplikacja Teams) lub

zajecia w siedzibie Uczelni. Wyktad dla obu trybéw bedzie prowadzony w tym samym czasie.
WE - Zajecia na Wydziale Ekonomii i Finanséw na ul. Chrobrego 31




