KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)
Opis przedmiotu

MECHANIKA RUCHU SAMOCHODOW

Kod przedmiotu =
ek
o
SB/P/1/NST/B1.09 5 MECHANICS OF THE CAR MOVEMENT
Jezyk wyktadowy polski
2020/2021

Rok akademicki

Kierunek

w zakresie

Samochody i Bezpieczenstwo w Transporcie Drogowym

Diagnostyka i naprawa samochodow oraz bezpieczenstwo
w transporcie drogowym

Poziom studiow

pierwszego stopnia

Profil studiow

praktyczny

Forma studiéow

niestacjonarne

Semestr / semestry

3

Przynaleznos¢ do grupy zajec

B, Grupa zajeé kierunkowych obowigzkowych

Status przedmiotu

Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar,
punkty ECTS

Powigzanie przedmiotu

obowigzkowy
Liczba godzin
Forma zajgc zajel Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Wyktad 8 [h]
Cwiczenia - [h] 2 ECTS
Laboratoria 8 [h]
EDtohIE T G ksztaltuje umiejetnosci praktyczne (profil 0,8 ECTS
praktyczny)
Z uprawnieniami L?hfzy .zdobywamu przez studenta kompetencji 1,5 ECTS
inzynierskich
z dyscypling inZynieria mechaniczna 2 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni

Wymagania wstepne

Matematyka, Fizyka, Mechanika techniczna, Budowa
samochodow, Bezpieczenstwo ruchu drogowego w Polsce i UE

Jednostka prowadzaca

UTH Radom

Koordynator

Dr inz. Zbigniew Chmielewski

Adres strony internetowej pjo

www.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

zbigniew.chmielewski@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 — nauczenie poj¢¢ i terminologii z zakresu mechaniki ruchu




samochodu

C2 - zapoznanie z mechanika kola jezdnego, ruchem
prostoliniowym i krzywoliniowym samochodu oraz
wyznaczaniem parametrow charakteryzujacych ruch
pojazdu

Tresci programowe:

Wyklad: Mechanika wspotpracy kota z nawierzchnig drogi.
Poslizg kota. Przyczepnos$¢. Opony samochodowe (2h). Opory
ruchu samochodu (2h). Ruch przyspieszony i1 op6zniony
samochodu (2h). Ruch krzywoliniowy samochodu (2h).

Cwiczenia laboratoryjne: Cwiczenia laboratoryjne polegaja na
badaniach drogowych i modelowych ruchu samochodu
osobowego w ruchu ustalonym, w czasie rozpedzania,
hamowania 1 wybiegu. Wyznaczanie wartoSci promienia
swobodnego, statycznego i tocznego kota ogumionego (1h).
Wyznaczanie warto$ci wspotczynnika oporu toczenia na
réznych  nawierzchniach  (1h). Wyznaczanie  wartosci
przyspieszen samochodu w czasie rozpgdzania na réznych
biegach  (lh). Wyznaczanie  wartosci  wspolczynnika
przyczepnosci kota ogumionego do nawierzchni jezdni dla
réznych nawierzchni (1h). Wyznaczanie drogi hamowania i
opo6znienia samochodu na réznych nawierzchniach drogowych i
dla roéznych predkosci pojazdu (2h). Wyznaczanie opdznien
samochodu w czasie wybiegu na roznych biegach (1h).
Wyznaczanie promienia zawracania samochodu (1h).

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

wyktad z wykorzystaniem technik multimedialnych z
elementami dyskusji po§wigconej sposobom rozwiazywania
probleméw przedstawionych przez wyktadowce na wykladzie,
¢wiczenia laboratoryjne z wykorzystaniem nowoczesnej
aparatury pomiarowej oraz oprogramowania V-SIM.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie wszystkich
wymaganych efektow ksztatcenia. Uzyskanie pozytywnych
ocen ze wszystkich form zaje¢ jest rownoznaczne z zaliczeniem
przedmiotu i zdobyciem przez studenta liczby punktéw ECTS.
Sposob obliczenia oceny koncowej okreslony zostat uchwata
rady wydziatu.

Sposdb obliczenia oceny koncowej z poszczegdlnych form
zajec:

Wyklad — ocena z kolokwium zaliczeniowego.

Cwiczenia — suma ocen: 30% aktywno$¢ na zajeciach, 70%
kolokwium i sprawozdania.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy | Metody weryfikacji efektow
zajec uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢ dla n
tlfté Ttir przedmiotu (PEU) K'ez]igll((fwy Forma Metody
uczenia Student, ktory zaliczyt przedmiot uczenia si Forma zaje¢ | weryfikacji sprawdzania
i (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (KEU) ¢ (zaliczen) i oceny
¢ gotow do:
K_WG01+
Wi i ruchu samochods | koweoas | MY . |
K WG08++ audiowizualny | Zaliczenie |kolokwium
= lementami | na ocen zaliczeniowe
. . K_WG08++ | %° ¢
W2  |Zna mechanike kola jezdnego K_WG09++ dyskusji
W3 Zna ruch prostoliniowy i krzywoliniowy K WG08++
samochodu -
Umie wyznaczac parametry| K_UWO08++ | , . . Zali : :
Ul charakteryzujace ruch samochodu K UK14+ ¢wiczenia aliczenie |Sprawozdanie z




Umie przygotowa¢ badania drogowe i
modelowe  pozwalajace  wyznaczy¢:
promien toczny kota, wspdtczynnik
u2 oporu toczenia, wspolczynnik
przyczepnosci, przyspieszenie
samochodu w czasie rozpedzania i drogg
oraz opdznienie w czasie hamowania.

K_UWO08++
K_UK14+

laboratoryjne

na oceng

¢wiczen
kolokwium

Potrafi przeprowadzi¢ w/w badania
drogowe i modelowe samochodu,
K1 opracowac 1 przeanalizowac i porownac
uzyskane wyniki, sformutowac
prawidtowe wnioski

K_KO002+
K_KRO6+

¢wiczenia
laboratoryjne

ocena
werbalna

aktywno$¢ na
zajeciach

Stopien osiggnigcia kierunkowych efektow uczenia si¢: ap.: K_WG(08)+++

Literatura podstawowa, literatura uzupetniajaca, pomoce naukowe

1. Prochowski L.: Pojazdy samochodowe. Mechanika ruchu samochodu. WKL Warszawa 2005.
2. Materiaty dydaktyczne i instrukcje laboratoryjne opracowane przez prowadzacych przedmiot

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagnigcia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta [h]

Zajgcia bez
Udziat w zajeciach, aktywnos¢ Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wiasna dvdaktvezne
(IGK) studenta ydaxty
(ZBN)

Udzial w wyktadach X X 8 [h]
Udziat w ¢wiczeniach/¢wiczeniach laboratoryjnych X X 8 [h]
Udzial w konsultacjach 8 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow/¢wiczen/laboratoriow X 26 [h] X

Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu

Sumaryczne obcigzenie praca studenta

8 [n]/0,3 ECTS

26 [h])/1 ECTS

16 [n]/0,7 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

2 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




