KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu
Kod przedmiotu < 'S Mechanika techniczna
S 2
@® o
SBIP/I/STIA.3 Z5 Engineering mechanics
Jezyk wykladowy polski/angielski
Rok akademicki 2020/2021
Kierunek Samochody i Bezpieczernistwo w Transporcie Drogowym
w zakresie
Poziom studiow studia pierwszego stopnia
Profil studiow praktyczny
Forma studiow studia stacjonarne
Semestr / semestry 2,3
Przynaleznos¢ do grupy zajec A. Grupa zaje¢ podstawowych
Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin
Forma zaj¢é zajel Liczba punktéow ECTS
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, punkty GRS
ECTS Wyktad 30 [h]
: 6 ECTS
Cwiczenia 45 [h]
z profilem studiow ksztattuje umiejetnosci praktyczne (profil praktyczny) 3 ECTS
Powigzanie przedmiotu Z uprawnieniami shuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji inzynierskich 3 ECTS
z dyscypling Inzynieria mechaniczna 6 ECTS
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA

EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 — Poznanie podstawowych zasad i praw statyki w zakresie formutowania i
rozwigzywania rownan rownowagi sit dziatajacych na ciata pozostajagce w
spoczynku.

C2 — Nabycie podstawowych umiejetnosci w zakresie kinematyki punktu
oraz kinematyki ruchu ptaskiego ciat

C3 — Poznanie podstawowych praw i zasad mechaniki dotyczacych ruchu
cial pod dziataniem sit w zakresie dynamiki punktu materialnego oraz
dynamiki ruchu ptaskiego ciata sztywnego.

Tresci programowe:

Tres¢ wykladow:

STATYKA:

1. Elementy rachunku wektorowego (2h)

2. Podstawowe pojecia mechaniki. Zasady statyki. Wiezy i ich reakcje.
(2h)

3. Uklady sit zbieznych. Wypadkowa sit réwnolegtych. Moment sity na

plaszczyznie. Para sil i moment pary sil. (2h)

Redukcja i warunki réwnowagi dowolnego ptaskiego uktadu sit (2h)

Tarcie i prawa tarcia. Uktady sit z tarciem. Op6r toczenia. (2h)

Rozwigzywanie kratownic statycznie wyznaczalnych. (2h)

Srodki cigzkosci bryl, powierzchni i linii. (2h)

Moment sity wzgledem punktu i osi. Redukcja i warunki rownowagi

dowolnego przestrzennego uktadu sit. (2h)

KINEMATYKA:

9. Polozenie, predkosé i przyspieszenie punktu w uktadzie wspotrzednych
prostokatnych. Predko§¢ i przyspieszenie punktu w ukladzie
biegunowym na plaszczyznie i w ukladzie osi naturalnych (trdj$cian
Freneta). Ruch punktu po okregu. Predkos¢ katowa i przyspieszenie
katowe (2h)

10. Podstawowe pojecia dla ruchu ciata sztywnego. Ruch postepowy ciata.
Ruch obrotowy wzgledem stalej osi. (2h)

11. Ruch plaski ciata sztywnego jako ztozenie ruchu postgpowego i ruchu
obrotowego. Chwilowy §rodek obrotu i chwilowy $rodek przyspieszenia
w ruch plaskim (2h)

DYNAMIKA:

12. Dynamika ruchu swobodnego i nieswobodnego punktu materialnego w
uktadzie inercjalnym. Pierwsze i drugie zadanie dynamiki. Drgania
liniowe wlasne i wymuszone o jednym stopniu swobody Prawa
zmiennosci pgdu, energii i kretu dla punktu i uktadu punktow. (2h)

13. Geometria mas. Prawa zmienno$ci pedu, energii i kretu dla ciala
sztywnego. Rownania ruchu postgpowego i ruchu obrotowego ciala
sztywnego. (2h)

14. Rownania ruchu plaskiego ciata sztywnego. Metodyka rozwigzywania
zadan z ruchu ptaskiego ciat (2h)

15. Egzamin: 2h

Tres$¢ ¢wiczen:

STATYKA:

1.  Wiezy i uwalnianie od wi¢zow (2h) UP

2. Rozwiazywanie ukltadow sit zbieznych (2h) UP

3. Rozwigzywanie dowolnych ptaskich uktadow sit (2h) UP

4. Uklady sit z tarciem (2h) UP

5. Srodki cigzkosci bryl, powierzchni i linii (2h) UP

6. Rozwiazywanie kratownic statycznie wyznaczalnych (2h) UP
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INEMATYKA:

Ruch punktu materialnego (4h) UP
Ruch obrotowy. (2h) UP

9. Ruch ptaski ciata sztywnego (4h) UP

10. Zaliczenie (2h)

DYNAMIKA:

11. Dynamika punktu materialnego(2h) UP

12. Drgania liniowe wlasne i wymuszone o jednym stopniu swobody (2h)
UP

13. Prawa zmiennos$ci pedu, energii i kretu dla punktu i uktadu punktow.
(2h) UP

14. Prawa zmiennoS$ci pedu, energii i kretu dla ciata sztywnego (2h) UP

15. Dynamika ruchu obrotowego i ptaskiego (4h) UP

16. Zaliczenie: 3h




Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wyktad: wykiad informacyjny/wyktad problemowy
Cwiczenia: ¢wiczenia rachunkowe

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych efektow
uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowe;j:

Uzyskanie pozytywnych ocen z ¢wiczen i wykladu.

Cwiczenia: uzyskanie pozytywnych ocen z prac kontrolnych — ocena
koncowa z ¢wiczen jest srednig arytmetyczng ocen czastkowych.
Wyklad: uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu zawierajacego zagadnienia

teoretyczne i zadania problemowe.

Sposob obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla regulamin studiow

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy zajeé¢

Metody weryfikacji efektow uczenia

sie
Numer Opis efektow uczenia s1f;.d1a przedmlgtu (PEU) Klerunkowy Forma Metody
Student, ktory zaliczyt przedmiot efekt uczenia " Lo .
efektu . . . , . Forma zajg¢ weryfikacji sprawdzania
S (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest gotow si¢ Ny .
uczenia si¢ i (KEU) (zaliczen) i oceny
Ma podstawowa wiedz¢ z mechaniki ogolnej w K WGO04+++ Egzamin pisemny
w1 zakresie statyki, kinematyki i dynamiki punktow - wyktad Egzamin (cze$¢ teoretyczna i
materialnych i ciat sztywnych zadania problemowe)
U1 Potraﬁ_ rozwigzywac zagadt_n_enla techn.lczne w K UWOL+++ wiczenia Za.llczenle Kolokwium
zakresie statyki, kinematyki i dynamiki - pisemne
U2 Potrafi .sa’rnodZ}elnle doksztalcaé sig W zakr.es1e K_UU19++ ’wyklad? Ocena Ocena werbalna
zagadnien powigzanych z mechanika techniczna ¢wiczenia werbalna
K1 J es,t gotow Flo kryt}_'cznej oceny przedstawianych K_KKO1++ ,wykiad? Ocena Ocena werbalna
tresci oraz ich analizy ¢wiczenia werbalna

Stopien osiagnigcia kierunkowych efektow uczenia si¢: np..K WGOI ..., ...

Literatura podstawowa, literatura uzupetniajaca, pomoce naukowe

1. Leyko J., Mechanika Ogolna, Tom 1 Statyka i kinematyka, Tom 2 Dynamika, PWN, Warszawa

2. Misiak J., Mechanika Ogdlna, Tom 1 Statyki i kinematyka, Tom 2 Dynamika, WNT Warszawa

3. Misiak J., Mechanika Techniczna, Tom 1 Statyka i Wytrzymatos¢ materiatow, Tom 2 Kinematyka i dynamika, WNT Warszawa

4. Osinski Z. Mechanika Ogolna, PWN, Warszawa

5. Niziot J., Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, PIWN, Warszawa

6. Leyko J., Szmelter J., Zbiér zadan z mechaniki ogélnej, Tom 1 Statyka, Tom 2 Kinematyka i dynamika, PWN, Warszawa

7. Misiak J., Zadania z Mechaniki Ogélnej, cz. 1 Statyka, cz.2 Kinematyka, cz. 3 Dynamika, WNT Warszawa

8. Misiak J., Zadania z mechaniki technicznej, cz. 1 i 2, Wyd. WSI Radom

9. Niezgodzinski M.E., Niezgodzinski T., Zbior zadan z Mechaniki Ogélnej, PWN Warszawa

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta [h]
) o | d Zajecia bez
Udzial w Za_]@clach, aktywnoéc' nne goaz. nauczycie'a_praoa L.
kontaktowe 1 Zajecia dydaktyczne
(IGK) wiasna studenta
(ZBN)

Udzial w wyktadach X X 30[h]
Udziat w ¢wiczeniach/¢wiczeniach laboratoryjnych X X 45[h]
Udziat w konsultacjach 10 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow/¢wiczen/laboratoriow X 65 [h] X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
Sumaryczne obciazenie praca studenta 10 [h])/ 0,4 ECTS 65 [h] /2,6 ECTS 75[h] / 3 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 6 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




