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Rok akademicki

Kierunek

w zakresie

Samochody i Bezpieczernistwo w Transporcie Drogowym

Diagnostyka i naprawa samochodow oraz bezpieczenstwo w
transporcie drogowym

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

praktyczny

Forma studiow

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

7

Przynaleznos¢ do grupy zajec

C 1B. Grupa zajec z zakresu: Diagnostyka i naprawa
samochodow oraz bezpieczenstwo w transporcie drogowym -

zajecia do wyboru 5 z 13
Status przedmiotu do wyboru
Liczba godzin
Forma zajgc zajel Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, wymiar, Wyktad 16 [h]
punkty ECTS
Cwiczenia [h] 3 ECTS
Projekt/laboratorium 24 [h]
z profilem studiéw o ksztaltuje  umiejetnosci  praktyczne  (profil 3ECTS

praktyczny)

Powiazanie przedmiotu | z uprawnieniami

stuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji

inzynierskich 3ECTS

z dyscypling

inzynieria mechaniczna 3 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni

Wymagania wstgpne

elektronika samochodowa, mechatronika samochodowa

Jednostka prowadzaca

UTH Radom

Koordynator

dr hab. inz. lwona Komorska, prof. UTH Rad.

Adres strony internetowej pjo

www.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

iwona.komorska@uthrad.pl,
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Cel ksztalcenia:

Praktyczna i teoretyczna wiedza na temat zasad dziatania
systemow wbudowanych opartych na mikrokontrolerach oraz
mozliwo$ci zastosowania tych systeméw w nowoczesnych
systemach sterowania w pojazdach. Wiedza na temat
modelowania, projektowania, budowy i uruchamiania
mikroprocesorowych  systeméw  wbudowanych  oraz
tworzenia oprogramowania wbudowanego i systemowego.
Podczas ¢wiczen laboratoryjnych studenci maja okazje
pozna¢ struktur¢ 1 programowa¢ popularne systemy
mikrokontrolerdw majacych zastosowanie w pojazdach.

Tresci programowe:

Wyklad: Podstawowe pojecia, struktura i organizacja
systemow  mikroprocesorowych.  Mikrokontrolery -
architektura i aplikacje (2h). Zasady wspotpracy systemu
mikroprocesorowego z otoczeniem; rownolegle systemy
wejscia-wyjscia (2h). Przetworniki A/C, C/A (2h). Zegary i
liczniki. Systemy przerwan (2h). Systemy komunikacji -

transmisja szeregowa, =zasada dzialania, zastosowania:
transmisja  asynchroniczna, synchroniczna, protokoty
transmisji ~ (2h).  Charakterystyka modeli elementow

sterujacych w programie LabView lub Matlab/Simulink (2h).
Modelowanie i symulacja uktadéw sterowania w programie
LabView lub Matlab/Simulink. Projekt, budowa i wdrozenie
systemu sterowania (debuggery, emulatory) (3h). Zaliczenie
(1h)

Cwiczenia laboratoryjne: Podstawy programowania w
jezyku C. Tworzenie szkicu (3h). Obstuga wejsé¢
analogowych — wspotpraca z czujnikami (3h). Sterowanie
diodami LED (3h). Sterowanie PWM (3h). Obstuga
wyswietlacza (3h). Komunikacja bezprzewodowa (3h).
Sterowanie silnikiem (3h). Odbiornik GPS (3h).

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wyktad: wyklad informacyjny, prezentacja programu
komputerowego, pokaz wspotpracy programu z urzadzeniem

Laboratorium: ¢wiczenia laboratoryjne w zespotach

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Wyktad: zaliczenie pisemne (51 % punktow)

Laboratorium: ocena konicowa obliczana jest na podstawie
sredniej z ocen ze wszystkich sprawozdan (60%) oraz ocen z
przygotowania do ¢wiczen (40%)

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i Metody weryfikacji efektow
formy zaje¢ uczenia si¢
Numer Opis efektow uczenia si¢ dla Kierunko
przedmiotu (PEU) Wy Forma Metody
efektu s . . efekt uczenia " - .
: Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zajec weryfikacji sprawdzania
uczenia . ; . sig . .
) (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) (zaliczen) i oceny
si¢ . , . (KEU)
jest gotow do:
Zna i rozumie zagadnienia z zakresu
elektrotechniki, elektroniki,
W1 mechatrrorylkl i automatyki, K_WGO06+++ wyktad Spr_awd2|an Ocena liczbowa
szczegolnie w uktadach stosowanych pisemny
w pojazdach samochodowych;
Potrafi zaprojektowaé oraz Sprawozdanie z
U2 zaprogramowac prosty system K_UWO01++ laboratorium p awo ’al be Ocena liczbowa
wbudowany do sterowania w K_UWO06++ cwicze fab.
pojazdach;
Ma $§wiadomos¢ roli spotecznej
absolwenta uczelni technicznej, a K_KO02++ wyktad, - Ocena werbalna
K1 zwlaszcza rozumie potrzebe K_KRO5++ | laboratorium Obserwacja
formutowania i przekazywania




spoteczenstwu informacji i opinii
dotyczacych nowych technologii,
zwlaszcza w odniesieniu do ich
wplywu na srodowisko

Stopien osiggnigcia kierunkowych efektow uczenia si¢: np.: K WG(01)+++

Literatura podstawowa, literatura uzupetniajaca, pomoce naukowe

Literatura podstawowa

1. Banzi M.: Wprowadzenie do Arduino, PWN Warszawa 2014, 2016
2. Monk S. - ,,Arduino dla poczatkujacych — Podstawy i szkice” - Helion 2014
3. Monk S. - ,,Arduino dla poczatkujacych — Kolejny krok” - Helion 2015

Literatura uzupetniajgca

1. Evans B. - Beginning Arduino programming. Apress 2011
2. Boxall J.: Arduino. 65 praktycznych projektéw. Helion 2013

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktoéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]

Zajgcia bez
Udzial w zajgciach, aktywnos¢ Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wiasna dvdaktvezne
(IGK) studenta ydaxty
(ZBN)

Udziat w wyktadach X X 16 [h]
Udziat w ¢wiczeniach/¢wiczeniach laboratoryjnych X X 24 [h]
Udziat w konsultacjach 10 [h] X
Przygotowanie do wyktadow/¢wiczen/laboratoriow

- . . - X 25[h]
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 10 [h]/0,4 ECTS | 25[h]/1,0 ECTS | 40[h]/1,6 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




