KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu

ZIIP/O/1/NST/C8a

STEROWNIKI PRZEMYSLOWE PLC

PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLERS

Nazwa
przedmiotu

Jezyk wyktadowy

Polski/Angielski

Rok akademicki

2022/2023

Kierunek

w zakresie

Zarzgdzanie i Inzynieria Produkcji

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogélnoakademicki,

Forma studiéw

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

\|

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zaje¢ kierunkowych

Status przedmiotu Do wyboru
Liczba godzin
Forma zajec¢ zajeé Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, Wyktad 10 [h]
punkty ECTS
Cwiczenia - [h] 4 ECTS
Laboratorium 15 [h]
7 profilem studiow zwiqzany z prowadzong dziatalnosciq naukowq 4 ECTS
w dyscyplinie inZynieria mechaniczna do ktorej
Powi g dmiotu przyporzgdkowany jest kierunek studiow _
IS R 2 UDFawnieniami stuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji 4 ECTS
P inzynierskich
. L . 4 ECTS
z dyscypling Inzynieria mechaniczna

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odleglosc / inne

Wymagania wstepne

Elektrotechnika i elektronika, Mechatronika i automatyka

Jednostka prowadzaca

UTH Radom Katedra Mechaniki Stosowanej i Mechatroniki

Koordynator

Dr hab.inz. Andrzej Puchalski, prof.UTHRad.

Adres strony internetowej pjo

http://mechaniczny.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

andrzej.puchalski@uthrad.pl (48) 361-76-03



mailto:andrzej.puchalski@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 - Znajomos¢ roli przemystowych sterownikéw PLC w
automatyzacji systemow automatyki i robotyki.
C2 -Umiejetno$¢ pisania i uruchamiania programow sterujacych.

Tresci programowe:

WYKLAD (BN)

Producenci i rodziny sterownikéw przemystowych. Koncepcje
programowania PLC- normy IEC-1131 i EN 61131. Podstawowe
i rozszerzone instrukcje programowania. PLC w inzynierii
zintegrowanej. Wybrane standardy komunikacji. Wbudowany
serwer www. Interfejs cztowiek-maszyna HMI. Systemy
wizualizacji procesu sterowania. Systemy nadzoru i akwizycji
danych SCADA. Modelowanie i symulacja urzadzen
przemystowych.

CW. LABORATORYINE (BN)

Programowanie i uruchamianie sterownikéw PLC na
modularnym stanowisku dydaktycznym demonstratorow
obiektow przemystowych (8h). Programowanie sterownikow PLC
w systemach bezpieczenstwa (8h). Uruchamianie programéw
PLC w srodowisku symulatora (6h). Modelowanie i symulacja
procesow ze sterownikami PLC za pomocg pakietu
MATLAB/Simulink i Simultus (8h)

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

metody problemowe (wyktad problemowy, wyktad
konwersatoryjny),

metody eksponujace (film, ekspozycja, pokaz),

metody programowane (z wykorzystaniem komputera),
metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne, metoda
projektéw, symulacja)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggnigcie wszystkich
wymaganych efektow uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.
Zaliczenie wyktadow odbywa si¢ na podstawie pisemnego
kolokwium.

Zaliczenie laboratorium wymaga wykonania ¢wiczen i uzyskania
pozytywnych ocen z wejscidwek oraz sprawozdan.

Sposob obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy Metody weryfikacji efektow
zajec uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢ dla q
IS przedmiotu (PEU) Klerunkowy Forma Metody
efektu . . . efekt uczenia " — .
- Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zaje¢ | weryfikacji | sprawdzania
uczenia - . . . sie ; , .
. (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) | ioceny
sig : ) (KEU)
gotéw do:
Zna zasady konfiguracji i Zaliczenie na
w1 programowania sterownikéw K_WG09 wyktad kolokwium
- oceng
przemystowych PLC
Potrafi uruchami¢ uktady Zaliczenie na
U1 mechatroniczne ze sterownikami PLC K_UKO07 wyktad/¢w.lab | kolokwium ocen
dla réznych procesow fizycznych ¢
Reahzu_]_e dosw1adc_zer_11a 1 prOJ_ekty oraz | Kol ’ _ Zaliczenie na
K1 dyskutuje, prezentuje i raportuje wyniki - ¢w.lab kolokwium
. , K_KKO02 oceng
realizowanych zadan zespotowych

Literatura i pomoce naukowe




“Simatic S7-200 Podrecznik"," Simatic S7-1200 Podrecznik", Siemens, Warszawa 2009 — 2019, S7-1200
Easy Book.pdf (siemens-info.com)
“Pierwsze kroki z Simatic S7-1200”, Siemens 03/2014, Pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200 -

,,Sterowniki w praktyce inzynierskiej SIMATIC S7-1200”, Kwasniewski J., Wyd. BTC 2013
»Cwiczenia z $7-1200. Komunikacja S7-1200 z dotykowymi panelami HMI na przyktadzie wspotpracy

Programowanie sterowania i wizualizacji procesow w srodowisku CodeSys przy wykorzystaniu technologii

Konfiguracja, sterowanie oraz dostgp do aplikacji w sterownikach Astraada One z wykorzystaniem serwera

> podrecznik.pdf (siemens-info.com)
i
sterownika z panelem KTP600 PN”, Siemens AG 2012
> RWD w PLC Astraada One, Zabron M., Praca inz. UTH Radom, 2019
0 www, Puchalski A.,Zabron M, TTS12/2017
7.

"Materiaty pomocnicze do wyktadow i ¢wiczen", Puchalski A. i in., www.mechatronika.uniwersytetradom.pl

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia sie — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywnosé Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wlasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaarty
(ZBN)
Udziat w wyktadach X X 10[h]
Udziatl w ¢wiczeniach X X 15 [h]
Udziat w konsultacjach 5 [h] X X
Przygotowan!e do wyl_dado_w X 50 [h] X
Przygotowanie do zaliczenia
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 5[h])/ 0,2 ECTS | 70[h]/2.8ECTS | 25[h]/1ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 100 h/ 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi



https://publikacje.siemens-info.com/pdf/687/S7-1200%20Easy%20Book.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/687/S7-1200%20Easy%20Book.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/82/Pierwsze%20kroki%20z%20SIMATIC%20S7-1200%20-%20podr%C4%99cznik.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/82/Pierwsze%20kroki%20z%20SIMATIC%20S7-1200%20-%20podr%C4%99cznik.pdf
http://www.mechatronika.uniwersytetradom.pl/
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