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A. Grupa zajg¢ podstawowych
A. Grupa zaje¢ podstawowych
1 2 1,2 90 30 60 0 0 0 0 6
2 |Fizyka 2 56 24 16 16 0 0 0 8
3 |Mechanika techniczna 2 1,2 72 32 40 0 0 0 0 4
Razem grupa zaje¢ A 218 8 [ 116 | 16 | 0 | 0 | 0 o[ o o[ o[ oo o [ofo[ o 0
B 1. Grupa zaje¢ kierunkowych - obowiazkowych
1 |Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia 1 8 8 [ 0 0 [ 0 1 1 1
2 |Podstawy inzynierii 1 26 10 0 16 0 0 0 5 3 3
3 pracy i ergol 1 8 8 0 0 0 0 0 1 1 1
4 |Elektrotechnika 1 1 40 20 10 10 0 0 0 5 4 4
| 5 |Zapis konstrukciji 1 36 16 0 20 0 0 0 5 4 4
6 |Materiatoznawstwo 1 20 10 0 10 0 0 0 2 2 2
7__|Programowanie 1,2 52 20 0 32 0 0 0 5 6,5 3
8 |Teoria sterowania 2 2 32 16 16 0 0 0 0 5 4
9 |CAD/CAE 3.4 68 20 0 32 16 0 0 10 9,5 4
10 |Podstawy robotyki 3 3 52 20 12 20 0 0 0 5 6 6
11 _|Uktady elektroniczne 3 26 10 0 16 0 0 0 5 3 3
12_|Mechatronika 3 3 32 16 0 16 0 0 0 5 5 5
13 | Technologie wytwarzania 3 32 16 0 16 0 0 0 5 4 4
14 |Metrologia 3 20 10 0 10 0 0 0 5 2,5 2,5
15 inZ 3 20 10 0 10 0 0 0 5 2 2
16 |Napedy elektryczne 4 4 26 10 0| 6] 0 0 0| 5 3 3
17 |Napedy ipnet e 4 26 16 0 10 0 0 0 5 3 &
18 |Podstawy konstrukcji 4 4 36 16 0 20 0 0 0 5 4 4
19 |Maszyny technologiczne 4 20 10 o | 10] o 0 0| 5 2 2
20 [Mikrosterowniki 4,5 42 10 0 16 16 0 0 5 6 4 16 2
21 |Systemy akwizycji danych 5 26 10 o [1.6] 0 0 0| 5 4 16 4
22 |Sterowniki przemystowe PLC 5 5 26 10 0 16 0 0 0 5 4 16 4
23 |Praca przejsciowa 5,6 32 0 0 0 32 0 0 10 6 16 3 16 3
24 |Programowanie robotéw przemystowych 6 5,6 52 20 0 32 0 0 0 10 8 16 4 16 4
25 |Automatyzacja i robotyzacja produkcji 6 6 36 16 0 20 0 0 0 5 4 20 4
26 |Modelowanie cyfrowe w przemysle 6 26 10 0 0 16 0 0 5 3 0 16 3
Razem grupa zaje¢ B 820 338 | 38 [364) 80 | O | 0 |134 104,5 48 | 32 0[36]32]| 0 14 0jo0jojoO 0
C. Grupa zaje¢ kierunkowych do wyboru
1 |Druk 3D / Skanowanie 3D 4 28 10 0 0 18 0 0 5
2 |Logistyka produkcji / Systemy logistyczne przedsigbiorstw 4 26 10 16 0 0 0 0 5
3 | Algorytmy przetwarzania sygnatow / Techniki uczenia maszynowego 5 5 26 10 0 16 0 0 0 5 16
4 |systemy lanufacturing Execution System) / Systemy jakoscig pri 5 30 10 0| 2| o 0| o] s 20
5 |Obrabiarki CNC / Systemy CAM 5 30 10 0 20 0 0 0 5 20
6 | Projektowanie oprzyrzadowania technologicznego / Programowanie obrabiarek CN(| 6 30 10 0 20 0 0 0 5 20
7 |Energochtonnos¢ i materiatochtonnosé produkcji / Systemy ERP 6 30 10 0o 2] o 0 0| 5 20 4
8 |Podstawy ROS(Robot Operating System) / Systemy wizyjne 6 26 10 0 16 0 0 0 5 16
9 | Dynamika maszyn / Podstawy diagnostyki maszyn 7 26 10 o | 16| 0 o | o5 16 4
10 _|Roboty mobilne / Inzynieria systemow 7 30 10 0 20 0 0 0 5 20 4
11 |Systemy SCADA / Automatyczny nadzér wytwarzania 7 26 10 o[ 16 0 oo s 16 3
Razem grupa zaje¢ C 308 110 | 16 | 164 | 18 (1] 0 56 0 0| 56 (1] 52 (0 0 11
D. Grupa zaje¢ z dziedziny nauk ych lub nauk spot ych
D 4. Grupa zaje¢ z dziedziny nauk i ych lub nauk e ych - obowia ych
|Prawno- i podstawy przedsi [The legal and 2 2 o o | o | 0 |
economical aspects of entrepreneurship
D , Grupa zaje¢ z dzi y nauk i ych lub nauk - do wyboru
Przedmiot z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych /
1 |Subjects in the humanities or social sciences 15 15 0 0 0 0
Razem grupa zaje¢ D 35 35 [1] (] '] 0 0 0 0
|E. Grupa zajeé ogé ianych
E 1. Grupa zaje¢ ogo ianych - ia; ych
4 [Ochrona wiasnosci przemystowej i prawo autorskie/Protection of | | | 6 6 0 0 | 0 | 0 |
industrial property and copyright
E,. Grupa zaje¢ ogélnouczelnianych - do wyboru
1 |Jezyk obcy / Foreign language 60 0 60 0 0 0
2 |Wychowanie fizyczne / Physical education 0 0 0 0 0 0
R azem grupa zaje¢ E 66 6 60| 0 0 0 0 0 0
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H. Grupa zajgé: Przyg lie pracy dyp j i przyg lie do i yp ego
1_[Seminarium dyplomowe / Diploma seminar 20 0 0 0 0 20 20| 4
2 |Przygotowanie i zlozenie pracy dyplomowej 0 0 0 0 0 0 15
Razem grupa zaje¢ H 20 0 0 0 0 20 0 20 19
Razem A+B+C+D+E+F (ECTS)+G+H [ [ 1467 | 575 [ 230 544] 98 | [ 20 [205] 3089]210,0]119] 75[ 72] 0 [ 0 | 0 [101] 97 [32] 0 | [104] 32 ] [092[32] 30[0[52][0] [20] 30
Liczba godzin zaje¢ dydaktycznych w semestrze 266 230 196 190 102
Liczba egzamindéw w semestrze 2 2 0
Liczba punktéw ECTS w semestrze 29 31 30
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W - wyktad, C - ia, L - atorium, P - projekt, S - l l
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:|: poszczegélnych semestrach:
2 |Szkolenie biblioteczne | 1 | 2




