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Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma studiow

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

6

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zajec kierunkowych

Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin . ,
., #ba godz Liczba punktow
Forma zaj¢c¢ zajec
ECTS
dydaktycznych

Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, Wyktad 10 [h]

wymiar, punkty ECTS
Cwiczenia 0 [n] 4 ECTS
Laboratorium 16 [h]
zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowg

Zpaqﬁlem w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, do ktorej | 4 ECTS
, , studiow przyporzadkowany jest kierunek studiéw
Powiazanie
rzedmiotu . .. |stluzy zdobywaniu przez studenta kompetencji
p Z Uprawmieniami | ;e rcyich 4 ECTS
z dyscypling Automatyka, elektronika, elektrotechnika 4 ECTS

Tradycyjna, zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia

Forma nauczania realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztalcenia na
odlegtos¢ / inne

Wymagania wstepne brak dodatkowych wymagan
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJ EC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Celem przedmiotu jest ksztaltowanie wiedzy dotyczacej
Cel ksztalcenia: sztucznej inteligencji ze szczegdlnym uwzglednieniem jej
uzycia w dziedzinie rozpoznawania obrazoéw

Wyktad (W3, W1, W2)

1. Podstawowe pojecia dotyczace formatow zapisow obrazow
1h

2. Podstawowe pojecia dotyczace sztucznej inteligencji 2h
3.Klasyfikator ~ jako podstawy element algorytmow
rozpoznawania obrazéw lh

4.Réznice migdzy klasyfikatorem opartym o sie¢ plytka a
klasyfikatorem opartym o sie¢ gteboka lh

5.Wprowadzenie do pakietow glebokiego uczenia — Tensorflow,
Keras, Pytorch, Python 1h

6.Wykorzystanie sieci glgbokiego uczenia w algorytmach
rozpoznawania obiektow w obrazach — sieci Faster RCNN,
SSD, YOLO 2h

7.Wykorzystanie sieci glgbokiego uczenia w algorytmach
semantycznej  segmentacji  obrazéw  (ang.  semantic
segmentation) — sieci FCN, Deeplabv3plus, ICNet 1h
8.Wykorzystanie sieci glebokiego uczenia w algorytmach

, . . segmentacji przykladow (ang. instance segmentation) — sieci
Tresci programowe: Mask RCNN, Yolact 1h

Laboratorium ,(U1, U2, K1)

1. Zajecia wstepne 1 przygotowawcze - 2h

2. Zastosowanie sieci Faster RCNN do detekcji obicktow w
obrazach 2h

3. Zastosowanie sieci SSD do detekcji obiektow w obrazach 2h
4. Zastosowanie sieci YOLO do detekcji obiektow w obrazach
2h

5.Zastosowanie sieci FCN-8 do semantycznej segmentacji
obrazow 2h

6.Zastosowanie sieci Deeplabv3plus do semantycznej
segmentacji obrazéw 2h

7. Zastosowanie sieci Mask RCNN do segmentacji przyktadow
w obrazach 2h

8. Zastosowanie sieci Yolact do segmentacji przyktadow w
obrazach 2h

— metody podajace (wyktad informacyjny)
— metody problemowe (wyklad problemowy, wyktad
Metody dydaktyczne (ksztatcenia): konwersatoryjny),

— metody programowane (z wykorzystaniem komputera),

- metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne).
Na oceng z wyktadu sktada si¢ ocena z egzaminu sprawdzajacego
efekty uczenia si¢ : wiedza (W,W) i kompetencje (K).
Ocena wg skali 2-5.

W ramach zaliczenia laboratorium weryfikowane sa wiedza
(W, W), umiejetnosei (U,U) i kompetencje (K).

Sprawdzanie zatozonych efektow ksztatcenia realizowane jest

przez:

- oceng przygotowania studenta do poszczegodlnych sesji zajgé

¢ X ; . laboratoryjnych  (sprawdzian ,,wejSciowy”) oraz oceng
obliczania oceny koncowej: umiejetnosci zwigzanych z realizacjg ¢wiczen laboratoryjnych
— oceng sprawozdania przygotowywanego czesciowo w trakcie
zaject, a czgsciowo po ich zakonczeniu; ocena ta obejmuje takze
umiejetnosé pracy w zespole,
Za zajecia laboratoryjnie student otrzymuje maksymalnie 100
pkt. Z czego 20 pkt. za sprawdzian wiedzy studenta w zakresie
wykonywanego ¢wiczenia , 20 pkt. za przebieg ¢wiczenia, 10
pkt. za sprawozdanie, 50 pkt. za kolokwium.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny
osiggnietych efektow uczenia sig, sposob




Ocena 2 ponizej 50 pkt.
Ocena 3 od 51 do 60 pkt
Ocena 3,5 od 61 do 70pkt.
Ocena 4 od 71 do 80 pkt
Ocena 4,5 od 81 do 90 pkt
Ocena 5 powyzej 90 pkt.

Ocena wg skali 2-5

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow
kierunkowych i formy zaje¢

uczenia si¢

Metody weryfikacji efektow

Numer efekt

uczenia si¢

Opis efektow uczenia

sic dla przedmiotyl

(PEU)

Student, ktory zaliczyt

przedmiot (W) zna

i rozumie / (U) potrafi
(K) jest gotoéw do:

Kierunkowy
efekt uczenia
si¢ (KEU)

Forma
zajec

Forma
weryfikacji
zaliczen)

Metody
sprawdzania
1 oceny

Wil

Ma wiedze z zakresu
matematyki, obejmujaca
algebre i analiz¢ oraz inne
dziaty, niezbedna do analizy
algorytmow uczacych oraz
algorytmow wizyjnych.

K_WG01

Wyktad

Zaliczenie
ocene

na

Kolokwium

w2

Ma podstawowa wiedze w
zakresie rodzajow,
podstawowych sensorow
wizyjnych

K WGI10

Wyktad

Zaliczenie
ocene

na

Kolokwium

W3

Ma szczegotowa wiedze w
zakresie budowy
programow komputerowych
(algorytmy, schematy
blokowe) dotyczacych
algorytmoéw wizyjnych

K _WG12

Wyktad

Zaliczenie
ocene

na

Kolokwium

Ul

Potrafi zastosowac rozne
metody przetwarzania
obrazow; ma praktyczne
umiejetnosci w zakresie
konfigurowania sprz¢tu w
systemach wizyjnych

K_UWO5

Laboratorium

Zaliczenie
ocene

na

Sprawozdanie

U2

Potrafi sformutowac
algorytm, postuzy¢ sig¢
jezykami programowania
wysokiego poziomu oraz
odpowiednimi narzedziami
informatycznymi do
opracowania programow
[komputerowych dla
systemoOw wizyjnych

K_UW09

[aboratorium

Zaliczenie
oceng

na

Sprawozdanie

K1

jest gotow analizowaé
zadania, przydzielone do
realizacji, pod katem
okreslenia priorytetow,
stuzacych maksymalnej
efektywnosci wykonania
zadania, oraz
wszechstronnych skutkow

K_KKO1

jego realizacji

Laboratorium

Ocena werbalna

Ocena werbalna

Literatura i pomoce naukowe




1. Ch. Bishop ‘ Neural networks for pattern recognition, Oxford University Press, 1995
2. Francgois Chollet, Deep Learning with Python., Manning Publications, 2021
3. Elgendy, Mohamed, Deep Learning for Vision Systems, Manning Publications, 2020

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Zajgcia bez
Udziat w zajeciach, aktywnos$¢ Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wilasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaakty
(ZBN)
Udzial w wyktadach/¢wiczeniach/projekt X X 10 [h] / 16 [h]
Udziat w konsultacjach 5 [h] X X
Przygotowan%e do wylfiadow/cwzcz/{ab x 50 [h] %
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
L 5Th]/ 0,2 50 [h])/ 2,4 26 [h]/ 1,4

Sumaryczne obcigzenie praca studenta ECTS ECTS ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegblnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia sie dostosowuje sie odpowiednio
do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegotowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegélnymi potrzebami: w tym z niepelnosprawnoscig,
przewlekle chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzaminéw okreslono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach
Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztalcenia studentom ze szczeg6lnymi
potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.




