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Kierunek

Robotyka i Automatyzacja Procesow

w zakresie

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

Ogolnoakademicki

Forma studiow

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

2

Przynaleznos$¢ do grupy zajeé

Grupa zajec kierunkowych

Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba
. godzin zajec¢ . 7
Forma zajgc¢ L —— Liczba punktow ECTS
ch
Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, wymiar,
punkty ECTS Wyktad 16 [h]
Cwiczenia 16 [h] 4 ECTS
Laboratorium 0 [h]

Powigzanie przedmiotu

z profilem studiow

zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowq
w dyscyplinie, do ktorej przyporzgdkowany jest
kierunek studiow 4 ECTS

Z uprawnieniami

stuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji

inzynierskich 4 ECTS

z dyscypling

Automatyka, elektronika i elektrotechnika 4 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odleglos¢

Wymagania wstepne

wiadomosci z matematyki i systemow akwizycji sygnatow
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UTH Radom Katedra Technologii Maszyn

Koordynator

dr hab.inz. Andrzej Puchalski

Adres strony internetowej pjo

http://mechaniczny.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

s.bombinski@uthrad.pl (48) 361-76-03



http://mechaniczny.uniwersytetradom.pl/
mailto:k.olejarczyk@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 —. Nabycie przez studentéw wiedzy z dziedziny automatyki
w zakresie podstawowym

C2 — Nabycie przez studenta umiejetnosci realizacji prostych
uktadow sterowania

Tresci programowe:

Wyktad:

Wprowadzenie - przedmiot, historia i dzien dzisiejszy
automatyki i robotyki, podstawowe pojecia, klasyfikacja
uktadow sterowania

Liczby zespolone, przeksztatcenia Laplace, Fouriera, Z.
Modele matematyczne uktadéw dynamicznych: rOwnania
roézniczkowe wejscie-wyjscie, rownania stanu. Transmitancja
operatorowa. Przyktady cztonéw podstawowych.
Charakterystyki czasowe. Charakterystyki czgstotliwosciowe.
Charakterystyki amplitudowo-fazowe Nyquista, logarytmiczne
charakterystyki Bodego. Charakterystyki czestotliwo§ciowe
cztonéw podstawowych.

Doktadnos$¢ statyczna i dynamiczna regulacji.

Stabilnos¢ uktadoéw regulacji oraz kryteria stabilnosci
(kryterium Hurwitza i Nyquista)

Regulatory — zadania , rodzaje, zasady wyboru rodzaju oraz
doboru jego nastaw dla regulatoréw klasycznych.
Projektowanie uktadéw regulacji.

Cwiczenia:

Modele dynamiczne uktadow fizycznych. Wyznaczanie
transmitancji i rownan stanu

Wyznaczenie wskaznikéw jako$ci sterowania

Projektowanie uktadéw regulacji metoda ksztaltowania
charakterystyki czestotliwos$ciowej

Badania charakterystyk czasowych i czgstotliwosciowych
modeli fizycznych cztondw podstawowych.

Symulacja komputerowa uktadu regulacji.

Symulacja komputerowa - dobdr nastaw regulatora PID
Identyfikacja obiektu fizycznego. Dobor regulatora i jego
nastaw do jego sterowania

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

metody podajqce (wyktad informacyjny polgczony z prezentacjg
power point);

metody programowane (z wykorzystaniem komputera i
programu Matlab/Simulink do symulacji ukladow sterowania),

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowej:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie wszystkich
wymaganych efektow uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.




Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy

Metody weryfikacji efektow

zajec uczenia si¢
Numer Opis efektow uczenia si¢ dla ey
przedmiotu (PEU) : Forma Metody
efektu X . . efekt uczenia . .. .
. Student, ktéry zaliczyl przedmiot . Forma zaje¢ | weryfikacji sprawdzania
uczenia 9 2 g S1€ g 7 .
s (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (KEU) (zaliczen) i oceny
gotow do:
Zna pojecia stosowane w
automatyce, a takze rodzaje
uktadéw sterowania oraz opis i ‘Wyktad,
harakterystyki elementéw i cwiczenia ' .
W1 chara ,te ystykiefe .e tow! K_WGO09 audytoryjne, Sp rgwdz1an egzamin
uktadéw automatyki. Ma - Ewiczenia y pisemne
podstawowg wiedze o uktadach laboratoryjne
automatycznej regulacji oraz
dotyczacych ich wymaganiach.
Potrafi wykorzystac¢ poznane o . . )
metody i modele matematyczne, a C(;’Vyt[czer?la Sprawdzian Sp;fs‘giznlzny
. . audytoryjne, | y pisemne, )
Ul takze syrr.1ulac.1e komputelr.owe do K_uUwo1 ¢wiczenia | sprawozdani | sprawozdania
oceny dziatania urzadzen i laboratoryjne a
uktadéw automatyki
Potrafi postuzyc sie wtasciwie .
dobranymi metodami i ¢wiczenia Spr?WdZIan Sprawdziany
I S . . y pisemne, .
w2 urzasﬁzenlaml umozI|W|aJa.1cym|l . K UWO03 al}dytoryjpe, sprawozdani pisemne,
pomiar podstawowych wielkosci - ¢wiczenia a sprawozdania
charakteryzujgcych uktady laboratoryjne
automatyki
Potrafi przeanalizowa¢ uktady
sterowania automatycznego oraz
sporzadzac i przeksztatcaé
schematy blokowe uktadéw
automatyki; ma praktycznie
opanowane metody
doswiadczalnej identyfikacji o Sprawdzian S "
charakterystyk elementéw i czv;tczema y pisemne, p;;asxzmzr::ny
. . . audytoryjne, : )
U3 ukfédow au'fomatykl.. P,otrafl K_Uwo08 wiczonia sprawozdani sprawozdania
projektowac, zestawiac, laboratoryjne a

oprogramowywac, uruchamiac i
testowac proste uktady automatyki
z uwzglednieniem zadanych
kryteriow uzytkowych i
ekonomicznym, przy uzyciu
wtasciwych metod technik i
narzedzi

Literatura i pomoce naukowe

De¢bowski A., Automatyka podstawy teorii Wydawnictwo Naukowe PWN , Warszawa, 2016
Kaczorek T.. Dzielinski A ., Dabrowski W., Lopatka R. - Podstawy teorii sterowania, WNT, Warszawa, 2010
Prezentacja z wyktadow w formie pdf.
Instrukcje do zadan ¢wiczeniowych

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggnig¢cia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Udziat w zajeciach, aktywno$é

Obcigzenie studenta [h]




Zajecia bez
Inne godz. nauczyciela- e
Zajecia
kontaktowe praca wlasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaaxty
(ZBN)

Udzial w wykladach/laboratorium X X 16[h]/16[h]
Udzial w konsultacjach 5[h] X X
Przygotowanie do wykfadow/cwicz/lab % 63[h] X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 5[h]/ 0,2 ECTS | 63[h]/2,2ECTS | 32[h]/ 1,6ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscig, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia sie dostosowuje sie odpowiednio
do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegbétowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdélnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzaminéw okreslono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach
Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztatcenia studentom ze szczegdélnymi
potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych.




