KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu - Zapis konstrukcji
E
S 3 CONSTRUCTION RECORD
RA/O/I/ST/B.5 )
Jezyk wykladowy Polski
Rok akademicki 2023/2024
Kierunek Robotyka i Automatyzacja Procesow
w zakresie -

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

Ogolnoakademicki

Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry

1

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zajeckierunkowych

Status przedmiotu

Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar,
punkty ECTS

obowigzkowy
Liczba godzin
Forma zajec¢ zajec Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Wyktad 30 [h]
Cwiczenia 0 [h] 4 ECTS
Laboratorium 30 [h]

zwiqgzany z prowadzong dziatalnoscig naukowq

Powigzanie przedmiotu

z profilem studiow w dyscyplinie inZynieria mechaniczna do ktorej 0 ECTS
przyporzgdkowany jest kierunek studiow

e ;lszy . zd(.)bywanzu przez studenta kompetencyji 4 ECTS
inzynierskich

z dyscypling Inzynieria mechaniczna 4 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia realizowane
z wykorzystaniem metod i technik ksztalcenia na odleglosc / inne

Wymagania wstgpne

wiadomosci z zakresu: Podstawowe wiadomosci oraz umiejetnosci
zdobyte w szkole Sredniej z zakresu geometrii plaszczyzny i

rzestrzeni

Jednostka prowadzaca

UTH Radom Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn i
Materialoznawstwa

Koordynator

dr inz. Piotr Sadowski

Adres strony internetowej pjo

http://mechaniczny.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

p.sadowski@uthrad.pl (48) 361-76-27



mailto:p.sadowski@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 — nabycie umiej¢tnosci odwzorowania przestrzennych tworow

geometrycznych na plaszczyznie rysunku z
wykorzystaniem rzutu Monge’a oraz rzutu
aksonometrycznego

C2 — nabycie umiejgtnosci sporzadzania i czytania dokumentacji
konstrukcyjnej ze szczegélnym uwzglednieniem zasad
sporzadzania rysunkow technicznych maszynowych

Tresci programowe:

Tresci zaj¢¢ sa powigzane z prowadzonymi badaniami
naukowymi.

Wyklad:

Podstawowe elementy przestrzeni. Rzut rownolegly i jego
wlasnosci. Rzuty Monge’a na trzy rzutnie. Odwzorowanie
podstawowych elementéw przestrzeni. Odwzorowanie figur
przestrzennych. Przekroje wielo$cianow i bryl obrotowych
ptaszczyzna. Przenikanie wielo$cianow 1 bryl obrotowych.
Odwzorowanie aksonometryczne. Aksonometria prostokatna i
ukos$na. Uktad rzutéw prostokatnych w rysunku technicznym
(metoda europejska i amerykanska). Normalizacja w rysunku
technicznym. Forma graficzna arkusza rysunkowego. Linie
rysunkowe i ich zastosowania. Podziatki rysunkowe. Widoki i
przekroje. Zasady wymiarowania. Tolerancje wymiaréw
liniowych i1 katowych oraz tolerowanie ksztaltu i potozenia.
Oznaczanie chropowato$ci powierzchni, obrobki cieplnej, powtok
ochronnych. Przedstawianie na rysunkach potaczen roziacznych i
nieroztacznych elementdw maszyn. Rysunki wykonawcze czgsci i
ztozeniowe zespoldw czgéci. Schematy elektryczne, elementy
pneumatyczne i hydrauliczne.

Tres¢ zajec laboratoryjnych:

Odwzorowanie podstawowych elementow przestrzeni.
Odwzorowanie wielo§cianow w oparciu o wybrane zwiazki
miarowe.  Przekroje  wielo$cianu  plaszczyzng  rzutujaca.
Przenikanie = wielo$cianow. Odwzorowanie  powierzchni
obrotowych. Przekroje powierzchni obrotowych plaszezyzna
rzutujaca. Przenikanie powierzchni obrotowych. Odwzorowanie
ztozonych tworéw geometrycznych przestrzennych w rzutach
prostokatnych na podstawie modelu oraz rzutu
aksonometrycznego.

Tworzenie rzutu aksonometrycznego na podstawie modelu oraz
rzutow prostokatnych tworu geometrycznego

Tworzenie rzutow prostokatnych z wykorzystaniem widokoéw oraz
réznych form przekroju typowych elementdéw maszyn na
podstawie modelu Iub rzeczywistego obiektu. Wymiarowanie
elementdw maszyn.

Rysunek wykonawczy czgéci typu ,walek” na podstawie
rzeczywistego obiektu lub szkicu.

Rysowanie potaczen rozlacznych i nieroztgcznych.

Rysunek ztozeniowy zespotu typu ,uchwyt obrobkowy” na
podstawie rzeczywistego obiektu. Detalowanie ztozenia. Schemat
elektryczny.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

metody podajgce (wyktad informacyjny);
metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne,)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnigtych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowej:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggnigcie wszystkich
wymaganych efektow uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.




Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy

zajec

Metody weryfikacji efektow
uczenia si¢

Numer
efektu
uczenia
si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla
przedmiotu (PEU)
Student, ktory zaliczyt przedmiot
(W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest
gotow do:

Kierunkowy
efekt uczenia
sie
(KEU)

Forma zajeé¢

Forma
weryfikacji
(zaliczen)

Metody
sprawdzania
i oceny

Wil

Ma szczegdtowa wiedze dotyczaca
metody zapisu wykreslnego tworow
geometrycznych na ptaszczyznie rysunku,
stanowigcej podstawe zapisu
wykreslnego rysunku technicznego
(zapisu konstrukcji). Ma rowniez wiedzg
z zakresu zasad rysunku technicznego
maszynowego oraz elementow i
schematow uktadow elektrycznych.

K_WG03

Wyktad,
¢wiczenia
laboratoryjne

Sprawdziany
pisemne

Sprawdziany
pisemne,

Ul

Potrafi czytac i interpretowac rysunki i
schematy stosowane w typowej
dokumentacji technicznej, a takze
wykonywac rysunki stosowane w
typowej dokumentacji technicznej z
wykorzystaniem systemoéw wspomagania
komputerowego.

K_UW07

Wyktad,
¢wiczenia
laboratoryjne

Sprawdziany
pisemne

Sprawdziany
pisemne,

Kl

jest gotow analizowa¢ zadania,
przydzielone do realizacji, pod katem
okreslenia priorytetow, stuzacych
maksymalnej efektywnosci wykonania
zadania, oraz wszechstronnych skutkow
jego realizacji.

K_KKO1

Wyktad,
¢wiczenia
laboratoryjne

Sprawdziany
pisemne

Sprawdziany
pisemne,

Literatura i pomoce naukowe

1. Gruszka P. : Geometria wykreslna. Odwzorowanie prostokatne i aksonometryczne. Wydawnictwo Politechniki
Radomskiej, 2009

SNhwD

Lewandowski Z. : Geometria wykreslna. PWN Warszawa, 1978
Otto F., Otto E. : Podrgcznik geometrii wykreslnej. PWN Warszawa, 1994
Dobrzanski T.: Rysunek techniczny maszynowy. WNT Warszawa, 2015

Zbidér norm PN-EN ISO (dotyczacych rysunku technicznego oraz rysunku technicznego maszynowego)

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggni¢cia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta [h]
Zajgcia bez
Udziat w zajgciach, aktywnosé Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wlasna dvdakivezne
(IGK) studenta yaakty
(ZBN)

Udzial w wykladach/¢wiczeniach/laboratorium X 30[h]/0[h]/30[h]
Udzial w konsultacjach 5 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow/¢wicz/lab 5[h]/0[h]/20[h] X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu 10[h]/0[h]
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 5Th])/ 0,2 ECTS |35[h])/ 1,4 ECTS | 60 [h]/2,4 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 100 [h] / 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdélnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnos$cia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia sie dostosowuje sie odpowiednio do
indywidualnych potrzeb tych studentéw.




Szczegbétowe zasady i formy wsparcia studentdw ze szczeg6lnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzaminéw okreSlono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach
Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi
potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych.




