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1.

Projekt stanowiska do wywazania
wirnikow wentylatorow.

Cel pracy: Zaprojektowaé stanowisko laboratoryjne do wywazania
wirnikow wentylatorow. Zakres pracy: Opisa¢ metody wywazania
statycznego i dynamicznego wirnikow wentylatorow. Wykonac
analiz¢ statyczng, dynamiczng spowodowana niewywazeniem oraz
analizy modalne projektowanego stanowiska za pomoca metody
elementow skonczonych. Obliczy¢ wplyw niewywazenia na reakcje
tozysk. Wykona¢ obliczenia mechaniczne i wytrzymatosciowe
elementow projektowanego stanowiska. Sformulowa¢ wnioski
szczegotowe z zakresu metod wywazania wirnikow wentylatorow.

dr inz. Roman Krél

Badanie mozliwosci wykorzystania
czujnika drgan MEMS w
diagnostyce przektadni z¢batej.

Cel pracy: Wykorzystanie sygnatu drgan do diagnozowania uszkodzen
przektadni z¢batej oraz sprawdzenie mozliwosci wykorzystania w tym
celu czujnika MEMS.

Zakres pracy:

1. Opracowanie i zestawienie dwoch uktadow pomiarowych:
jeden ztozony z laboratoryjnego toru pomiarowego, drugi
z czujnika MEMS i uktadu ARDUINO (albo Raspberry Pi).

2. Wykonanie badan porownawczych drgan przy pomocy 3-

osiowego  akcelerometru MEMS  oraz  czujnika

laboratoryjnego na przekladni demonstracyjnej dla réznych

stanow eksploatacyjnych.

Analiza sygnatu drgan przektadni.

Wyznaczenie cech diagnostycznych sygnatu.

Okreslenie doktadnosci pomiaru oraz wnioskowanie na temat

mozliwosci wykorzystania akcelerometru MEMS i1 Arduino

do diagnozowania badanego uktadu.

ok~ w

dr hab. inz. Iwona
Komorska,
prof. URad

Planowanie trasy roju dronow w
miejskiej przestrzeni powietrznej.

Cel pracy: Projekt wpisuje si¢ w przysztos¢ transportu i logistyki
poprzez wykorzystanie najnowszej technologii do opracowania
innowacyjnych rozwigzan dla wyzwan zwigzanych z planowaniem
tras dronow. Algorytm planowania S$ciezki bedzie obejmowat
bezkolizyjne planowanie $ciezki wielu dronow lecacych w tym samym
$rodowisku przy minimalnym czasie i koszcie.

dr hab. inz. Iwona
Komorska,
prof. URad




Zakres pracy:

1. Utworzenie modelu $rodowiska miejskiego w programie
Matlab/ UAV Toolbox.

2. Opracowanie algorytmu planowania §ciezki 3D za pomoca
UAV Toolbox, aby zapewni¢ bezkolizyjny lot pojedynczym
dronem.

3. Rozszerzenie algorytmu planowania $ciezki na wiele drondéw.
Bedzie to wymagato scentralizowanego $ledzenia wszystkich
dronéw wraz z informacjami o ich pozycjach i predkosciach,
aby w sposob ciagly zapewnia¢ bezkolizyjne trasy.

4. Testowanie algorytmu w utworzonym $rodowisku miejskim
Z rojem dronow.

Projekt i wykonanie chwytaka do
robota ASTORINO

Celem pracy jest zaprojektowanie i wykonanie chwytaka w oparciu
0 dostepna dokumentacje techniczng robota ASTORINO oraz jego
integracja z robotem. Projekt na zawiera¢ niezbedne obliczenia
i dokumentacje¢ techniczng chwytaka zaprojektowanego dla przyjetych
zatozen. Wykonanie jego elementow ma by¢é mozliwe
z zastosowaniem technologii przyrostowych. Dodatkowo wymagane
jest zintegrowanie chwytaka z robotem ASTORINO i wykonanie
cyklu pracy potwierdzajacego jego poprawne dziatanie.

dr inz. Krzysztof
Kotodziejczyk

Projekt uktadu zawieszenia
zintegrowany z napedu dla
dwunoznego robota.

Projekt polegat bedzie na zaprojektowaniu policzeniu i wykonaniu
W technologii druku 3D zawieszenia zintegrowanego z napedem
zarébwno zawieszenie jak i kot robota. Obliczenia beda uwzgledniac
kinematyke 1 dynamike ukladu zawieszenia. Optymalizacje
topologiczng i obliczenia wytrzymato$ciowe elementow zawieszenie.
Wykonanie prototypu w technologii przyrostowej.

Projekt dla 2 studentow

1. Wykonanie analizy kinematycznej i dynamicznej
2. Obliczenia wytrzymalo$ciowe i optymalizacja

dr inz. Marcin Wiklo,
prof. URad
dr inz. Krzysztof
Kotodziejczyk

Projekt uktadu zawieszenia dla
robota kroczacego typu robopies.

Projekt polegat bedzie na zaprojektowaniu, policzeniu i wykonaniu
w technologii druku 3D ndg robota zintegrowanych z napgdem
poszczeg6lnych stawow. Obliczenia bgda uwzglednia¢ kinematyke
i dynamike  ukladu zawieszenia. = Optymalizacje, obliczenia
wytrzymalosciowe elementéw zawieszenia. Wykonanie prototypu
w technologii przyrostowej.

Projekt dla 3 studentow:

1. Kinematyka i dynamika konczyn robota
2. Projekt konczyn z napgdem elektrycznym

dr inz. Marcin Wiklo,
prof. URad
dr inz. Krzysztof
Kotodziejczyk




3. Projekt konczyn z napedem pneumatycznym

Projekt i wykonanie w technologii
druku 3D przektadni cykloidalne;j
W napedzie robota kroczacego
(robokot).

Analiza literaturowa dotyczgca przektadni cykloidalnych, technologii
druku 3D, aplikacji w robotach. Wykonanie obliczen projektowych
(analitycznie i MES) przy zadanym obcigzeniu w technologii druku
3D. W ramach realizacji tematu pracy przygotowanie artykutu i jego
prezentacja na konferencji i/lub publikacja w czasopismie naukowym.

dr inz. Krzysztof
Olejarczyk

Projekt i wykonanie w technologii
druku 3D przektadni cykloidalnej w
napedzie robota mobilnego
(dwukotowiec).

Analiza literaturowa dotyczaca przektadni cykloidalnych, technologii
druku 3D, aplikacji w robotach. Wykonanie obliczen projektowych
(analitycznie 1 MES) przy zadanym obciazeniu w technologii druku
3D. W ramach realizacji tematu pracy przygotowanie artykutu i jego
prezentacja na konferencji i/lub publikacja w czasopismie naukowym.

dr inz. Krzysztof
Olejarczyk

Projekt stanowiska do badan
cienkowarstwowych powtok
izolacyjnych.

Celem pracy jest opracowanie stanowiska badawczego,
wykorzystujacego metode "Hot Box" oraz modelowanie numeryczne
CFD (Computational Fluid Dynamics), do eksperymentalnych badan
izolacji  termicznej szyb  okiennych. Gléwnym  punktem
zainteresowania sg folie oparte na matrycy polimerowej
z metalicznymi wtraceniami, ktore przepuszczaja $wiatto widzialne,
blokujac  jednocze$nie promieniowanie UV. Praca obejmie
opracowanie szczegdtowego modelu numerycznego CFD, ktory
bedzie stuzyt do symulacji i analizy warunkow transferu ciepta
w badanym uktadzie pomiarowym. Model ten umozliwi glebsze
zrozumienie procesOw termicznych zachodzacych w szybach
z powloka izolacyjna.

dr inz. Przemystaw
Motyl, prof. URad




