Propozycje tematéw prac dyplomowych do realizacji w roku akademickim 2024/2025
dla kierunku Mechanika i Budowa Maszyn | stopnia
Zakres ksztalcenia: Projektowanie i wytwarzanie maszyn

silomierza tokarskiego o zakresie
pomiaru sit 0-5kN z mozliwoscia
zamontowania narzedzi kasetowych
o rdznej geometrii.

Cel pracy: Poszerzenie wiedzy z zakresu obrobki skrawaniem
i narzedzi skrawajacych oraz umiejetnoSci projektowania urzadzen
technologicznych z sensorami sity.

Zakres pracy: przeglad rozwigzan komercyjnych, wybor sensorow
sity,  studium  funkcjonalno$ci i  ustalenie = wymiarow
charakterystycznych, propozycja  dwoch wariantdw  sposobu
przenoszenia sit skrawania na sensory sily, opracowanie konstrukcji
(rys. ztozeniowy).

dr hab. inz. Marek
Kowalik,
prof. URad

L.p. | Temat Opis Promotor Uwagi
1.| Studium konstrukcyjne i projekt Cel pracy: Poszerzenie wiedzy z budowy obrabiarek oraz umiejgtnosci

glowicy 8-mio narzgdziowe; projektowania i analizy rozwiazan konstrukcyjno-technologicznych. ..

0 napedzie elektrycznym dla male;j . L : . dr hab. inz. Marek

tokarki CNC Zakres pracy: przeglad i ocena rozwigzan komercyjnych, studium Kowalik

' funkcjonalnosci  iustalenie =~ wymiaréw  charakterystycznych, prof URa,d
propozycja dwoch wariantdow mechanizméw obrotu 1 ryglowania, '
opracowanie konstrukcji (rys. ztozeniowy).
2.| Opracowanie konstrukcji wytaczadet | Cel pracy: Poszerzenie wiedzy z technologii obrobki otworéw

modutowych z podziatem naddatku | j konstrukcji narzedzi skrawajacych oraz umiejetnosci projektowania

obrobkowego w zakresie Srednic narzedzi specjalnych.

30 - 80mm. L . . dr hab. inz. Marek
Zakres pracy: przeglad rozwigzan komercyjnych, studium Kowalik
funkcjonalnosci i1 ustalenie wymiaré6w charakterystycznych, prof URa,d
wykonanie dokumentacji konstrukcyjnej, opracowanie programow '
obrobki gniazd plytek wieloostrzowych, ewentualne wykonanie
prototypu.

3.| Studium konStrUkCane i. projekt Cel pracy: Poszerzenie wiedzy z technologii obrobki nagniataniem

urzadzenia do nagniatania t0cZnego | oraz umiejetnosci  projektowania urzadzefn technologicznych

z regulowang sita nacisku do SkN Z sensorami sily.

i momentem hamujacym na rolce ., - . dr hab. inz. Marek

s . . Zakres pracy: przeglad rozwigzan na podstawie literatury, studium :
nagniatajacej i pomiarem sit . ;- . . S Kowalik,
L% funkcjonalnos$ci iustalenie wymiaré6w charakterystycznych,

nagniatania do 5kN. . . o L . 7 X prof. URad
propozycja dwoch wariantéw mechanizméw wywierania sity nacisku
i momentu hamujacego, wykonanie stosownych obliczen,
opracowanie konstrukcji (rys. ztozeniowy).

4.| Studium konstrukcyjne i projekt




.| Studium konstrukcyjne i projekt

urzadzenia montujgcego podktadki
na $ruby przed walcowaniem
gwintu wspotpracujacego

Z dwurolkowg walcarka do gwintu.

Cel pracy: Poszerzenie wiedzy z zakresu automatyzacji i montazu
czgsSci.

Zakres pracy: przeglad rozwigzan komercyjnych, studium
funkcjonalnosci i ustalenie wymiaré6w  charakterystycznych,
propozycja dwoch wariantow mechanizméw podawania, opracowanie
konstrukgcji (rys. ztozeniowy).

dr hab. inz. Marek
Kowalik,
prof. URad

6. | Ocena powtarzalnosci _ Cel pracy: rozwigzanie problemu inzynierskiego zwigzanego z doborem
I odtwarzalnosci (R&R) urzadzenia narzedzia pomiarowego.
pomiarowego. . . . .. . dr hab. inz. Mirostaw
Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie serii pomiarow, Rucki, prof. URad
oszacowanie niepewnos$ci pomiaru oraz wskaznikéw powtarzalno$ci '
i odtwarzalnos$ci
7. Ocer_la wplywu operatora na wyniki | el pracy: rozwigzanie problemu inzynierskiego zwigzanego z zadaniem
pomiard. omiarowym.
P W . . . .. | dr hab. inz. Miroslaw
Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie serii Rucki, prof. URad
pomiaréw, oszacowanie niepewnosci pomiaru oraz wskaznikow '
wplywu operatora.
8. | Statystyczne opracowanie wynikowW | Cel pracy: rozwigzanie problemu  inzynierskiego zwiazanego
pomiard. z nadzorowaniem prawidtowosci procesu produkcyjnego.
Zakr ) f T P K p. “yJ g cw. obli . | drhab. inz. Mirostaw
akres pracy: analiza iteratury, wy onanie serii pomiar6w, obliczenie | pcki prof. URad
wskaznikow rozrzutu procesu, a takze oszacowanie niepewnosci
pomiaru i zdolnosci narzedzia pomiarowego.
9. Automatyzacja pomiarow. Cel pracy: rozwigzanie problemu inzynierskiego zwigzanego
Z zautomatyzowaniem procesu pomiarowego. L
) . . Lo .| drhab. inz. Mirostaw
Zakres pracy: analiza literatury, dobér odpowiedniego narzedzia Rucki, prof. URad
pomiarowego do danego zadania, oszacowanie niepewnosci pomiaru, '
zaprojektowanie automatu pomiarowego, symulacja jego dziatania.
10. | Projekt technologii pbrébki obudowy | Cel pracy: opracowanie dokumentacji technologicznej obrobki czesci wg
watu z zastosowaniem liysterpu wymagan rysunkowych oraz jej wykonanie na centrum frezarskim.
MasterCam oraz Jej wykonanie na Zakres pracy: wstep, przeglad literatury, analiza technologicznosci dr inz. Zbigniew -
centrum frezarskim Mikron 800U. . \ . . . s ) Siemiatkowski temat zajety
konstrukcji, dobér narzedzi, obrabiarek, strategii obrobki, parametrow lemigtkowski, przez studenta
skrawania. Opracowanie technologii obrobki w MasterCam. prof. URad
Wykonanie czg$ci na pigcioosiowym centrum frezarskim, kontrola
jakosci, podsumowanie, bibliografia.
11. | Projekt technologii obrobki korpusu z dr inz. Zbigniew

zastosowaniem systemu MasterCam

Cel pracy: opracowanie dokumentacji technologicznej obrobki czesci wg
wymagan rysunkowych oraz jej wykonanie na centrum frezarskim.

Siemiatkowski,
prof. URad

temat zajety
przez studenta




oraz jego wykonanie na centrum
frezarskim DMF180.

Zakres pracy: wstep, przeglad literatury, analiza technologiczno$ci
konstrukcji, dobér narzedzi, obrabiarek, strategii obrobki, parametrow
skrawania. Opracowanie technologii obrobki w MasterCam.
Wykonanie czgsci na pigcioosiowym centrum frezarskim, kontrola
jakosci, podsumowanie, bibliografia.

12.

Ocena jakosci powierzchni topatki
wirnika o niskiej sztywnosci
otrzymanej po obrdbce frezem
barytkowym i kulistym.

Cel pracy: wykonanie czesci réznymi narzedziami na centrum
obrobkowym oraz jej pomiary wymiardw —geometrycznych
i chropowatosci powierzchni.

Zakres pracy: Wstep teoretyczny: opis materialu obrabianego,
strategia obrobki zgrubnej, potwykonczeniowej i wykonczeniowej,
dobdr odpowiednich narzedzi, prezentacja 5 osiowych S$ciezek
obrobezych, pordwnanie warstwy skrawanej przy uzyciu obu narzgdzi,
parametry skrawania i ich wptyw na jako$¢ powierzchni, prezentacja
wad i zalet obu strategii wykonczenia powierzchni, poréwnanie
wydajnosci, badanie rzeczywistych rezultatow (chropowato$¢ w obu
kierunkach).

dr inz. Zbigniew
Siemiatkowski,
prof. URad

temat zajety
przez studenta

13.

Mozliwosci technologiczne
sterowania TNC7 HEIDENHAIN.

Cel pracy: oméowié¢ sposob programowania i mozliwosci technologiczne
najnowszego sterowania centrow frezarskich firmy HEIDENHAIN.
Wskaza¢ na nowe rozwigzania W stosunku do poprzednich wersji, np.
TNC640.

Zakres pracy: wstep, przeglad literatury dotyczacy sterowan
obrabiarek, rozwoj sterowan firmy Heidenhain, omowienie sposobu
programowania TNC7, przyktady programowania, podsumowanie,
bibliografia.

dr inz. Zbigniew
Siemiagtkowski,
prof. URad

14.

Opracowanie konstrukcji
oprzyrzadowania technologicznego
oraz technologii produkcji wyrobu
typu ,,0zdobne przesto
ogrodzeniowe”.

Cel pracy: Opracowanie konstrukcji oprzyrzadowania oraz technologii
produkcji wyrobu.

Zakres pracy: Przeglad stanu zagadnienia w zakresie metod bazowania
i mocowania elementéw, metod taczenia w tym metodami obrobki
plastycznej oraz spawania, przeglad technologii wykonania elementow
ozdobnych metodami odlewania i obrobki plastycznej. Projekt
konstrukcji  oprzyrzadowania do gtownych operacji laczenia
elementow wyrobu typu ,,0zdobne przesto ogrodzeniowe”. Dobor
technologii i parametréw spawania dla wybranych polaczen wyrobu.

dr inz. Leszek Chatko

temat zajety
przez studenta

15.

Metody i aparatura do pomiarow
procesow automatyki broni palne;.
Pomiar predkosci suwadta karabinka
AKM kal.7.62x39.

Cel pracy: Dobér aparatury pomiarowej oraz konstrukcja uktadu
pomiarowego do pomiaru predkosci suwadla karabinka AKM
kal.7.62x39.

dr inz. Leszek Chatko

temat zajgty
przez studenta




Zakres pracy: Przeglad stanu zagadnienia w zakresie metod i urzadzen
do pomiaru predkosci i przyspieszen elementéw automatyki broni oraz
metod i urzadzen do pomiaru balistyki wewngtrznej 1 pomiaru
predkosci  wylotowej pocisku. Projekt doboru elementéw
pomiarowych do pomiaru predkosci suwadta karabinka AKM
kal.7.62x39. Wykonanie pomiaru predkos$ci suwadta karabinka AKM
kal.7.62x39, analiza wynikéw pomiaru predkosci.

16. | Opracowanie konstrukcji Cel pracy: Opracowanie mechanicznej konstrukcji stanowiska CNC
i dokumentacji stanowiska CNC do | \ oparciu o standardowe elementy handlowe.
k;:gflg:homowego cigeia szkla Zakres pracy: Przeglad stanu zagadnienia w zakresie napgdoéw _
p £0- liniowych CNC i technologii cigcia szkla. Doboér metody cigcia | dr inz. Leszek Chatko
i napedow liniowych. Opracowanie Kkonstrukcji i dokumentacji
stanowiska CNC zawierajacy projekt spawanej konstrukcji nosnej
stanowiska. Opracowanie technologii wykonania konstrukcji no$ne;j.
17. Ppmiar wplywu zmian param;trévY, Cel pracy: Badanie wptywu zmian parametrow cigcia laserowego
cigcia laserowggo blach na w.1e1kosc blach na wielko$¢ odchytek wymiarowych i zmiany chropowatosci
odchyltek wymiarowych i zmiany powierzchni krawedzi cigcia wyrobu dr inz. Leszek Chalk
$ci i i . , o inz. Lesze atko
lihropc()iwg toset pow1e{)zchm Zakres pracy: Przeglad stanu zagadnienia w zakresie cigcia
fawedzl ciecta Wyrobu. laserowego. Dobor statystycznego planu badan. Pomiar wpltywu zmian
parametrow ciccia
18. | Projekt qkladu nape;dowegg pojazdu Celem pracy jest zaprojektowanie uktadu napedowego modelu
autonomlcznego uWZglt‘;dnlancy pojazdu autonomlcznego dr in ; "
1 . aw
technologi¢ druku 3D. Zakres pracy: Praca powinna zawiera¢ przeglad istniejacych rllrézoﬂiaﬁr:ksi
konstrukcji, wytyczne do projektu, oraz projekt uktadu napedowego
wraz z dokumentacja uwzgledniajaca technologi¢ druku 3D.
19. Pr.oj ekt przyrzadu do ostrzenia Celem pracy jest opracowanie projektu przyrzadu do ostrzenia wiertet.
wiertel. Zakres pracy: Praca powinna zawiera¢ przeglad istniejacych dr inz. Jarostaw
konstrukcji, zestawienie i opis parametrow technologicznych oraz K(;tliﬁski
projekt przyrzadu wraz z dokumentacjg uwzgledniajacg technologic
druku 3D.
20. | Projekt stanowiska do badania kot

zgbatych w ukladzie mocy krazace;.

Celem pracy jest zaprojektowanie stanowiska badawczego do badania
przektadni zebatych.

Zakres pracy: Praca powinna zawiera¢ przeglad istniejacych
konstrukcji stanowisk badawczych przektadni réznego typu. Nalezy
okreslic wytyczne do projektu. Wykona¢ projekt stanowiska
badawczego za pomocg edytora graficznego 3D oraz dokumentacje.

dr inz. Jarostaw
Kotlinski




Przy projektowaniu nalezy przewidzie¢ wykonanie czgsci stanowiska
za pomocg technologii druku 3D.

21.

Opracowanie projektu drukarki 3D
dla wielkogabarytowych wydrukow.

Celem pracy jest zaprojektowanie drukarki 3D pracujacej metoda
FDM przeznaczonej dla wielkogabarytowych wydrukow.

Zakres pracy: Praca powinna zawiera¢ przeglad istniejacych
konstrukcji podobnego typu drukarek 3D. Nalezy okresli¢c wytyczne
do projektu. Wykona¢ projekt urzadzenia za pomoca edytora
graficznego 3D. Sporzadzi¢ dokumentacje, ktora uwzglednia
wykonanie niektorych czesci przy uzyciu technologii drukowania 3D.

dr inz. Jarostaw
Kotlinski

22.

Badania doktadnos$ci odwzorowania
punktu na powierzchni cylindrycznej
wewnetrznej w pomiarach na WMP .

Cel pracy: Zbadanie wptywu dtugosci skrecenia sondy pomiarowe;j
i predkosci ruchu dojazdowego na rejestrowane wspotrzedne punktu,
gdy punkty zbierane sg w kierunku innym niz zalecany.

Zakres pracy: Opracowanie strategii pomiaru i przeprowadzenie
pomiaréow doktadno$ci pozycjonowania z opracowaniem wynikoéw
pomiaru dla przypadku zalecanego i porownaniem z wielkoSciami
uzyskanymi w pomiarach z kierunkiem dopuszczalnym.

dr inz. Tomasz Mazur

23.

Badania doktadnosci odwzorowania
punktu na powierzchni stozkowe;j
w pomiarach na WMP .

Cel pracy: Zbadanie wptywu dtugosci skrecenia sondy pomiarowe;j
i predkos$ci ruchu dojazdowego na rejestrowane wspotrzedne punktu,
gdy punkty zbierane sa w kierunku innym niz zalecany.

Zakres pracy: Opracowanie strategii pomiaru i przeprowadzenie
pomiarow doktadnosci pozycjonowania z opracowaniem wynikow
pomiaru dla przypadku zalecanego i poroéwnaniem z wielko$ciami
uzyskanymi w pomiarach z kierunkiem dopuszczalnym.

dr inz. Tomasz Mazur

24,

Badania doktadnos$ci odwzorowania
punktu na powierzchni sferycznej
w pomiarach na WMP .

Cel pracy: Zbadanie wptywu dtugo$ci skrecenia sondy pomiarowej
i predkosci ruchu dojazdowego na rejestrowane wspotrzedne punktu,
gdy punkty zbierane sg w kierunku innym niz zalecany.

Zakres pracy: Opracowanie strategii pomiaru i przeprowadzenie
pomiaréw dokladno$ci pozycjonowania z opracowanie wynikow
pomiaru dla przypadku zalecanego i porownaniem z wielkoSciami
uzyskanymi w pomiarach z kierunkiem dopuszczalnym.

dr inz. Tomasz Mazur

25.

Pomiary frezowanego rowka
srubowego na WMP .

Cel pracy: Identyfikacja parametrow geometrycznych frezowanego
rowka srubowego.

Zakres pracy: Opracowanie strategii pomiaru i przeprowadzenie
pomiarow rowka Srubowego w zakresie niezbednym do
zaprogramowanie technologii jego wykonania z poréwnaniem
warto$ci rzeczywistych i zmierzonych na modelu wirtualnym.

dr inz. Tomasz Mazur




26.

Programowanie technologii obrébki
na centra tokarskie ze sterowaniem
Heidenhain CNC Pilot.

Cel pracy: Opracowanie procesu technologicznego obrobki na centrum
tokarskie z uktadem sterowania Heidenhain CNC Pilot.

Zakres  pracy: Przedstawienie  mozliwosci  programowania
i projektowania technologicznego obrobki wybranych czgséci na centra
tokarskie przy zastosowaniu uktadu sterowania Heidenhain CNC
PILOT.

dr inz. Dmitrij
Morozow

21. Opracowanie programéw obrobki z Cel pracy: Opracowanie przyktadow obrobki tokarskiej i frezarskiej
zastosowaniem programowania Z zastosowaniem  programowania parametrycznego w  ukladzie
parametrycznego. sterowaniu Sinumerik Siemens. .. .
7 _ . , L dr inz. Dmitrij
akres pracy: Opracowanie programow obrobki w uktadach Morozow
sterowania obrabiarek CNC umozliwiajacych interakcje. W tym
kontekscie zdolno§¢ programu Iub urzadzenia do jednoczesnego
odbierania informacji i reagowania na nig.
28. | Projektowanie konstrukcyjne z Cel pracy: Opracowanie projektu konstrukcyjnego wybranej czesci
zastosowaniem programu Autodesk z wykorzystaniem programu Autodesk Fusion 360. dr inz. Dmitrij
Fusion 360. Zakres pracy: Opracowanie projektu konstrukcyjnego wybranej czesci Morozow
z wykorzystaniem programu Autodesk Fusion 360.
29. Projektowanie technologiczne z Cel pracy: Opracowanie procesu technologicznego obrobki wybranej
zastosowaniem programu Autodesk czgsei z wykorzystaniem programu Autodesk Fusion 360. dr inz. Dmitrij
Fusion 360. Zakres pracy: Opracowanie procesu technologicznego obrobki Morozow
wybranej czeéci z wykorzystaniem programu Autodesk Fusion 360.
30. Projekt hamulca cylindrycznego Cel pracy: opracowanie dokumentacji technicznej hamulca w wybranym
t i 1 oprogramowaniu (CAD).
sterowanego zmiang pola prog ( . ). . o . dr Karol Osowski
magnetycznego. Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie obliczen projektowych,
opracowanie dokumentacji projektowe;j.
31. Projekt hamulca tarczowego Cel pracy: opracowanie dokumentacji technicznej hamulca w wybranym
t i 1 rogramowaniu (CAD).
sterowanego zmiang pola oprogramowaniu (C- ) ‘ ‘ . dr Karol Osowski
magnetycznego. Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie obliczen projektowych,
opracowanie dokumentacji projektowej.
32.

Optymalny doboér rozktadu pola
magnetycznego hamulca
cylindrycznego.

Cel pracy: wykonanie symulacji rozkladu pola magnetycznego dla
wybranych  modeli  geometrycznych  hamulca w  wybranym
oprogramowaniu.

Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie obliczen projektowych,
opracowanie modeli geometrycznych i wykonanie symulacji.

dr Karol Osowski




33.

Optymalny doboér rozktadu pola
magnetycznego hamulca tarczowego.

Cel pracy: wykonanie symulacji rozkladu pola magnetycznego dla
wybranych  modeli  geometrycznych hamulca w  wybranym
oprogramowaniu.

Zakres pracy: analiza literatury, wykonanie obliczen projektowych,
opracowanie modeli geometrycznych i wykonanie symulacji.

dr Karol Osowski

34. Wptyw sktadu fazowego na Praca powinna zawieraé: przeglad wtasciwosci nanokompozytow
wlasciwosci termomechaniczne epoksydowych i kompozytow sandwiczowych oraz technologii ich
i temperature zeszklenia wytwarzania; dobér_ kqmponent()w (szkielet aramid_owy typu _"plaster Praca
epoksydowych kompozytow mIOQU" + nanotlenkl.TIOZ, ZrOo, nanowiékng AlOz i nanorurki CNT + dr inz. Wojciech doswiadezalna
aramidowych z nanonapelniaczami. | zZywica osnowy) i metody wytwarzania probek badawczych Kucharczyk

(parametry homogenizacji oraz dyspergowania); plan badan
wiasciwosci termomechanicznych (DMA); wyniki i analiz¢ badan
DMA; wnioski.

35. | Analiza mozliwosci zastosowania Praca powinna zawieraé: przeglad $wiatowej literatury tematycznej Praca
polimerowych kompozytow w zakresie charakterystyki proceséw ablacji oraz wilasciwosci analityczna,
ablacyjnych w ochronie danych i zastosowan kompozytow ablacyjnych; opis charakterystyki pracy dr inz. Woiciech \évg/br? :gana
elektronicznych. serwerowni 1 zagrozen termicznych w przechowywaniu danych Kuéhachzyk Znajomosé

elektronicznych, rodzaje zabezpieczen ~w  gromadzeniu jezyka
i przechowywaniu danych elektronicznych, sposoby i mozliwosci angielskiego
uzycia kompozytéw ablacyjnych do ochrony danych elektronicznych.

36. | chromowanie oraz niklowanie Praca powinna zawieraC: charakterystyke nanoszenia powlok
regeneracyjne stalowych, drucianych | metalicznych metodami chemicznymi i elektrochemicznymi; zasady
wyrobow powszechnego uzytku. elektrochemicznego nanoszenia powtok niklowych i chromowych na

elementy stalowe ($rodowisko chemiczne, parametry elektryczne dr inz .. Praca .
0 . . . . . I inz. Wojciech praktyczna;

procesdéw); metody usuwania (mechaniczne, chemiczne) i regeneracji Kucharczyk projektowo-

ppyviok metalicznych z pow1.erzchn1 stalowych; opracowanie proj ektq doéwiadezalna

(i jego praktyczne wykonanie) procesu regeneracji powloki niklowe;j

(ew. chromowej) na wybranym, stalowym wyrobie drucianym; ocena

jakosci wykonanej powtoki; wnioski.

37. | Mozliwoéci zastosowania metod Praca powinna zawiera¢: krotka charakterystyke i1 wlasciwosci
wytwarzania wyrobow z kompozytow polimerowych stosowanych w budowie maszyn
polimerowych kompozytow i urzadzen; opis przemystowych metod wytwarzania wyrobow
wioknistych do produkcji form. Z polimerowych kompozytow witoknistych, w tym: dr inz. Wojciech Praca

e formowanie r¢czne i natryskowe wyrobow; Kucharczyk projektowa

o formowanie metodami BMC i SMC oraz zaawansowanymi
metodami A-SMC;

e metode ciSnieniowg i prézniowa;




e metody RTM i infuzji;

e technologi¢ CC-GRP — odlewanie od$rodkowe.

e wytwarzanie plyt i profili metoda ciagla, nawijanie rur i wyroboéw
cylindrycznych, metody pultruzji;

e zaawansowane technologie kompozytéw o osnowie
termoplastycznej (CFRTP — continuous-
fibrereinforcedthermoplastics, Tailored LFT — long-
fibrethermoplastics, FiberforgeProcess);

prognozy rozwoju zaawansowanych metod przemystowego
wytwarzania; analiz¢ kierunkow zastosowan (astronautyka i lotnictwo,
osprzet sportowy, energia ekologiczna, wydobycie ropy, przemyst
samochodowy, konstrukcje urbanistyczne, urzadzenia i maszyny
przemystowe, transport morski, elektronika) wyrobow z kompozytow
polimerowych; analize doboru metod wytwarzania do produkcji
polimerowych form kompozytowych; projekt konstrukcyjno-
technologiczny formy wytwarzanej wybrana metoda; podsumowanie.

38. | Zastosowanie metod rozpoznawania | Praca powinna zawieraé: Opis metod rozpoznawania ksztattu Pra(I:_a
i analizy obrazu w technice. i wielkosci obiektow z uwzglednieniem réznych metod analizy (m.in. ananll;yc;nn;,
fraktalna, Fourierowska, krzywizny), zastosowanie analizy obrazu . .| Wymag
s ; . . dr inz. Piotr Sadowski | dobra
w przemysle i badaniach oraz perspektywy rozwoju ze szczegdlnym Znajomosé
uwzglednieniem galezi gospodarki zwigzanych z inzynieria jezyka
mechaniczng. angielskiego
39. | Tarciei zuzywanie $cierne brazow Teoretyczny opis tarcia suchego i towarzyszacego mu zuzywania. 5
cynowo-fosforowych. Charakterystyka brazéow  cynowo-fosforowych.  Przygotowanie dre}cai deraln
i przeprowadzenie badani z zastosowaniem wybranych brazow | drinz. Piotr Sadowski | O%V'a¢c#aina
cynowo-fosforowych (przygotowanie stanowiska, probek, realizacja
samego procesu eksperymentalnego), analiza wynikow i wnioski .
40. Wptyw sktadu fazowego Praca doswiadczalna, powinna zawierac: przeglad aktualnych
i technologii wytwarzania na kierunkow badan materiatbw kompozytowych z osnowa z zywic Praca
wiasciwosci tribologiczne epoksydowych (zarbwno w zakresie zastosowan, jak i sktadow .. o
i : . dr inz. Sylwester doswiadczalna
kompozytu polimerowego. materiatlowych); podstawy fizyczne doboru modyfikatorow do
. . . : . Stawarz
kompozytow  polimerowe; technologia wytwarzania probek
badawczych wyniki i analiza badan wlasciwos$ci tribologicznych;
wnioski.
41. | Analiza mozliwosci recyklingu Praca powinna zawiera¢: Przeglad $wiatowej literatury tematycznej _ Pratl:_a
i utylizacji wyrobow i odpadow w zakresie technologii produkcji kompozytow polimerowych dr inz. Sylwester analityczna,
. . . T . . : Stawarz wymagana
z kompozytéw polimerowych. wzmacnianych; opis cyklu zycia recyklatow; proces technologiczny a dobra

utylizacji kompozytow polimerowych; innowacyjne metody




recyklingu odpadow z kompozytow polimerowych; uwarunkowania znajomosé
prawne w zakresie utylizacji z kompozytéw polimerowych w Unii jezyka
Europejskiej; analiza ekonomiczno-srodowiskowa metod utylizacji angielskiego
i recyklingu kompozytow polimerowych; wnioski.

42. | Analiza mozliwosci detekcji Praca powinna zawiera¢: Przeglad $wiatowej literatury tematycznej Praca
uszkodzen kompozytow W zakresie wlasciwosci i zastosowan kompozytow wzmacnianych analityczna,
duroplastycznych wzmacnianych stosowanych do budowy fopat turbin wiatrowych; proces \é\g/;\:gana
wloknami s;klanyrm lub we;glowyrm technologlczn_y wytwarzania lopat; metgdy badan jakosci produkc;ji; dr inz. Sylwester Znajomosé
stosowanymi w topatach elektrowni | metody analizy parametrow dynamicznych topaty; przyczyny Stawarz jezyka
wiatrowych. powstawania uszkodzen; metody detekcji uszkodzen w topatach angielskiego

elektrowni wiatrowych; metody badan nieniszczacych dla materiatow
kompozytowych; wnioski.

43. Wptyw parametrow obrobki cieplnej | Praca eksperymentalna polegajaca na zbadaniu wlasciwosci
na wlasciwosci mechanicznych staliw do pracy w niskich temperaturach poddanych o Aneta Mikulsk z:)aé(v;slia depalna
mechaniczne staliwa do pracy obrobce cieplnej. Uzyskane wyniki zostang poddane analizie rAneta Mikulska
w niskich temperaturach. statystycznej i przedstawione w formie graficznej.

44,

Projekt i budowa lekkiego
dwukotowego pojazdu z napedem
elektrycznym.

Celem pracy jest wykonanie projektu i konstrukcji jedno$ladowego
pojazdu z napedem elektrycznym. W pracy nalezy przedstawi¢ glowne
zatozenia konstrukcyjne, uzasadni¢ wybor zastosowanego rodzaju
nape¢du. Przedstawi¢ obliczenia zwigzane z konstrukcja no$ng pojazdu
oraz bilansem energetycznym. Uzasadni¢ wybor oraz przedstawic
charakterystyke komponentow uktadu napedowego, zrodta energii
oraz uktadu sterowania moca.

dr inz. Tomasz Skrzek




