dr hab. inz. Kazimierz Dzierzek, prof. PB
Wydzial Mechaniczny,
Politechnika Biatostocka
ul. Wiejska 45C, 15-351 Biatystok
e-mail: k.dzierzek@pb.edu.pl
tel. (+48) 600231636
Biatystok, 2024.04.15

RECENZJA

Osiagnig¢ naukowych w postepowaniu habilitacyjnym dra Karola Lukasza Osowskiego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

1. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowi pismo prof. dr hab. Stawomira Bukowskiego,
Rektora Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Pulaskiego z dnia 12 lutego
2024r., przygotowane na podstawie art. 221 ust.4 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. z 2021 r., poz. 478) oraz na podstawie Uchwaty
Senatu Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Putaskiego nr 000-2/4/2024 z dnia
18 stycznia 2024 r., informujace o powolaniu mojej osoby na recenzenta w
postgpowaniu w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dra Karola
Osowskiego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria
mechaniczna.

Recenzja dotyczy osiggnie¢ naukowych dra Karola Osowskiego ubiegajacego si¢

o stopien doktora habilitowanego wg wymagan okreslonych w art. 219 ust. 1 pkt. 213
ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2022 r.
poz. 574 z pdzn. zm.).

2. Przebieg ksztalcenia i charakterystyka pracy zawodowej Habilitanta

Dr Karol Osowski jest absolwentem Wydzialu Nauczycielskiego Politechniki
Radomskiej, kierunku edukacja techniczno-informatyczna, specjalno$ci nauczanie
przedmiotow technicznych i informatyki. Tytul zawodowy magistra zdobyt w 2011r. W
roku 2013 rozpoczat studia doktoranckie na Uniwersytecie Technologiczno-
Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu, ktore ukonczyt w roku 2015
i obronit rozprawe doktorska pt. ,,Systemy ekspertowe wspomagajace proces
konstruowania i eksploatacji przektadni hydrokinetycznej” uzyskujac stopien doktora
nauk technicznych w dyscyplinie: budowa i eksploatacja maszyn w Wydziale
Mechanicznym Uniwersytetu Technologiczno-Humanistycznego im. Kazimierza
Putaskiego w Radomiu. W latach 2015-2016 byt zatrudniony na stanowisku starszego
wyktadowcy w Instytucie Technicznym Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej w



Sandomierzu, réwnolegle prowadzit zajecia na podstawie zlecenia na Uniwersytecie
Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu. W roku
2016 rozpoczat prace na Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im.
Kazimierza Pulaskiego w Radomiu na stanowisku adiunkta w Zakladzie
Komputerowych Metod Inzynierskich, od 2019 roku w Katedrze Komputerowego
Projektowania Maszyn, a od 2023 w Katedrze Technologii i Projektowania Maszyn.
W zakresie wspolpracy z doktorantami Habilitant wykazal petnienie roli promotora
pomocniczego w 2 obronionych z wyrdznieniem przewodach doktorskich mgra inz.
Wojciecha Iwanickiego i mgra inz. Grzegorza Medrka.

3. Ocena osiagni¢cia naukowego

Dr Karol Osowski jako osiagni¢cie naukowe wskazal (zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt.
2a) 1 monografi¢ naukowa wydana przez wydawnictwo, ktére w roku opublikowania
monografii w ostatecznej formie byto ujete w wykazie sporzadzonym zgodnie z
przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a. Monografia pt.
,Chwytaki robotéw ze sprzegtami z cieczg elektroreologiczng” zostata opublikowana
w 2023 roku przez Wydawnictwo Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza
Putaskiego (ISBN:978-83-7351-977-0), jej recenzentem byli dr hab. inz. Jarostaw
Molenda oraz dr hab. inz. Jan Zwolak. Habilitant za cel gtowny swojego osiggnigcia
naukowego okreslit opracowanie koncepcji, a nastepnie metodyki optymalnego
projektowania i eksperymentalnego badania nowego typu chwytakéw przeznaczonych
do robotéw przemystowych. Cel ten zostal oparty o badania nad zastosowaniem w
chwytakach materiatow "inteligentnych", ktore zmieniaja swoje wilasciwosci w
kontrolowany sposob. Do grupy tych materiatow zaliczane sa ciecze
elektroreologiczne (ER), ktorych wtasciwosci reologiczne zmieniaja si¢ pod wpltywem
pola elektrycznego, co pozwala na kontrolowanie sity zacisku za pomoca pradu
elektrycznego. Pozwala to na przylaczenie chwytakow do cyfrowych uktadow
sterowania automatycznego robotéw przemystowych.

Monografia jest opracowaniem autorskim dra Karola Osowskiego, przedstawia opis
zagadnien naukowo-badawczych i konstrukcyjnych chwytakow z cieczami ER, ktore
mieszczg si¢ w obszarze zainteresowan Kandydata, zwigzanych z innowacyjnymi
rozwigzaniami stosowanymi w robotach przemystowych przeznaczonych dla
przemystu 4.0. Monografia liczy 230 stron, zawiera wstep 4 rozdziaty, literaturg (205
unikalnych pozycji, z czego 15 wspotautorskich habilitanta, wynikajacych z jego
aktywnos$ci naukowej), wnioski, streszczenie w jezyku polskim 1 angielskim oraz
wykaz wazniejszych oznaczen. Rozdziat 1 zawiera wprowadzenie do tematyki cieczy
elektroreologicznych. W tym rozdziale oméwiono budowe i wlasciwosci cieczy ER
oraz przedstawiono ich charakterystyki, na koniec rozdzialu omoéwiono zakres
zastosowan cieczy ER oraz przedstawiono literature dotyczaca rozdziatu. W rozdziale
drugim Kandydat przedstawil zagadnienia dotyczace sprzegiel i1 hamulcow
hydraulicznych z cieczami ER, w pierwszej kolejnosci zaprezentowat rozwigzania
konstrukcyjne, nastgpnie modele matematyczne. Omowil takze zagadnienia dynamiki



i sterowania sprzegiel i hamulcéw hydraulicznych z cieczami ER, nastepnie
zaprezentowal zagadnienia dotyczace projektowania, optymalizacji konstrukcji,
metody badan oraz trwatosci sprzegiet. Na koniec zaprezentowat literature dotyczaca
rozdzialu. Habilitant przeprowadzil optymalizacje sprzegta hydraulicznego z cieczg
ER przeznaczonego do chwytaka (rozdzial 3), bazujac na trzech modelach
geometrycznych sprzegiet wiskotycznych z cieczami ER oraz jednym modelu sprzggla
hydrokinetycznego z cieczg ER. Na koncu rozdziatu przedstawil wyniki optymalizacji
oraz przeprowadzit dyskusje wynikow optymalizacji. W ostatnim rozdziale Kandydat
zaprezentowal chwytaki stosowane w robotach przemystowych, po przeprowadzeniu
analizy do badan wybral tarczowe sprzegto wiskotycznego z ciecza ER, opracowat
stanowisko badawcze wraz z ukladem sterowania i1 zbierania danych oraz
przeprowadzil badania sprzegta w zestawieniu z chwytakiem.

Zaprezentowana monografia dotyczy zagadnien dotyczacych stosowania sprzggiet z
cieczami elektroreologicznymi do budowy chwytakéw robotow przemystowych,
stanowi wktad wiedzy w dyscypling inzynieria mechaniczna. Dalsze prace nad tym
zagadnieniem moga pozwoli¢ na zastosowanie sprzegiet w przemysle.

W mojej ocenie osiagni¢cie naukowe dra Karola Osowskiego stanowi wklad w
rozwoj dyscypliny inzynieria mechaniczna, spelniajac wymagania zawarte w art.
219 ust. 1 pkt. 2 obowiazujacej ustawy.

4. Ocena pozostalej istotnej aktywnosci naukowe;j

Bazujac na zawartym w dokumentacji wykazie dodatkowej aktywno$ci naukowe;,
stwierdzam, ze czg$¢ z artykulow jest tematycznie zgodna lub bliska z osiggnigeciem
naukowym 1 dotyczy zagadnien zwigzanych z zastosowaniem cieczy ER.

W obszarze tworzenia konstrukcji dr Karol Osowski, poza osiggnigciem naukowym,

wykazat wspotautorstwo 9 zgloszen w Urzedzie Patentowym RP, uzyskat 5 patentow,

sg to:

a) Rozdzielacz hydrauliczny przeznaczony do zastosowania w uktadach
hydraulicznych z magnetoreologiczng ciecza robocza, Pat.243518.

b) Rozdzielacz hydrauliczny przeznaczony do zastosowania w ukladach
hydraulicznych z elektroreologiczng ciecza robocza, Pat.242664.

¢) Wymiennik ciepta o zintensyfikowanej wymianie ciepta. Pat.238834.

d) Urzadzenie o statlej mocy hamowania zawierajace sterowany hamulec z ciecza
elektroreologiczng oraz sposdb sterowania urzadzeniem o statej mocy
hamowania, Pat.238445

e) Urzadzenie do zmiany momentu obrotowego przenoszonego przez sprzeglo
hydrokinetyczne przez odsuwanie wirnika turbiny od wirnika pompy.
Pat.237525.

W ramach wspotpracy z sektorem gospodarczym wspoipracowat z sze$cioma
podmiotami z otoczenia spoleczno-gospodarczego.



Habilitant w wykazie osiagni¢¢ naukowych wykazat swdj udziat w 4 dniowym stazu
naukowym przed obrong rozprawy doktorskiej. Natomiast do dokumentacji zalaczyt
zaswiadczenie o odbyciu 14 dniowego stazu na Uniwersytecie Jana Kochanowskiego
w Kielcach w Samodzielnym Zaktadzie Mechatroniki (filia w Sandomierzu).
Dr Karol Osowski w pozostatej aktywnosci naukowej wykazat:
- 1 samodzielny oraz 7 wspodtautorskich rozdzialdéw w monografiach naukowych (2
przez uzyskaniem stopnia doktora);
- 1 redakcje monografii naukowe;;
- 25 wspotautorskich artykutéw w czasopismach naukowych (21 po uzyskaniu
stopnia doktora, w tym w dwoch jest pierwszym autorem);
- 18 wspotautorskich artykuldw opublikowanych w recenzowanych materiatach z
konferencji (9 przez uzyskaniem stopnia doktora);
- udziat w zespole badawczy realizujacym projekt migdzynarodowy.
Brat udziat w 9 konferencjach naukowych, w tym w 3 po uzyskaniu stopnia doktora.
Wchodzit w skltad komitetu naukowego konferencji naukowo-technicznej
Mechatronika w przemysle i edukacji. Brat udziat w realizacji 6 projektéw badawczych
oraz 3 projektach wspétfinansowanych ze srodkéw Unii Europejskie;.

Habilitant zlozyt w UPRP 9 zgloszen patentowych, z czego uzyskat juz 5 patentow.
Indeks Hirscha dra Karola Osowskiego w momencie wszczecia postepowania wynosit
h=5 wg WoS oraz h=6 wg Scopus, liczba cytowan odpowiednio 67 (47 bez
autocytowan) oraz 93 (bez autocytowan brak danych). Widoczny jest wzrost dorobku
po uzyskaniu stopnia doktora.

Zwazywszy na powyzsze aktywnos¢ naukowa Habilitanta oceniam jako
dostateczng.

Po zapoznaniu si¢ z przedtozong dokumentacja habilitacyjng uwazam, Ze zgtoszone
przez dra Karola Osowskiego w postepowaniu habilitacyjnym osiaggniecie naukowe w
postaci monografii pt. ,,Chwytaki robotow ze sprzegtami z cieczg elektroreologiczng”
miesci si¢ w dyscyplinie inzynieria mechaniczna i stanowi wktad Habilitanta w rozwdj
tej dyscypliny spetniajac wymagania zawarte w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2022 r. poz. 574 z pdzn.
zm.).

Osiagniecie naukowe Habilitanta oceniam pozytywnie. W zwiazku z powyzszym
wnioskuj¢e o podjecie dalszej procedury w sprawie nadania Panu doktorowi
Karolowi Osowskiemu stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie
nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.
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