KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)
Opis przedmiotu

Kod przedmiotu < 2 | TECHNOLOGIA ROBOT WYKONCZENIOWYCH
g E
BU/O/I/ST/B2-07a 2 é’_ TECHNOLOGY OF FINISHING WORKS
Jezyk wyktadowy polski
Rok akademicki 2024/2025
el Budownictwo
w zakresie -
Poziom studiéw Studia pierwszego stopnia
Profil studiéw Ogolnoakademicki
Forma studiow Studia stacjonarne
Semestr / semestry 5
Przynalezno$¢ do grupy zaje¢ B2. Grupa zajeé kierunkowych — do wyboru.
Status przedmiotu Do wyboru
Liczba godzin
Forma zaje¢ zajec Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, wymiar, ydaktyczny
punkty ECTS Wyktad 15[h]
2 ECTS
Projekt 15[h]
otk sk Zwigzany z ].)rz‘)w.adzA0n‘4 dzzalaln?sczq naukowq 1ECTS
w dyscyplinie inzynieria lgdowa i transport
. . ‘ 7 uprawnieniami Sh.tzy .zdob.ywamu przez studenta kompetencyji 2 ECTS
Powigzanie przedmiotu inZynierskich
z dyscypling Inzynieria ladowa, geodezja i transport 100% 2 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni
i/lub zajecia z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia
na odlegtosé¢ (max. 0,6 ECTS)

Wymagania wstepne

Jednostka prowadzaca
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Koordynator
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Adres strony internetowej pjo
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,
WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Celem przedmiotu jest nabycie przez studentow wiedzy i
umiejetnosci w zakresie analizy i doboru technologii robot
wykonczeniowych,
technologiq, kierowania robotami wykonczeniowymi.

robot zgodnie z ich

tych

organizacji

Tresci programowe:

Wyktad (15h):

W-1 Zagadnienia dotyczgce technologii i organizacji robot
wykonczeniowych. -2h

W-2 Technologia robét tynkarskich. - 2h

W-3 Technologia robot malarskich i tapeciarskich. -2h

W-4 Technologia robét oktadzinowych sciennych. -2h

W-5  Technologia robot podogowych. -2h

W-6 Podzial technologii robot wykonczeniowych na mokrg i
suchg -2h

W-7 Nowoczesne technologie wykoriczeniowe. -2h

W-8 Zasady bezpieczenstwa pracy w robotach
wykoriczeniowych — 1h.

Projekt (15h):
P-1
Projekt wykonania robot wykonczeniowych wnetrza z

zastosowaniem tzw. technologii mokrych.
P-2
Projekt wykonania robot wykonczeniowych wnetrza z
zastosowaniem tzw. technologii suchych.

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wykiad z wykorzystaniem technik multimedialnych

Projekt — metody praktyczne.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnietych
efektow uczenia si¢, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia Wykfadu jest pozytywna ocena z
pisemnego zaliczenia w formie kolokwium.

Warunkiem zaliczenia projektu jest oddanie i obrona projektu.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i Metody weryfikacji efektow
formy zajec uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢ dla przedmiotu | .
E]%Ttir (PEV) K'eggl':towy ’ Forma _ Metody
e Studer_lt, kt(’)ry_ zaliczyt prze_dmiot_ T Forma zaje¢ | weryfikacji Spr_aWdzanla
. (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) i oceny
sie T (KEV)
gotow do:

Zna technologie wykonywania robot
wykonczeniowych. Zna zasady
stosowania technologiii K_WG13 Zaliczenie .

wi wykoficzeniowych  tzw. suchych i K _WG18 Wyktad na ocene Kolokwium
mokrych. Ma wiedze w zakresie standardu
wykonczenia.
Potrafi opracowac projekt technologii
wykonania  rob6t  wykonczeniowych] K_UQ22 . Zaliczenie na .

ul prawidtowo ustalajac i dobierajac rodzaj| K_UWO1 Projekt ocene Projekt
tych roboét a takze standard.
Jest gotow  rzetelnie = wykonywac
powierzone zadania oraz wyszukiwaé K KKO1

K1 informacje nt. nowoczesnych rozwiazan - Projekt B Ocena werbalna

. .| K_KKO02

wykorzystywanych w technologii robot -
wykonczeniowych.




Literatura podstawowa, literatura uzupetniajaca, pomoce naukowe

Literatura podstawowa

1. A. Kaczkowska: Technologia robot wykonczeniowych, Wydawnictwo KaBe, Krosno 2011
2. T. Maj: Organizacja i technologia robot wykonczeniowych, WSiP, Warszawa 2013

3. Praca zbiorowa, Poradnik majstra budowlanego, Arkady, Warszawa, 1992

Literatura uzupelniajqca:
l. Biegus A., Technologia i zarzqdzanie w budownictwie, Politechnika Wroctawska, Wroctaw, 2006

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Udzial w zajeciach, aktywno$¢ Obcigzenie studenta [h]
Zajgcia bez
Inne godz. nauczyciela-
kontaktowe praca wilasna studenta Zajecia dydaktyczne
(IGK) (ZBN)

Udziat w wyktadach / projektach X X 15[h]/15[h]
Udzial w konsultacjach 5[h] X X
Przygotowanie do wyktadow/proj X 5 [h]/5h] X
Przygotowanie do zaliczenia 5[h]
Sumaryczne obciazenie pracg studenta 5[h]/0,2 ECTS 15[h]/0,6ECTS 30[h]/1,2ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 50[h] / 2.ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia sie dostosowuje sie odpowiednio
do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegotowe zasady i formy wsparcia studentow ze szczegélnymi potrzebami: w tym z niepelnosprawnoscig,
przewlekle chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzamindéw okre$lono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach Studio-
wania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnos$ci procesu ksztatcenia studentom ze szczegélnymi po-
trzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.




