KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu
Kod przedmiotu Jg Mechatronika samochodowa
DIRS/O/1I/ST/B1.10 § N Vehicle mechatronics
o
Jezyk wyktadowy Polski
Rok akademicki 2025/2026
Kierunek Diagnostyka i Rzeczoznawstwo Samochodowe
w zakresie -

Poziom studiow

studia drugiego stopnia

Profil studiow
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Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry
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Status przedmiotu

Formy realizacji zaj¢¢ dydaktycznych,
wymiar, punkty ECTS

obowigzkowych
- L1czba.g(,)dzm Liczba punktow
Forma zajec¢ zajec ECTS
dydaktycznych
Wyktad 30 [h]
Cwiczenia/proj. [h] 45 ECTS
Laboratorium 30 [h]

zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowg

z profilem studiow | w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, do ktorej | 4,5 ECTS
Powi . przyporzadkowany jest kierunek studiéw
owlgzanie
rzedmiotu c . stuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji
p z uprawnieniami inzynierskich 4,5 ECTS
z dyscypling Automatyka, elektronika, elektrotechnika i 45ECTS

technologie kosmiczne
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realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na

odlegtos¢ / inne
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJ EC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Wprowadzenie do tematyki mechatroniki, zapoznanie z
budowg i zasadg dziatania przemystowych ukfadow
automatycznej regulacji i robotyki.

Tresci programowe:

W ramach wyktadu zaplanowano omoéwienie kluczowych
zagadnien zwigzanych z mechatronikg samochodows,
obejmujacych zaréwno podstawowe pojecia, jak i
zaawansowane Systemy mechatroniczne, ich struktura
oraz funkcje w motoryzacji, uktady automatycznej regulacji,
elektryczne maszynowe napedy wykonawcze, w tym silniki
pradu statego (DC i BLDC), mikrosilniki skokowe oraz
inteligentne  sterowniki elektromaszynowych uktadoéw
wykonawczych, ktére znajdujg zastosowanie w systemach
takich jak aktywne zawieszenie, elektryczne wspomaganie
kierownicy czy ukiady zmiany biegéw. Systemy
wbudowane, ich architektura mikrokontrolerowa oraz
standardy i protokoty komunikacyjne, budowa, zasada
dziatania oraz zalety sterownikéw przemystowych PLC, ich
programowanie, wykorzystanie paneli operatorskich oraz
integracja z regulatorami przemystowymi i systemami
nadrzednymi. Modelowanie, symulacja i wizualizacja
procesow sterowanych przez PLC, Klasyfikacja i struktury
robotéw, ich konfiguracje (kartezjanska, cylindryczna,
antropomorficzna, SCARA), a takze manipulatory
réownolegte, uktady ruchu robotdéw, czujniki, napedy i
efektory. Zastosowania robotéw przemystowych, ich rola w
przemysle motoryzacyjnym oraz rozwdj technologii
Przemystu 4.0. Standardy oraz procesy badan i rozwoju
systemoéw mechatronicznych, a takze zagadnienia
zwigzane z  bezpieczehstwem  funkcjonalnym w
nowoczesnych rozwigzaniach technologicznych.
Laboratorium dotyczy realizacji badan stanowiskowych
réznych elementéw mechatronicznych, typowych dla
zastosowan motoryzacyjnych.

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

e metody problemowe (wyktad problemowy, wykfad
konwersatoryjny),

¢ metody eksponujace (film, ekspozycja, pokaz),

e metody programowane (z wykorzystaniem komputera i
programu Matlab/Simulink, LabView oraz programéw
dedykowanych do sterownikéw),

e metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne,
metoda projektéw, symulacja)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny

osiggnietych efektow uczenia si¢, sposob

obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie
wszystkich wymaganych efektéw uczenia sie okreslonych
dla przedmiotu.

Zaliczenie wykladéw odbywa sie na podstawie
pisemnego kolokwium.

Zaliczenie laboratorium wymaga wykonania ¢wiczen i
uzyskania pozytywnych ocen 2z wejscibwek oraz
sprawozdan.

Sposob obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w
kierunkowych i formy zaje¢

odniesieniu do efektow Metody weryfikacji efektow

uczenia si¢

Numer
efektu
uczenia
si¢

Opis efektow uczenia sie
dla przedmiotu (PEU)
Student, ktory zaliczyt
przedmiot (W) zna

i rozumie / (U) potrafi /

Kierunkowy

efekt Forma Forma Metody
uczenia si¢ saied weryfikacji | sprawdzania
(KEU) Je (zaliczen) | ioceny




(K) jest gotow do:

W1

Zna i rozumie nowe
technologie i trendy
towarzyszgce czwartej
rewolucji przemystowej P4.0

wyktad/
laboratorium

zaliczenie na

K_WG02
- ocene

kolokwium

u1

Potrafi zaprojektowac,
zaprogramowac i podjac si¢
eksploatacji systemu robotyki i
automatyzcji procesow
produkcyjnych

K_UWO06
K_UW09

wyktad/
laboratorium

zaliczenie na
ocene

kolokwium

K1

Przygotowuje zatozenia i plan
dziatan do realizowanych
doswiadczen i projektow oraz
dyskutuje, prezentuje i
raportuje wyniki realizowanych
zadan zespotowych

zaliczenie na
ocene

K_KKO01 laboratorium | kolokwium
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Udziat w zajeciach/aktywnosé Zajgcia bez Zajecia
nauczyciela-praca dvdakivezne
wiasna studenta (ZBN) y y

Udziat w wyktadach/éwiczeniach/laboratoriach X 60 [h]
Przygotowanie do wyktadéw/¢éwicz/lab 40 [h] X
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 52,5[h]/2,1 ECTS 60 [h] /2,4 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 45 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentow ze szczegolnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,

przewlekle chorych, okre$lone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia
sie dostosowuje sie odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegdbtowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
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niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajec¢, zaliczen i egzaminéw okreslono w:
Regulaminie Studiéw, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci
procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych.




