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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW

UCZENIA SIE,

Cel ksztatcenia:

Celem ksztatcenia jest zapoznanie studentow z
podstawowymi pojeciami, metodami i narzedziami
sztucznej inteligencji (Al) oraz rozwiniecie praktycznych
umiejetnosci ich zastosowania w inzynierskiej praktyce
badawczej, ze szczegdlnym uwzglednieniem diagnostyki i
rzeczoznawstwa samochodowego. Studenci zdobeda
kompetencje w zakresie analizy danych z czujnikdw,
przetwarzania obrazow, implementacji algorytmow uczenia
maszynowego, a takze oceny ich skutecznosci i ograniczen.

Tresci programowe:

Wykfad:

1. Podstawowe pojecia, historia, gtéwne metody Al.

2. Rodzaje algorytmdw, proces trenowania, walidacja
modeli.

3. Zastosowanie Al w diagnostyce samochodowej.

4. Analiza danych z czujnikdw, przetwarzanie obrazow,
zastosowanie Al.

5. Wpykorzystanie Al do przewidywania awarii, analiza
danych historycznych.

6. Ograniczenia Al, aspekty etyczne, odpowiedzialnos¢ w
zastosowaniach inzynierskich.

Cwiczenia laboratoryjne:

1. Instalacja i konfiguracja srodowisk programistycznych,
pierwsze kroki z bibliotekami do uczenia maszynowego.

2. Implementacja modeli uczenia maszynowego, ocena
wynikéw.

3. Budowa i trenowanie sieci konwolucyjnych do analizy
obrazéw diagnostycznych.

4. Analiza danych z czujnikéw pojazdéw, klasyfikacja.

5. Zastosowanie Al do przewidywania awarii na podstawie
danych historycznych.

6. Praktyczne zastosowanie zdobytej wiedzy w projekcie
dotyczgcym diagnostyki samochodowe;j.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

1. Wyktad informacyjny z prezentacjg multimedialna.

2. Cwiczenia laboratoryjne z wykorzystaniem $rodowisk
programistycznych.

Projekt zespotowy obejmujacy implementacje i analize

modelu Al w kontekscie praktycznego problemu

diagnostycznego.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnietych
efektdw uczenia sie, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie
wszystkich wymaganych efektéw uczenia sie. Uzyskanie
pozytywnych ocen z obydwu form zaje¢ wchodzgcych w
sktad przedmiotu jest rdwnoznaczne z jego zaliczeniem i
zdobyciem przez studenta 2 punktow ECTS.

Sposdb obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin studiéw.

Sposdb obliczania oceny z poszczegdlnych form zajec
przedstawia sie nastepujgco:

Wyktad: ocena na podstawie pisemnego sprawdzianu
koncowego (test wyboru i/lub pytania otwarte)
obejmujacego wiedze teoretyczng z zakresu przedmiotu.
Cwiczenia laboratoryjne: ocena obejmujaca aktywnos¢ na
zajeciach, jako$¢ wykonanych zadan laboratoryjnych oraz
ocene projektu koricowego realizowanego w zespole lub
indywidualnie.




Efekty uczenia sie dla przedmiotu w odniesieniu

do efektéow kierunkowych i formy

Metody weryfikacji efektow

zajec uczenia sie
Opis gfektow uczenia sie dla Kierunkowy
przedmiotu (PEU)
Numer , . . efekt Forma Metody
Student, ktéry zaliczyt przedmiot . . . S .
efektu (W) zna uczenia sie Forma zajec weryfikacji sprawdzania
uczenia sie st 00T e s (KEU) (zaliczen) i oceny
gotéw do:
zna podstawowe pojecia, metody
i narzedzia sztucznej inteligencji, . Test wiedzy,
. . Sprawdzian .
w1 w tym uczenia maszynowego i K_WG13 Wyktad isemn pytania
sieci neuronowych, P y otwarte
wykorzystywanych w inzynierii
rozumie zasady dziatania
algorytméw diagnostycznych . Test wiedzy,
gory gnostyczny Sprawdzian o
w2 opartych na analizie danych, K_WG13 Wyktad isemn pytania
przetwarzaniu obrazow oraz P ¥ otwarte
predykcji awarii
. . Ocena
potrafi zaimplementowac prosty P
. . poprawnosci i
model uczenia maszynowego w .. . Sprawozdani . .
. . . Cwiczenia funkcjonalnosc
Ul Srodowisku programistycznym K_Uwo4 . e, ocena . .
L o laboratoryjne . i projektu,
oraz oceni¢ jego skutecznosc i projektu .
. . prezentacja
ograniczenia . 8
rozwigzania
potrafi analizowa¢ dane z Ocena
czujnikéw pojazdéw i obraz . oprawnosci i
. ) Po) . y £ . Sprawozdani pop . ,
diagnostyczne z wykorzystaniem Cwiczenia funkcjonalnosc
u2 . . K_Uwo04 . e, ocena . .
narzedzi Al w celu wykrywania laboratoryjne roiektu i projektu,
usterek lub przewidywania ich proj prezentacja
wystgpienia rozwigzania
jest gotéw do samodzielnego i Obserwacja Ocena
zespotowego rozwigzywania P . pracy aktywnosci,
. S . Cwiczenia . 3
K1 problemoéw inzynierskich z K_KOO01 . zespotowej, wspotpraca
. . laboratoryjne .
uzyciem narzedzi Al udziat w zespotowa,
projekcie dokumentacja
jest $wiadomy etycznych i Obserwacja Ocena
odpowiedzialnych aspektéw - . pracy aktywnosci,
. . . " Cwiczenia . )
K2 stosowania sztucznej inteligencji K_KO04 laboratorvine zespotowej, wspotpraca
w praktyce zawodowej inzyniera vl udziat w zespotowa,
projekcie dokumentacja

Literatura i pomoce naukowe

1. Kyle Gallatin, Chris Albon, Uczenie maszynowe w Pythonie. Receptury. Od przygotowania

danych do deep learningu. Wydanie Il, Wydawnictwo: Helion, 2024.

2. Dokumentacja jezyka Python, srodowiska programistycznego.
3. Instrukcje do éwiczen laboratoryjnych.




Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Udziat w zajeciach/aktywnosé Zajgcia bez nauczyciela-
praca wtasna studenta Zajecia dydaktyczne
(ZBN)
Udziat w wyktadach/laboratoriach X 8[h]/ 8 [h]
Przygotowanie do wyktadéw/lab 17 [h] / 17 [h] X
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 34 [h]/ 1,4 ECTS 16 [h] /0,6 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 2 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentdéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia sie dostosowuje sie odpowiednio do
indywidualnych potrzeb tych studentdw.

Szczegotowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych podczas zajeé, zaliczen i egzaminéw okreslono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach Studiowania,
Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w
tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.




