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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA
EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Celem ksztalcenia w ramach przedmiotu "Zastosowanie robotow
mobilnych do analizy obiektow budowlanych" jest zapoznanie
studentow z nowoczesnymi technologiami i  algorytmami
wykorzystywanymi w robotach mobilnych do inspekcji i analizy
obiektow budowlanych. Studenci naucza si¢ programowacé roboty
mobilne, zbiera¢ dane z réznych czujnikow oraz integrowaé te
informacje z systemami inzynierskimi, takimi jak BIM, w celu
optymalizacji procesow budowlanych.

Tresci programowe:

Wyktad:

Wprowadzenie do robotow mobilnych w budownictwie

Technologie wykorzystywane w robotach mobilnych do analizy
obiektow budowlanych

Roboty mobilne w inspekcji budowlanej i inwentaryzacji

Algorytmy nawigacji i mapowania robotow mobilnych w trudnym
terenie budowlanym

Zastosowanie sztucznej inteligencji w analizie danych zbieranych przez
roboty mobilne

Laboratorium:

Wprowadzenie do programowania robotow mobilnych na platformie
ROS

Zbieranie i analiza danych z czujnikow robotow mobilnych
Nawigacja i mapowanie w rzeczywistych warunkach budowlanych
Analiza strukturalna obiektow budowlanych z wykorzystaniem
robotéw mobilnych

Integracja robotéw mobilnych z systemami BIM w analizie obiektow
budowlanych

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wyktad: Wyktad konwencjonalny z wykorzystaniem S$rodkéw
audiowizualnych, stowna metoda problemowa.
Cwiczenia laboratoryjne: realizacja zadania praktycznego.

Przedmiot prowadzony w formule English friendly.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnietych efektow
uczenia sie¢, sposob obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem uzyskania zaliczenia jest osiggnigcie przez studenta
wymaganych efektow uczenia si¢ z przedmiotu Zastosowanie robotow
mobilnych do analizy obiektow budowlanych

Ocena koncowa z wyktadu:

» Aktywnos¢ na wyktadach - 25%

* Zaliczenie wyktadu - 75%.

Ocena koncowa z laboratoriow:

» Aktywnos¢ na laboratoriach - 40%

* Projekt zespotowy - 60%

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy zajeé LI ::grf;lil;ascijé GLLn
Opis efektow uczenia si¢ dla przedmiotu Kierunkow
Numer (PEU) ofekt uczeni}zll Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt przedmiot si Forma zajec¢ weryfikacji sprawdzania
uczenia sig (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest \ (zaliczen) 1 oceny
z (KEU)
gotow do:
Zna technologie i algorytmy stosowane w
robotach mobilnych, w tym systemy
Wi skan'owan.la 3D, LlDAR oraz sys'temy ) K WG09 Wyklad Zaliczenie Kolokwium
nawigacyjne. Rozumie sposoby integracji K WKI13 na ocene
danych pozyskanych z robotéw z systemami
BIM
Potrafi nawigowac robotami mobilnymi w
. . . , . . . Ocena
ztozonym i dynamicznym $rodowisku K UWO09 . Zaliczenie
Ul e . Laboratorium wykonanych
budowy oraz dokumentowac i raportowaé K UU24 na ocene .
¢wiczen
zebrane dane.
Potrafi programowac roboty mobilne z
wykorzystaniem platformy ROS oraz . Zaliczenie Ocena
U2 Y L - . o K UW15 Laboratorium wykonanych
konfigurowac i obstugiwac czujniki w - na oceng .
< i ¢wiczen
srodowisku budowlanym.




Jest gotow do rozwigzywania problemow

technicznych w zmiennym $rodowisku K KKO02 Zaliczenic Ocena
Kl budowlanym oraz skutecznego K KOO03 Laboratorium na ocen. wykonanych
komunikowania wynikéw i koordynacji K K004 oceng ¢wiczen

dziatan zespotu.

Literatura i pomoce naukowe

Literatura podstawowa:

Tchon K., Mazur A., Duleba I., Hossa R., Muszynski R., Manipulatory i Roboty Mobilne, Modele,

planowanie ruchu, sterowanie, Akademicka Oficyna Wydawnicza PLJ, Warszawa, 2000

Michatek M., Pazderski D., Sterowanie robotow mobilnych, Wdawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2012

Literatura uzupehiajaca:

Quigley Morgan, Programming Robots with Ros: A Practical Introduction to the Robot Operating System, 2015, Oreilly Media

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zakladanych efektow uczenia si¢ — bilans punktoéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]

Udzial w zajgciach, aktywno$¢ Praca whasna studenta o
- zajecia bez nauczyciela Zajgcia dydaktyczne
(ZBN)
Udziat w: Wyktad/ Laboratorium X 20 [h]
Przygotowan?e do zaj?c', . 30 [h] x
Przygotowanie do zaliczenia
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 30 [h])/ 1,2 ECTS 20 [h]/ 0,8 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 2 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych, okreslone powyzej
(w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje si¢ odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych
studentow.

Szczegotowe zasady 1 formy wsparcia studentdw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych
podczas zaj¢é, zaliczen i egzamindw okreslono w: Regulaminie Studidow, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej
zapewnienia dostgpnos$ci procesu ksztatcenia studentom ze szczegblnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle
chorych.




