Aktualizacja 01.10.2026

Sem.lll
Niestacjonarne 1st Kierunek: Robotyka i Automatyzacja Proceséw Plan Zajec Rok 2026/2027
Zjazd 1 Zjazd 2 Zjazd 3 Zjazd 4 Zjazd 5 Zjazd 6 Zjazd 7 Zjazd 8 Zjazd 9 Zjazd 10
02-04.10.2026 09-11.10.2026 16-18.10.2026 23-25.10.2026 06-08.11.2026 13-15.11.2026 20-22.11.2026 27-29.11.2026 04-06.12.2026 11-13.12.2026 18-20.12.2026 08-10.01.2027 15-17.01.2027 22-24.01.2027
1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 | L2 1 [ L2 1 [ L2 1 [ L2
Pigtek
15.50-16.35 Uktady iczne (w) [ [ Uktady iczne (w) [ [ Uklady iczne (w) [ Uklady iczne (w)
16.45-17.30 |  Podstawy Robolyki (w) Z. Wolczyniski s. 234.3 | | Z. Wolczyriski s. 234.3 | | Z. Wolczyriski s. 234.3 | Z. Wolczyriski s. 234.3
.45-17. Ps ;
|17.35-18.20 | s.A2 Przedmiot z dziedziny nauk | Przedmiot z dziedziny nauk Przedmiot z dziedziny nauk Przedmiot z dziedziny nauk Przedmiot z dziedziny nauk
18.25-19.10 Uktady ) human. [ub spolecznych | human. lub spolecznych | Uygady elektroniczne (L) | human. lub spolecznych human. lu Uktady ) human. Iub spolecznyeh | Ujdady elektroniczne (L)
[ Z. Wolczyhskis. 234.3 5.208,200,219, 220 WE | 208,209,219, 220WE | 7 wojcoynskis. 2343 | 5208, 209,219,220 WE 5.208,200,219, 220 WE | 7 Wolozyfiskis, 234.3 5.208,200,219, 220 WE | 7 Wolczyhskis. 234.3
19.2020.05 . . 234 . . 234 . . 234 . . 234
20.15-21.00 |
Sobota
8.00-8.45 W) W) W) W) o (W) A Puchalskis. 105.2
8.50-9.35 A. Puchalski A. Puchalski A. Puchalski A. Puchalski T ) A. Puchalski
e 5.1052 5.1052 5.1052 5.1052 5.1052 Mechatronika (L)
9.45-10.30  Komorska
10.35-11.20 o o w ) 5.240.3
" Technol i
11.30-12.15 | 1 oOMOge wywareania (v) Lo Lo Uktady efektroniczne (w) Lo T ia (L) Lo
S, .. S, .. i S, . S, ..
12.20-13.05 Z Wolczynski's. 234.3 | . i ia (L) L. Chalkoss. 112.2
13.15-14.00 L. Chalkoss. 112.2
Podstawy Robotyki (w Podstawy Robotyki (w
|14.05-14.50 | podstawy Robotyki (éw) Podstawy Robotyki (éw) Podstawy Robotyki (éw) Podstawy Robotyki (éw) ) K,awy S5 K,awy S5
14.55-15.40 Ry Ry Ry Ry [ RO ia (w) 5.2243 s. A2
S, = S, = S, = S, = o
15.50-16.35 | s.2233 SRR
16.45-17.30 | Statystyka inzynierska (w) M. | Statystyka i (W) M. Statystyka inzynierska (w) M. | Statystyka inzynierska (w) M. | Statystyka inzynierska (w) M.
Maj s. 307 Maj s. 307 Maj s. 307 Maj s. 307 Maj s. 307
17.35-18.20
18.30-19.15 | S inzynierska (lab) | St inzynierska (lab) st inzynierska (lab) | Statystyka inzynierska (lab) | Statystyka inzynierska (lab)
M. Maj s. 307 M. Maj s. 307 M. Maj s. 307 M. Maj s. 307 M. Maj s. 307 CADI/CAE (w)
19.20-20.05 B. Drabik s. 105.2
20.15-21.00 [ [
Niedziela
8.00-8.45 J.ang. J.ang. J.ang. J.ang. J.ang.
— RiAP+Bud. RIiAP+Bud. (w) [ RIAP+Bud. RiAP+Bud. RiAP+Bud.
850-9.35 [‘;A;”Cb‘?f (le)z M. Wéjcik M. Wéjcik L. Chatko's. A1 M. Wéjcik M. Wéjcik M. Wejcik
9.45-10.30 - Dreiks. s5.223.3 5.223.3 5.223.3 s5.223.3 s.223.3
10.35-11.20 CADICAE
W) )
11.30-12.15 e o LB |+ ctincionio wytwarzania (L) Podstawy Robotyki (w)
Technologie wytwarzania (w) g e L. Chalkoss. 112.2 K.
12.20-13.05 L. Chalko's. A2 - e s A2 Technologie wytwarzania (L)
13.15-14.00 J.ang. J.ang. J.ang. J.ang. J.ang. L. Chalkos. 112.2
- . RIAP+Bud. RiAP+Bud. RiAP+Bud. RiAP+Bud. RIiAP+Bud.
14.05-14.50 M. Wojcik M. Wojcik M. Wojcik M. Wojcik M. Wojcik
14.55-15.40 5.2233 5.223.3 5.2233 s.223.3 5.2233
15.50-16.35
16.45-17.30
17.35-18.20
18.30-19.15
19.20-20.05

UWAGI | WYJASNIENIA

Tryb wyktadu z

zajecia w siedzibie Uczelni. Wykiad dla obu trybéw bedzie prowadzony w tym samym czasie.

WE - Zajecia na Wydziale Ekonomii i Finanséw na ul. Chrobrego 31

oraz wykiad z ochrony wiasnosci przemystowej student moze wybra¢ jako: zajecia prowadzone z wykorzystaniem metod i technik

ja Teams) lub




