Aktualizacja 11.02.2026

Sem.VI . .
Niestacjonarne 1st Kierunek: Robotyka i Automatyzacja Procesow Plan Zajec Rok 2025/2026
Zjazd 1 Zjazd 2 Zjazd 3 Zjazd 4 Zjazd 5 Zjazd 6 Zjazd 7 Zjazd 8 Zjazd 9 Zjazd 10
27.02-01.03.2026 06-08.03.2026 13-15.03.2026 20-22.03.2026 27-29.03.2026 10-12.04.2026 24-26.04.2026 08-10.05.2026 15-17.05.2026 29-31.05.2026
1 [ L2 1 [ L2 1 [ L2 1 [ L2 R T 1 [ L2 R T 1 [ L2 1 [ L2 1 [ L2
Piatek
Program. Robotéw Program. Robotéw Program. Robotéw Program. Robotéw Program. Robotéw
15.50-16.35 Przemstowych (W) Slyj:’rgfﬁgs(z) Slyj:’rgfﬁgs(z) Przemstowych (W) Slyj:’rgfﬁgs(z) Przemstowych (W) Slyj:’rgfﬁgs(z) Przemstowych (W) Slyj:’rgfﬁgs(z) Przemstowych (W)
16.45-17.30 K.Skrzek s.105.2 ) - ) - K.Skrzek s.105.2 ) - K.Skrzek s.105.2 ) - K.Skrzek s.105.2 ) - K.Skrzek s.105.2
17.35-18.20 Program. Robotow = et Program. Robotow Program. Robotow Program. Robotow
18.25-19.10 Przgmysiowiq%h ('2-) Systemy ERP (L) Systemy ERP (L) P:ggrfgiow‘;cﬁ ‘(’I‘f; Systemy ERP (L) Przgmysiowiq%h ('2-) Systemy ERP (L) Przgmysiowiq%h ('2-) Systemy ERP (L) Przgmysiowiq%h ('2-)
K.Skrzek s.105. K.Skrzek s.105. K.Skrzek s.105. K.Skrzek s.105.
19.20-20.05 I. Jedra s. 105.2 I. Jedra s. 105.2 K_Skrzek s.105.2 I. Jedra s. 105.2 I. Jedra s. 105.2 I. Jedra s. 105.2
20.15-21.00 | | | |
Sobota
Automatyzacja i robotyzacja L : A
8.00-8.45 1 _{' produkcji (W)  B.Drabik Automatyzacja i robotyzacja Programowanie
8.50-9.35 Automatyfaqa i robotyzac!a SA2 e | eheiEEeE produkcji (W)  M.Wiklo | obrabiarek CNC (W) Praca przejsciowa (p) Praca przejsciowa (p)
A - — produkgji (W) K.Osowski )] YZee s.A2 . - - .
utomatyzacja i robotyzacja a rodukgji (W) D. Morozow s. 125.3 M.Wikto s.307 Automatyzacja i robotyzacja M.Wikto s.307
9.45-10.30 £ - s.A2 Programowanie P! ) i ;
produkgji (W) A.Puchalski b B.Drabik/ M.Wiklo s.A2 produkcji (W) I.Komorskai
10.35-11.20 s.A2 obrabiarek CNC (W) Programowanie /)
Modelowanie cyfrowe | Modelowanie cyfrowe | D. Morozow s. 125.3 | Modelowanie cyfrowe | o : Modelowanie cyfrowe
11.30-12.15 - - - Praca przejsciowa (p) | obrabiarek CNC (L) .
12.20-13.05 b Pl A ) w przemysle (W) P f w przemysie (W) M.Wikto s.307 D. Morozow s. 125.3 [ Modelowanie cyfrowe |Automatyzacja i robotyzacja w przemysle (W)
-20-13. L Komorska s. 117.3 | rogramowanie w przemysle (W) produkeji (L) MWikio
13.15-14.00 | Modelowanie cyfrowe | Modelowanie cyfrowe | oPrabiarek CNC (L) | o geiowanie cyfrowe | I. Komorska s. 117.3 s.117.3 Modelowanie cyfrowe
14.05-14.50 w przemysle (¢w) w przemysle (¢w) D. Morozow s. 125.3 w przemysle (¢w) | - ) w przemysle (¢w)
12.55-15.40 |. Komorska s. 117.3 | . Komorska s. 117.3 | |. Komorska s. 117.3 A”“’matyzzcli '“"‘(’Il_’)"‘yzacla Modelowanie cyfrowe |. Komorska s. 117.3
.55-15. produkgcji z e
15.50-16.35 | Autorga:(yg‘a(;ja iKrogotyzak(l:ja B.Drab;l:/l;/lglv iklo L vlzop::rr;g:f. (10'\1N7) 3 Auto‘;nity"za\;:da iI rlt(abctyzakcja Autor;a;ygafja II Ir(obotyz?(cja
Programowanic Altomatyzadia ilFobotyzadia o produkgji (L) K.Osowski s.117. produkgji (W) |.Komorska Programowanic produkgiji (L) |.Komorska
16.45-17.30 ; yzacy Y2803\ praca przejsciowa (p) s.117.3 s.A2 : s.117.3
- - obrabiarek CNC (W) | produkeiji (L) A.Puchalski M.Wikio s.307 obrabiarek CNC (W)
17.35-18.20 | D. Morozow s. 125.3 s.17.3 : ’ D. Morozow s. 125.3
18.3019.15 Programowanie rooramowaTS
e obrabiarek CNC (L) obrabiarek CNC (L)
19.20-20.05 | D. Morozow's. 125.3 D. Morozow s. 125.3
20.15-21.00
Niedziela
8.00-8.45 Podstawy ROS (W) Podstawy ROS (W) Podstawy ROS (W) Podstawy ROS (W) Podstawy ROS (W)
8.50-9.35 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311
9:45-10.90 Podstawy ROS (L) Podstawy ROS (L) Podstawy ROS (L) Podstawy ROS (L)
odstawy odstawy odstawy odstawy
10.35-11.20 Podstawy ROS (L) M. Migus s. 311 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311 M. Migus s. 311
11.30-12.15 M. Migus s. 311
12.20-13.05
13.15-14.00
14.05-14.50
14.55-15.40
15.50-16.35
16.45-17.30
17.35-18.20
18.30-19.15

19.20-20.05




